OPISTECHNICZNY
1. Podstawa opracowania

Podstaw opracowania stanowi

- Mapa sytuacyjno — wysokoiowa w skali 1:500

- Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdaia
02.03.1999r. (Dz. U. Nr 43 poz. 430)

- Wiasne pomiary i obserwacje w terenie

- Zalecenia inwestora

2. Przedmiot inwestycji

Przedmiotem opracowania jest przelmaddrogi gminnej polegaga
na budowie chodnika w gu ulicy Warszawskie] w miejscoa Diluga
Szlachecka gmina Halinéw.

3. Istnig acy stan zagospodar owania

W chwili obecnej pas drogowy jest upagdkowany. Nawierzchnia na ul.
Warszawskie] jest  utwardzona (nawierzchnia z naiekz mineralno-
asfaltowej) z obustronnymi poboczami gruntowymiréfrepasa drogowego jest
uzbrojony w sié energetyczip napowietrzg, telekomunikacyjs, wodocagowa
| sie¢ gazowv.

Istniepce uzbrojenie nie podlega zmianie.

4. Stan projektowany

Zadanie polega na wybudowaniu chodnika z betonokeegtki brukowej
grubcci 6 cm na dtugéci 1106 metréw wraz z przebudewicciu zjazddéw z
betonowej kostki brukowej grubo 8cm. Chodnik bdzie szerokéci 2 metrow
od krawedzi jezdni natomiast na pozostatejg@@ pozostanie pas zieleni. Ze
wzgledu na istnigjcy stan nawierzchni zostata przewidziana na proy&zt
mozliwos¢ utozenia warstwy wyréwnawczej oraz nowej warstégieralne;
grubaici 4 cm z mieszanki mineralno — asfaltowej z dosgim jednostronnym
1% spadkiem jezdni w kierunku przeciwnym do prapgkdnego chodnika (na
strorg potudniows). Z w/w wzgkdu zostato zastosowal@iatto kraweznika 18
cm w zwhzku z czym na wjazdach nalewykona& tymczasowe podjazdy z
mieszanki mineralno-asfaltowej Ilub tlucznia kamiegm frakcji 0-31,5
stabilizowanego mechanicznie.

Szczegoty konstrukcyjne pokazano na rysunkach.



5. Zestawienie powierzchni objetych opracowaniem

- powierzchnia chodnika — 245700 m?
- powierzchnia zjazdéw — 163,00 m?

6. Konstrukeje nawierzchni

6.1. chodnik

- betonowa kostka brukowa - 6 cm

- podsypka cementowo-piaskowa - 3 cm

- podbudowa z kruszywa naturalnego stab. mechanicznie — 15 cm
6.2. zjazdy

- betonowa kostka brukowa - 8 cm

- podsypka cementowo-piaskowa - 3 cm

- podbudowa z kruszywa naturalnego stab. mechanicznie ~ 25 cm

7. Odwodnienie

Zaklada si¢ powierzchniowe odwodnienie systemem spadkéw podtuznych
i poprzecznych na istniejaca jezdnie.

8. Zalecenia technologiczne

Zaleca sie aby: .

1. Wszystkie elementy betonowe byly docinane na styk przy uzyciu pity
tarczowe;j

2. Przestrzega¢ wymogdw nastepujacych norm:

- PN-5-02205:1998 — Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania
i badania
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Szczegotowe Specyfikacje Techniczne
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaeghnicznej (SST)aswymagania
dotyczace wykonania i odbioru przebudowy drogi gminnej wiejstowdci Diuga
Szlachecka.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi obnwjica podstaw jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagb6t zwazanych z przebudawdrogi
gminnej w miejscowsci Diluga Szlachecka.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogolne, wspolne dla
robét obgtych specyfikacjami technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okr&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowtcy catc¢
techniczno-uytkowa (droga) albo jego g&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni l[dbumity od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.3.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi Stronaspiatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanoaty urzdowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych, ghey do notowania zdarsae okolicznaci zachodzcych w
toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanyotibiorow robot, przekazywania
polecé i innej korespondencji technicznej pawizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawae i projektantem.

1.4.4. Jezdnia - a&¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.5.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.6.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym celu ut@enia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.7. Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane prdazyniera/Kierownika
projektu.

1.4.8. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstwzgslych do przejmowania i rozktadania

obcigzen od ruchu na podfe gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Podbudowa - dolna € nawierzchni stigaca do przenoszenia ohgzen od ruchu na
podiaze. Podbudowa me sktadéa sii z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze).



1.4.9. Odpowiednia (bliska) zgoda® - zgodndé¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oliteny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohéddavlanych.

1.4.10.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojuazaow,
umieszczenia ugdzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zska
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.11 Podtze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchni do
glebokasci przemarzania.

1.4.12.Podize ulepszone nawierzchni - gorna warstwa peajtdezaca bezpérednio pod
nawierzchm, ulepszona w celu unliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdawego
wykonania nawierzchni.

1.4.13Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane
Wykonawcy przez liyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dcyce sposobu
realizacji robot lub innych spraw zagianych z prowadzeniem budowy.

1.4.14 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizychadaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.4.15Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$¢zdokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robat.

1.4.16 Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejrici
technologicznej ich wykonania.

1.4.17.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako &goe czs¢ terenu budowy.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robét, bezpiearswo
wszelkich czynnéci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodba
dokumentagj projektows, SST i poleceniami liyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&a
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagji wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowyzglagniajpcym podziat na
dokumentagj projektows:

—  Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentag projektows
oraz projektow dokumentag wykonawca (techniczm) i zostam przekazane
Wykonawcy,

1.5.3.Zgodncosé robot z dokumentacy projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkod@ekumenty przekazane
Wykonawcy przez liyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania
okreslone w ch@éby jednym z nich s obowikzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w catej dokumentaciji.



Wykonawca nie miee wykorzystywa biedéw lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigsbwiadomé Inzyniera/Kierownika
projektu, ktory podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na @nie @ wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materladgla zgodne z dokumentagi
projektowa i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartei
docelowe, od ktérych dopuszczalng sdchylenia w ramach olkdlenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatdw i elementow budowli sau wykazyw& zgodnd¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekraczé& dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peini zgodne z dokumentacj
projektowa lub SST i wplynie to na niezadowajeq jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostanzasspione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoa@onownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remoet@pod ruchem?”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istnieacych obiektow (jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urgdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkreswania realizacji
kontraktu, a do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przedstawizyinierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednzaradem drogi i organem
zarzadzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania
budowy. W zalénosci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacji ruchu powinienchya
biezaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagakrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczinstaluje i kedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczaye takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze,
sygnalty, itp., zapewnia¢ w ten sposéb bezpiedmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgtiow dziexn i w nocy tych zapoOr i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdglw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczae kpda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggbadj zaptacie i przyjmuje
Sig, ze jest whczony w cen kontraktova.
1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie wykonywania robot Wykonawcedzie:

a) podejmowawszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i
norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy orgzlzie
unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla osdb lub débr publicznych i innych, a wyndaych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenm ilinych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

1.5.6.0chrona przeciwpazarowa

Wykonawca hdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.



Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgrearem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przersonel Wykonawcy.
1.5.7.0chrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za gydzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgaoych
wiascicielami  tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiapcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzer w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaldbdjykonawca bezzwitocznie
powiadomi Irzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiladaeaz kedzie z nimi
wspotpracowat dostarczay wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu @aspr
Wykonawca hdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamaw@ggo.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglonieszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydoweszkaniowej w gsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadom.

1.5.8.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadbie przestrzedga przepisow dotyctych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczge,
socjalne oraz speki odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigrste/a publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.9.0chrona i utrzymanie robot
Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i udzenia
uzywane do robot od daty rozpacia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robot
przez Irxyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca bdzie utrzymywad roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowajdéjibelementy byly w
zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi Hygnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegoOtowe informacje dotyg® proponowanegadrédita wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw jak réwriedodpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych
oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegoddta nie oznacza automatycznisg
wszelkie materiaty z danegoodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonedgoddia w sposdb ggly spetlniaj wymagania SST w czasie
realizacji robot.



2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z
terenu budowy i ztmone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyciem, usungciem i
niezaptaceniem
2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mastedo czasu gdydala one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczgsrami, zachowaly swajjakos¢ i
wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez ktyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdgdabzlokalizowane w olgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zzymierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykorawc zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZAET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgiri, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych roboét. Spek uzywany do robot
powinien by zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacii robot, zaakceptowanym
przez Irzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfialv wymienionych wyej
dokumentach, spek powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika
projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhidazyniera/Kierownika
projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Powinien gy zgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotyszymi jego uytkowania.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania
warunkow umowy, zostanprzez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore
nie wplyra niekorzystnie na jakdé wykonywanych robét i wkxiwosci przewaonych
materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewfiarowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidiazyniera/Kierownika projektu,

w terminie przewidzianym umaw

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogalglicpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONIANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z warunkami umowy
oraz za jak& zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robét, ich zgodnéc z



dokumentagj projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonaworaz poleceniami liyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggonywania robot.

Btedy popetnione przez Wykonawonv wytyczeniu i wyznaczaniu robét zossan
usungte przez Wykonawgna witasny koszt, z wytkiem, kiedy dany id okaze sk skutkiem
btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy fraipiprzez layniera/Kierownika
projektu.

Sprawdzenie  wytyczenia  robot lub  wyznaczenia < wgsck przez
Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy aatdpowiedzialnéci za ich
doktadngc¢.

Decyzje Iryniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia
materiatdbw i elementdéw robdtetla oparte na wymaganiach okienych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a zakw normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywge na
rozwazam kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez
Wykonawe w czasie okrdonym przez Iayniera/Kierownika projektu, pod gtba
zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutmigsie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowa | przedstawd do akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu program zapewnienia ko W programie zapewnienia
jakosci Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony sposob wykonywania robot, Aieosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwaracy wykonanie robot zgodnie z
dokumentagj projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawieré
a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaewbot,

— organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

—  sposO6b zapewnienia bhp.,

b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

—  sposoéb i procedapomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek,
legalizacja, itp.) prowadzonych podczas dostaw n@dfev, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementdairo

- sposOb pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli roboét d&zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakgci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania probek i badaateriatow oraz
robot.
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Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mée zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania
jest zadowalapy.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatdw oraz robot z
czestotliwoicia zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostate tam okrdone, Inzynier/Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest koniecz@py zapewrdi wykonanie robot zgodnie z
UMmow4.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem badaateriatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdyyc z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwos¢ udziatu w pobieraniu
probek.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przé/ykonawe do bada
wykonywanych przez lyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przegmiera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawca c¢tizie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatow, ktore hkudaatpliwosci co do jakdci, o ile
kwestionowane materiaty nie zosiaprzez Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej
woli. Koszty tych dodatkowych bafigpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanZawiajicy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmaujkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegahe przez liayniera/Kierownika
projektu.

Przed przyspieniem do pomiarow Ilub bafla Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i renie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstavpsmie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bhdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow
z wynikami bada jak najszybciej, nie paniej jednak nt w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakii.
6.6. Badania prowadzone przein zyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania
probek i badania materiatbw w miejscu ich wytwaragpozyskiwania, a Wykonawca i
producent materiatdbw powinien udzietnu niezlednej pomocy.
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Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét
prowadzonego przez Wykonagycpoprzez mgdzy innymi swoje badania,etizie ocenia
zgodnd¢ materiatdw i robot z wymaganiami SST na podstawymikow wiasnych bada
kontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopuci¢c do wycia tylko te materiaty, ktére
posiadaj:

1. certyfikat na znak bezpieéstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

2. deklarag zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

—  Polslg Normg lub

- aprobat techniczm, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jeeli nie s objcte certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktore spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestyymagane przez SST, 4da
partia dostarczona do roboOtedzie posiada te dokumenty, oketajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a
w razie potrzeby poparte wynikami badevykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaigych wymaga beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z
dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru  rob6t dokonuje  Wykonawca po pisemnym  pdamaieniu
Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanyabot i terminie obmiaru, co najmniej
na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kaiki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych wlepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykwcy od obowizku ukaiczenia
wszystkich rob6t. Bidne dane zostanpoprawione wg instrukcji byniera/Kierownika
projektu na gimie.

Obmiar gotowych robétduzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagamn do ptatndci
na rzecz Wykonawcy w czasie oki@ym w umowie.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot | materiatow

Dlugasci i odlegtagci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymicda
obmierzone poziomo wzdidinii osiowe;j.

Jali SST wiaciwe dla danych robot nie wymagajego inaczej, okjosci beda
wyliczone w i jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo,c¢da wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.
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7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed geiowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robot, a tate w przypadku wygpowania dhiaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh& lzda wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehpsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcieakisi obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice mog by¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki obmiaréw, ktorego
wzér zostanie uzgodniony zAynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezndéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi ostatecznemu,
c) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidireaji ulegra zakryciu.

Odbior robét zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogélnego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje #ynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika
budowy i jednoczesnym powiadomieniemzyniera/Kierownika projektu. Odbidrc¢dzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie Zmiej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia fynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentow zawiegaych komplet wynikéw badealaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumeatgmrojektows, SST 1 uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr ostateczny robot

8.3.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzettggo wykonania robot w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowé do odbioru ostatecznegoedzie
stwierdzona przez Wykonawz bezzwlocznym powiadomieniem namie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.
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Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicz
od dnia potwierdzenia przezziniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaazprzez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adtajaca roboty dokona
ich oceny jakéciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow badlai
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania robo6t z dokumentacprojektows i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapaina realizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow robdt zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetnigych i robét poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentacprojektovg
i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczestwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszom wartasé
wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robdt jest protokot
odbioru ostatecznego robot spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace
dokumenty:

1. dokumentagjprojektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (@odsive z dokumentdw umowy i ew.

uzupetniagce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4, ksazki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz badeaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i
ew. PZJ,

6. deklaracje zgodsa lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z
SSTiew. PZJ,

7. oping technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw bada
pomiarow zaiczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrissz i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rotmdtarzysacych (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejsweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robét wieicielom uradzen,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania
dokumentacyjnego niegtla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuaii z
Wykonawa wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigp lxda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawejo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzunahcych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidr zwhzanych z usurciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i mastch w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dolzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidrtestny robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne

Podstaw ptatnaci jest wielk@¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie.

Cena ryczattowa dalzie uwzgednia®¢ wszystkie czynnii, wymagania i badania
skladajce s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny ryczattowe robotgoa obejmowa:
robocizr bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,
wart@é¢ zuwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
wart@¢ pracy sprztu wraz z towarzysgcymi kosztami,
koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymagé warunkéw umowy i wymaga ogolnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie waruokreslone w ww. dokumentach, a
nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt organizacji ruchu obejmuje:

(&) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasamwa budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Ireynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalgh zmian i
uzgodni@ wynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania dwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

Koszt utrzymania organizacji ruchu obejmuije:

(@) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i nigilie tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynniei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji organizacji ruchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanego oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo bu@mwl| (Dz. U. z 2003r Nr 207, poz. 2016
z p&niejszymi zmianami).

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogacHiqantych (Dz. U. z 2004r Nr 204, poz.
2086 z paniejszymi zmianami).
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Rozbidrka elementow drog
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaajhtecznej (SST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zadanych z rozbiérk elementéw drog.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanmlvawiazujaca podstaw jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniurdalizacji robot zwjzanych z
przebudow drogi gminnej w miejscow&i Diuga Szlachecka.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét azanych
Z rozbiork:
- kraweznikdw, obrzey i opornikow,
- chodnikow,
- nawierzchni z mieszanki min.-asf. Oraz bewwejo

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe as zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi
polskimi normami.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt 2.

3. SPRZAET
3.1. Ogolne wymagania dotyerce sprztu

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robot.

3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiérk elementéw drog m@ by wykorzystany
sprzt podany portej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- tadowarki,
- samochody ¢karowe,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- koparki.
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4. TRANSPORT

Materiat z rozbiorki ména przewozi dowolnymsrodkiem transportu. Materiat z rozbiorki
nadajcy sk do ponownego wykorzystania nayewywies¢ w miejsce wskazane przez
Inspektora Nadzoru. Pozostate ustmi materialy z rozbiorki staj sii wlasndcia
wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmuisunecie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektows, SST lub
wskazanych przez hyniera.

Roboty rozbiorkowe mma wykonywa mechanicznie lubgcznie w sposéb okékony w
SST lub przez liyniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez
powodowania zédnych uszkodze

Elementy i materiaty, ktdre zgodnie z SST stsig wlkasndcia Wykonawcy, powinny
by¢ usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw dedgjdupce s¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacj projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dy
tymczasowo zabezpieczone. W szczegd@npalezry zapobiec gromadzeniugsiv nich wody
opadowej.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci robét rozbidrkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeelementéw przewidzianych do
powtornego wykorzystania.

. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarowy robot zwiazanych z rozbiork elementow drég:
dla chodnika - f(metr kwadratowy),
dla krawznika, opornika, obrza, - m (metr),

\‘

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Podstaw ptatnaci jest wielk@¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Przy kalkulowaniu kosztu robo6t naleuwzgkdnic:
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a) dla rozbiorki krawznikéw, obrzey i opornikow:
- odkopanie kraggnikow, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowe] i ew,
- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbidrki
- wyréwnanie podta i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki chodnikdw:
- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichy materiatdw
chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego hiéoki w celu ponownego jegaycia, z
utozeniem na poboczu,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiprk
wyréwnanie podta i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadciasta ogblnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwwgriione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaat®wniki rownoramienne

7. PN-H-93402 i{towniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwadzie budowlane. Gwalzie 2z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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ROBOTY ZIEMNE.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanej (SST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru liniowych robot ziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) standekiument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t zwzanych z przebudawdrogi gminnej w miejscowdei Diuga
Szlachecka.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drogejoiuja:
a) wykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i
skarpami rowow.

1.4.3Wysoka¢ nasypu lub ghbokas¢ wykopu - r&nica rzdnej terenu i rgdnej roboét
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4\Wykop ptytki - wykop, ktorego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.5. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt
skalisty.

1.4.6. Odkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odweieiz) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanychbddowy nasypdéw oraz innych prac
Zwiazanych z tragdrogowa.

1.4.7. Wskanik zag:szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

|, =P
pds
gdzie:
Pd - OcStas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],

(Mg/m?),

Pas - Mmaksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&wd optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], shca do oceny zagzczenia gruntu w robotach
ziemnych, (Mg/m).

1.4.8. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:



gdzie:

E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszyinchzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],

E. - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérngbciazeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.9.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,8Jymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogdlne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, poxa
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy powiroy¢ wywiezione przez Wykonawc
na odklad i staj sie jego wiasnécia. Grunt i materiat nadage s¢ do ponownego
wykorzystania naley wywies¢ w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdélne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprzt do robot ziemnych

Wykonawca przygpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykézsie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (neazia mechaniczne, koparki, tadowarki, itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sdradg skrzyniowe itp.),
— sprztu zagszczajcego (ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.
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4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powirig dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego @hgsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegto
transportu. Wydajnig srodkéw transportowych powinna &yponadto dostosowana do
wydajnasci sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntudnzdu).

Zwigkszenie odlegiei transportu ponad wado zatwierdzone nie nme by
podstava roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwickszone odlegixi nie zostaly wczaniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONIANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne”
pkt 5.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania do odbioru rob6t ziemnych
6.2.1.ROWNG¢

Nierowndci powierzchni korpusu ziemnego mierzonea t&metrows, nie mog
przekracza 3 cm.

6.2.2.Zageszczenie gruntu

Wskanik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 powinien dy
zgodny z zatbonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadjkuntow dla ktérych nie
mozna okréli¢ wskanika zagszczenia naley okresli¢ wskanik odksztatceniag) zgodnie z
normg PN-S-02205:1998.

6.3. Zasady posipowania z wadliwiewykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetmnagp wymaga podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostanodrzucone. J materiaty nie spetniace wymaga zostan wbudowane
lub zastosowane, to na polecenieyimera Wykonawca wymieni je na wkawe, na wkasny
koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujwigksze odchylenia cech od okienych w
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, laynier maze uzng wadk za nie majca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne dragitali zakres i wielk@& potracen za
obnizomg jakaos¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST DAM®.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarayjest nt (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DEMB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje ¢sza wykonane zgodnie z SST i wymaganiamiyimera,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytys:

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatncci jest wielka¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B- Grunty budowlane. Okikenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
02480:1986

2. PN-B- Grunty budowlane. Badania prébek gruntow
04481:1988

3. PN-B- Grunty budowlane. Oznaczanie kapilaitidiernej
04493:1960

4. PN-S- Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badan
02205:1998

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moduwdksztatcenia

nawierzchni podatnych i podta przez obezenie ptyt
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

8. Instrukcja badapodtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr§¥awa
1998.

9. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podathy poétsztywnych, IBDIM, Warszawa
1997.
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Krawezniki.
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SPIS TRESCI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

1.2. Zakres stosowania SST

1.3. Zakres robot oblych SST

1.4. Okrdlenia podstawowe

2. MATERIALY

2.1. Stosowane materiaty

2.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia
2.3. Betonijego skfadniki

2.4. Materiaty na podsyghk do zapraw
2.5. Materiaty na tawy

2.6. Masa zalewowa

3. SPRET

4, TRANSPORT

4.1. Transport krageznikow

4.2. Transport pozostatych materiatow
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie koryta pod tawy

5.2.  Wykonanie taw

5.3. tLawa betonowa

5.4. Ustawienie kragznikdw betonowych
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaajhtecznej (SST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zagdanych z ustawieniem kraanikow betonowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) standwawizujaca podstaw jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniurdalizacji robot zwjzanych z
przebudow drogi gminnej w miejscow&i Diuga Szlachecka.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdét
zwiazanych z ustawieniem kraanikow:
— betonowych na tawie betonowej z oporem,
— betonowych wtopionych na tawie betonowej na gidagh dla pieszych,

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogzajace chodniki dla
pieszych, pasy dzigte, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami.

2. MATERIALY
2.1. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
krawezniki betonowe,
piasek na podsyprk do zapraw,
cement do podsypki i zapraw,
woda,
materiaty do wykonania tawy pod krainiki.

2.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikdw betonowych powinny liybez rys, pknig¢ i ubytkow
betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krglzie elementow powinny ldyréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchmawdzi elementéw, zgodnie z
BN-80/6775-03/01.

2.3. Beton i jego skfadniki
2.3.1.Beton do produkcji kragznikdw

Do produkcji krawznikow nalery stosowa beton wg PN-B-06250, klasy B 25 i B 30.
Beton uyty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowasie:
— nasikliwoscia, ponizej 4%,
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— ScieralnGcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@1 4 mm,
— mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z normqaPN-B-06250.

2.3.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinie bgmentem portlandzkim klasy niezsizej
niz ,32,5" wg PN-B-19701.

Przechowywanie cementu powinncatlagodne z BN-88/6731-08.
2.3.3.Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiatl&vymaganiom PN-B-06712.

2.3.4.Woda
Woda powinna b odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 .

2.4. Materiaty na podsyple i do zapraw

Piasek na podsypkcementowo-piaskoavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-
06712 [5], a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B116

Cement na podsypki do zaprawy cementowo-piaskowej powinient lgementem
portlandzkim klasy nie mniejszejmj32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

2.5. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod krawniki nalezy stosow4, dla:
a) fawy betonowej - beton klasy B 15 lub B 10, wg PNM&50, ktérego sktadniki powinny
odpowiadé wymaganiom punktu 2.3.

2.6. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacgfnyna gogco, powinna
odpowiadé wymaganiom BN-74/6771-04 lub aprobaty technicznej.

w

. SPRZET

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-
piaskowej,
wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Transport kraweznikow

Krawgzniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uktadanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej
z nachyleniem w kierunku jazdy.
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4.2. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinier sidbywa& w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.
Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem yninmateriatami. Podczas
transportu kruszywa powinny byabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drebne
przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzgtinieniem
w szerokdéci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskanik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod dapowinien wynosi co
najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.2. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno liyzgodne z BN-64/8845-02.
5.3. Ltawa betonowa

tawy betonowe z oporem wykonuje¢sw szalowaniu. Beton rézielony w
szalowaniu lub bezgeednio w Kkorycie powinien ky wyrdwnywany warstwami.
Betonowanie taw naly wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym
nalezy stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemas zalewows.

5.4. Ustawienie kraveznikow betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kragnikow

Swiatto (odlegt@é goérnej powierzchni kragnika od jezdni) powinno lyzgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowe;.

Zewretrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dbyo ustawieniu
krawgznika obsypana piaskiem,zwirem, tluczniem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

5.4.2.Ustawienie krawznikdw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikOw na tawie betonowej wykonujegsina podsypce z piasku lub
na podsypce cementowo-piaskowej o g&ab8 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.3.Wypelnianie spoin

Szczeliny pomidzy kraweznikami nie powinny przekraczaszerokéci 4 mm |
powinny pozostawolne. Co 50 m naky wykona szczeliny dylatacyjne szerod@ 8 mm
wypetnione masg zalewowa.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia kegwikOw betonowych i przedstadviwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacii.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlizin
elementu przez pomiar i policzenie uszkadzeryskpujacych na powierzchniach i
krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3mRoy dtugdci i glebokdsci
uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaia do
1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021. Sprawdzéwsialtu i wymiarow elementow
naleey przeprowad#i z doktadnécia do 1 mm przy #yciu suwmiarki oraz przymiaru
stalowego lub tany zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzedgigw prostych w
narazach elementow wykonuje esiprzez przytaenie lgtownika do badanego nam i
zmierzenia odchytek z doktadéwa do 1 mm.

Badania pozostatych materiatbw stosowanych przyawianiu kraveznikdw
betonowych powinny obejmowavszystkie wtaciwosci, okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatdbw w pkt 2.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynostt 2 cm.

6.2.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodna¢ profilu podiwznego gérnej powierzchni taw z dokumeniggjojektows.
Profil podhiwzny gérnej powierzchni tawy powinien bygodny z projektowanniwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost = 1 cm na kade 100 m tawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwoch dowolnie wybranych punktach naz¢t@ 100 m
tawy. Tolerancje wymiarow wynogz
- dla wysokéci + 10% wysokéci projektowane;j,
- dla szerokéxi + 10% szerokéci projektowane.

c) Rownda¢ gornej powierzchni taw.
Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza irzez przytaenie w dwoch punktach, na
kazde 100 m tawy, trzymetrowej taty.
Przéwit pomicdzy gorra powierzchm tawy i przylazomg fata nie mae przekracza
1cm.

d) Zag;szczenie taw.
Zagzszczenie faw badaesiv dwoch przekrojach na kde 100 m.

e) Odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamégerunku nie mge przekraczat 2
cm na kade 100 m wykonanej tawy.

6.2.3.Sprawdzenie ustawienia kramikow
Przy ustawianiu kragznikdw naley sprawdzé:
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a) dopuszczalne odchylenia linii kraawnikbw w poziomie od linii projektowanej, ktore
wynosi+ 1 cm na kade 100 m ustawionego krawnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety goérnej ptaszczyzkpaweznika od niwelety
projektowanej, ktére wynosi 1 cm na kade 100 m ustawionego kraanika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragenikOw, sprawdzane przez przyknie w dwoch
punktach na kade 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomicdzy
gorm powierzchm kraweznika i przytazong tata nie mae przekraczal cm,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostli obmiarowg jest m (metr) ustawionego krainika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje ¢iza wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawyptatnosci

Podstaw ptatnaci jest wielk@¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Przy kalkulowaniu kosztu wstawienia kramika naley uwzgkdnic:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod tagy
— wykonanie szalunku,
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikOw na podsypce (cementowo-piaskowej),
— wypetnienie spoin kragznikOw na tukach zaprayy
— zalanie spoin maszalewowg,
— zasypanie zewtrznejsciany krawgznika gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

UM LNE

e
o

12.

13.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b@&twnzapraw

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytte

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu.toéle pomiaru cech
geometrycznych

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaku. Sklad, wymagania i
ocena zgodnei

PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do beton@agraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiatizch

03/01 drég, ulic, parkingdéw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarizch

03/04 drdg, ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Krasmiki i
obrzeza chodnikowe

BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio
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PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikamhhicznej (SST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgzianych z wykonaniem podbudowy z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanmlvawiazujaca podstaw jako
dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji Gblzwiazanych z przebudawdrogi
gminnej w miejscowsci Diluga Szlachecka.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa nat@gdnstabilizowanego
mechanicznie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowaneguhargcznie - jedna lub wiej
warstw zagszczonej mieszanki, ktGra stanowi warstvasna nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczalegaacy na odpowiednim
zagzszczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdélne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetniavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. Wyszczegdlnienie Kruszywa naturalne Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasadnicza
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych @i 0,075 mm, 9 od 2 do 10 PN-B-06714-15
(m/m)
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie wdej niz 5 PN-B-06714-15
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych 35 PN-B-06714-16
%(m/m), nie wecej niz
- . . 0
4 Z_awqrtéc_ zgnleczyszcieorgan|cznych, O(M/m) PN-B-04481
nie wiecej niz 1
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5 | Wskanik piaskowy po picio-krotnym od 30 do 70 BN-64/8931-01
zagszczeniu metadl lub Il wg PN-B-04481, %

6 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralna¢ catkowita po petnej liczbie obrotdy

nie wiecej niz 35 PN-B-06714-42
b) scieralndg¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby
obrotéw, nie w¢cej niz 30
7 | Nasikliwosé, %(m/m), nie wgcej niz o5 PN-B-06714-18
8 | Mrozoodpornéé, ubytek masy po 25 cyklach PN-B-06714-19
zamraa- 5
nia, %(m/m), nie wicej niz
9 PN-B-06714-37

Rozpad krzemianowyzela-

zawy hcznie, % (m/m), nie wicej niz - PN-B-06714-39

10 | Zawarté¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SQ PN-B-06714-28
%(m/m), nie wgcej niz 1

=

11 | Wskanik nosnosci wye mieszanki kruszywa, 9
nie mniejszy ni:

a) przy zagszczeniud = 1,00 80 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud= 1,03 120

Woda:
Nalezy stosowa wodk wg PN-B-32250.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy pomocnicze] zuskywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie, powinnac¢bynieszanka piasku, Ewiru, spetniagca
wymagania niniejszej specyfikaciji.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszaasbcych i bez domieszek gliny.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0goIne” pkt 3.

4. TRANSORT

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem aZninmateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostatych materialtdw powinien odb§\s® zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne”
pkt 5.
5.1. Przygotowanie podiea

Podbudowa powinna byutozona na podtzu zapewnigicym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy.
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5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa dscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarz& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
konieczndé¢ zapewnienia jednorodsa nie dopuszcza swytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Midsagno wyprodukowaniu powinna &ypd
razu transportowana na miejsce wbhudowania w tals@&p, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu. kruszyw.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej gre&ip
takiej, aby jej ostateczna grudopo zagszczeniu byka réwna grubd projektowanej.
Grubg¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie #eo przekracza 20 cm po zagszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna ®yroziozona w sposéb zapewmiay oskagniecie
wymaganych spadkow i ¢dnych wysokéciowych. Wilgotnd¢ mieszanki kruszywa
podczas zagpzczania powinna odpowiadailgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda IlI). Matenadmiernie nawilgocony, powinien
zosta& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldwilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej o 20% jej wastd, mieszanka powinna Bywilzona okrélona iloscia
wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdygatnas¢ mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag:sszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpolai
przyjetemu poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna lgy
utrzymywana w dobrym stanie. zé8 Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten Kazt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykeérzadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstaminiki tych badaé Inzynierowi w celu
akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
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Tablica 2. Cegstotliwos¢ ora zakres bada przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
Minimalna Maksymalna|

Lp. Wyszczegoélnienie bada liczba powierzchnig
P y g bada na podbudowy

dziennej |Pr4Y"

dzialce paCldaﬁca na
. |jedno
roboczej badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébefta 10000 rh

dla kazdej partii kruszywa
i przy kazdej zmianie
kruszywa

4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1

6.3.2.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglawilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (meidpla tolerancy +10% -20%.
Wilgotnas¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 .
6.3.3.Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagnigcia wymaganego
wskaznika zagszczenia.
Zagszczenie  podbudowy nale sprawdza  wediug BN-77/8931-12.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe,

gdy stosunek wtérnego moduliz do pierwotnego modutu odksztalceliajest nie wigkszy
od 2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.4.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacerg wszystkich widciwosci okreslonych w
pkt 2.1 Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy
w obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegollnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
pomiarow
1 |Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Réwna¢ podiuzna w sposob cigty planografem albo co 2
m taty
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3 |ROwNG¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 |Rzedne wysokéciowe co 100 m

6 |Uksztaltowanie osi w planie co 100 m

7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kKalej dzialce robocze
lecz nie rzadziej giraz na 400 fm

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejznmaz ng

2000 nf
8 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoéch przekrojach
- ugiecie spezyste kazde 1000 m
co najmniej w 20 punktach naZde 100(
m

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cm, -5 cm.

6.4.3.Rownac¢ podbudowy

Nierowndaci podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrow fata lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04 .

Nierowndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé& 10 mm.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy powinny lagodne z dokumentacprojektows, z
tolerancy £ 0,5 %.

6.4.5.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz
+ 10%,

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuyvicksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny kbynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokdsci co najmniej 10 cm, wyrOwnane i powtornie gsmpzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerégigorojektowanej o wicej niz 5
cm i nie zapewnia podparcia warstwomzaeylezacym, to Wykonawca powinien na wtasny
koszt poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pehgrubgé do potowy
szerokdci pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne zeggczenie.

41



6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wziim grubéci, Wykonawca
wykona napraw podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednigicbokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich \étawosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkou tych robot nagpi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedlug wiej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nanos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezfiine do zapewnienia wymaganefgnasci, zalecone przez hyniera.
Koszty tych dodatkowych robdét poniesie Wykonawealhudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie nénosci podbudowy wynikto z niewkiwego wykonania robot przez Wykonawc
podbudowy.
" pkt 6.3.

7. OBMIAR ROBOT

Jednost obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawy
kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw ptatnaci jest wielka¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-B-04481  Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-12Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirto
zanieczyszczeobcych

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadunaiaego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#ttnzi

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétho

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanieahkdigrosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodgorn
metody bezpdredni

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirto
zanieczyszczeorganicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirtsiarki
metody bromowg
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu

Nogok,rw DNMPF

o
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11.
12.
14.
16.
20.
26.
28.

30.

krzemianowego

PN-B-06714-39Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
zelazawego

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczad@eralngci w
bebnie Los Angeles

PN-B-11111  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych.Zwir i mieszanka

PN-B-11113  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych. Piasek

PN-B-32250  Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie waklia piaskowego

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdod0 nawierzchni
planografem i tat

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
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D —08.02.02
Chodniki i zjazdy z brukowej

kostki betonowe.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaajhtecznej (SST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgaanych z wykonaniem nawierzchni z brukowej
kostki betonowej na chodnikach i zjazdach z ulioypdsesiji.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) standvwawmzujaca podstaw jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniurdalizacji robot zwjzanych z
przebudow drogi gminnej w miejscow&i Diuga Szlachecka.

1.3. Zakres robdét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia roboét
zwiazanych z wykonaniem chodnika z brukowej kostki hetee].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana torne metod wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowavuldwéch warstwach pgtzonych ze
soly trwale w fazie produkcji.

1.4.2.Pozostate okigdenia podstawoweaszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania
2.1.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbaukowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej, wggprzez uprawnianjednostk.

2.1.2. Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna By warta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinnathgwna i szorstka, a krazie kostek rowne i
proste, wktsniccia nie powinny przekracz® mm dla kostek o gruko < 80 mm.

2.1.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosujelsetonows kostke brukowa o grubgci
60 mm, a na zjazdach do posesji 80mm.
Tolerancje wymiarowe wynogz

- na dlugdci +3 mm,
— na szerokéci + 3 mm,
— na grubdci 5 mm.

Kostka uyta na chodniki powinna ldykoloru szarego. Kostkazyta na zjazdy
powinna by koloru czerwonego.

2.1.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
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Betonowe kostki brukowe powinny ndiecechy fizykomechaniczne oktene w
tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtekowych

Lp. Cechy Wartéc

1 |Wytrzymald¢é na sciskanie po 28 dniach, MPa, [co
najmniej 60
a) srednia z szeiu kostek 50
b) najmniejsza pojedynczej kostki
Nasakliwos¢ woda wg PN-B-06250, %, nie wcej niz 5

3 [Odpornd¢ na zamraanie, po 50 cyklach zamiania, wg
PN-B-06250: brak
a) peknigcia probki 5

b) strata masy, %, nie ggej niz
c) obnizenie wytrzymaitéci na sciskanie w stosunku do 20
wytrzymataci

prébek nie zamzanych, %, nie wicej niz

4 |Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111, mm,|nie 4
wiecej niz

2.1.5.Cement

Na podsypk cementowo — piaskaynpowinien by uzyty cement portlandzki marki 25
i odpowiad& normie PN-88/B-3000.
2.1.6. Piasek

Piasek do wykonywania podsypki powinbeipowiadé normie PN-86/B-06712

2.1.7.Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-88/B-32250 [5].

3. SPRZET

Nawierzchnie mana uktada recznie.
Do zagszczenia nawierzchni stosuje; sivibratory ptytowe z ostan z tworzywa
sztucznego.

4. TRANSPORT

Kostki betonowe ukladaney svarstwowo na palecie, pakowane w ¢oli spinane
taSma stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienaryse@tanie.

Kostki betonowe mma réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych
producenta.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtas powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami podinymi i poprzecznymi. Wskaik zag:szczenia koryta nie powinien &y
mniejszy nk 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

Dopuszczalna tolerancja dlaglgbkasci wykonanego koryta wynosit 1cm, a dla
szerokdci korytax 5¢cm.

5.2. Podsypka cementowo - piaskowa

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna wynasiw granicach od 3 do 5 cm.
Podsypka powinna ldyzag:szczona i profilowana w stanie wilgotnym..

5.3. Podbudowa

Podbudowa powinna byprzygotowana zgodnie z wymaganiami cksaymi w
specyfikacji dla podbudowy z chudego betonu. Weka zag:szczenia nie powinien By
mniejszy nk 1,00 wedtug normalnej metody Proctora.

5.4. Ukladanie chodnika i zjazdéw Dbetonowych kostek brukowych

Kostke uktada st na podsypce cementowo - piaskowej w taki sposb¥p,saczeliny
migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkalezy uktad& ok. 1,5 cm wyej od
projektowanej niwelety chodnika, gdyw czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zaggszczeniu.

Po ula@eniu kostki, szczeliny nalg wypeilnic piaskiem, a nagpnie zamiéc¢
powierzchn¢ utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i
przystpi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utgonego chodnika z kostek brukowych, stosugevabratory ptytowe z
ostora z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przedkadzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie naley prowadzé od krawdzi powierzchni ubijanej w kierunkgrodka i
jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowgiEh wolno uywaé
walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeint szczeliny materiatem do wypetnienia i
zamig¢ nawierzchng. Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymamglegnacji -
moze by zaraz oddany dozytkowania.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca powinien padatd systematycznie
pomiary i badania koryta i dostarézyg Inzynierowi.
Pomiary i badania Wykonawca powinien wykonywa czstotliwoscia gwarantujca
zachowanie wymagajakosci, ale te& nie rzadziej i podano w odpowiednich punktach
specyfikacji.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Sprawdzenie podi@a
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Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodaoz dokumentagj projektowy i
odpowiednimi SST.

Dopuszczalne tolerancje wynasila:
— gkebokdsci koryta:

— 0 szerokéci do 3 m: +1cm,

— 0 szerokéci powyzej 3 m: +2cm,
— szerokdci koryta:= 5 cm.

6.2.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétia wymaganych spadkow poprzecznych i
podiuznych polega na stwierdzeniu zgodoiaz dokumentagj projektowa oraz wymaganiami
pkt 5.3 niniejszej SST.

6.2.3.Sprawdzenie wykonania chodnika i zjazdow

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych
polega na stwierdzeniu zgodicowykonania z dokumentacprojektows oraz wymaganiami
pkt 5.5 niniejszej SST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtowéaoi ubijania (wibrowania),

sprawdzenie prawidtovéoi wypetnienia spoin,

sprawdzenie, czy przsty des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika i z@dw
6.3.1. Sprawdzenie rowrsgi chodnika

Sprawdzenie rowrigi nawierzchni przeprowadéanalezy tata co najmniej raz na
kazde 150 do 300 mutozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej i
raz na 50 m chodnika. Dopuszczalny gwiepod tat 4 m nie powinien przekraczd,0 cm.

6.3.2.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokortywalery szablonem z poziomic co
najmniej raz na kale 150 do 300 frchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej
niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowamegblu wynosz * 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowe;
kostki betonowe.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje ¢iza wykonane zgodnie z dokumensagprojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Podstaw ptatngci jest wielka¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Przy kalkulowaniu kosztu wykonania 1?nchodnika (wjazdu) z brukowej kostki
betonowej naley uwzgkdnic:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materialtdbw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta,
— wykonanie podsypki cementowo - piaskowej,
— utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
— przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczaaieralngci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaepraw

BN-68/8931- Drogi samochodowe. Oznaczenie wskiia piaskowego.

01
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D - 08.03.01

Betonowe obrzea chodnikowe.

51



1.1.
1.2.
1.3.
1.4.

2.1.
2.2.
2.3.
2.4.
2.5.
2.6.

3.1
4.1.
5.1
5.2.
5.3.
6.1.
6.2.
8.1.
8.2.

9.1.
9.2.

10.

SPIS TRESCI

WSTEP

Przedmiot SST

Zakres stosowania SST

Zakres rob6t oblych SST

Okrdlenia podstawowe

MATERIALY

Stosowane materiaty

Betonowe obrza chodnikowe — wymagania techniczne
Dopuszczalne odchytki wymiarow obiye
Dopuszczalne wady i uszkodzenia obyze
Beton i jego sktadniki

Materiaty na tawi do zaprawy

SPRET

Sprzt do ustawiania obrzg

TRANSPORT

Transport obrzg betonowych
WYKONANIE ROBOT

Wykonanie koryta

Podsypka (tawa) pod obyee

Ustawienie betonowych obezechodnikowych
KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badania przed przygieniem do robét
Badania w czasie robot

OBMIAR ROBOT

ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu
PODSTAWA PLATNGCI

Ogodlne ustalenia dotyge podstawy platrici
Cena jednostki obmiarowej

PRZEPISY ZWAZANE

52

53
53
53
53
53
53
53
53
53
54
54
54
54
54
54
54
55
55
55
55
55
55
55
56
56
56
56
56
56
56
56



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtecznej (SST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robé6t zadanych z ustawieniem betonowego oheze
chodnikowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) standvwawmzujaca podstaw jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniurdalizacji robot zwjzanych z
przebudow drogi gminnej w miejscow&i Diuga Szlachecka.

1.3. Zakres robdét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z ustawieniem betonowego obezehodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie
lub dwustronnie aigi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonychauodnikaciji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami.

2. MATERIALY
2.1. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymags
obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01
zwir lub piasek do wykonania taw,
cement wg PN-B-19701,
piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.2. Betonowe obrz#a chodnikowe — wymagania techniczne
Betonowe obrza chodnikowe niskie (On) o wymiarach 6 x 20 x 75gan 1:
Oznaczenie: obrze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04.

2.3. Dopuszczalne odchyiki wymiarow obrzey
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 1.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow oliyge

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1
! +8
b, h +3
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2.4. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrae

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkbw betonu, o fakturze z
formy lub zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byéwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawddzi elementow nie powinny
przekracza wartasci podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia otyrze

Dopuszczalna wielks

Rodzaj wad i uszkodae wad i uszkodze
Gatunek 1
Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi 2
w mm
Szczerby ograniczajcych powierzchnig

; . > . niedopuszczalne
i uszkodzenia gorne gcieralne)

krawedzi i nar@y |ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

liczba, max 2
dhugas¢, mm, max 20
giebokas¢, mm, max 6

2.5. Beton i jego skfadniki
Do produkcji obrzsy nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250, klasy B 251 B 30.

2.6. Materiaty na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiaglawymaganiom PN-B-11111, a piasek -
wymaganiom PN-B-11113.

3. SPRZET
3.1. Sprt do ustawiania obrzey
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gfuzpomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymi srodkami
transportu po osgnieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymaléci
projektowanej.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem sszkodzeniami w
czasie transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (tawe) nalery wykonywa zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzgtinieniem
w szerokdéci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.2. Podsypka (tawa) pod obrzae

Pod obrzea naley stosowa podsypk (tawe) ze zwiru o grubdci 3 do 5 cm.
Podsypk (tawe) wykonuje s¢ przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zagzczanie z
polewaniem wosl

5.3. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzeaa chodnikowe nalg/ ustawig na wykonanym podia w miejscu i
ze swiattem (odlegtécia gornej powierzchni obrze od cagu komunikacyjnego) zgodnym z
ustaleniami dokumentacji projektowe;.

Zewretrznasciana obrzea powinna by obsypana piaskiemiwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Naley wypeink je zapraw
cementowo-piaskogvw stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczysci¢ i zmy¢ wod.
Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na petrgicbokas¢.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykénbadania materialow
przeznaczonych do ustawienia betonowych atyohodnikowych i przedstawiwyniki tych
bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlizin
elementu przez pomiar i policzenie uszkadzerystpujacych na powierzchniach i
krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 8mRry diugdci i giebokasci
uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaia do
1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw aglprzeprowadz z doktadnécia do
1 mm przy ayciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego luBrtey, zgodnie z wymaganiami
tablicy 1 i 2. Sprawdzenieatow prostych w nargach elementéw wykonuje esiprzez
przytozenie katownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadiem do 1 mm.

Badania pozostatych materiatbw powinny obejméweaiszystkie waciwosci
okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiadgmienionych w pkt 2.

6.2. Badania w czasie robo6t

W czasie robot naly sprawdza wykonanie:
a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.1,
b) podsypki (tawy) zewiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
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c) ustawienia betonowego ob¢ze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3yprz
dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére miae wynost + 2 cm na kade 100 m diugéri obrzea,

— niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktore mae wynost £1 cm na kade 100 m diugei
obrzea,

— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktéosvipno wykazywa catkowite
wypetnienie badanej spoiny na pelicbokasé.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostik obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawyptatnosci
Podstaw ptatncci jest wielka¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Przy kalkulowaniu kosztu wykonania 1 m betonowebweza chodnikowego naky
uwzglkdnic:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatéw,
— wykonanie koryta,
— rozicielenie i ubicie podsypki,
— ustawienie obrza,
— wypetnienie spoin,
— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
— wykonanie badai pomiaréow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwyktly
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PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Migtgomiaru cech
geometrycznych

PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych. Piasek

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegyiku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei

BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzdhog,

03/01 ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdélne mgigania
i badania

BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzdhog,

03/04 ulic, parkingdbw i torowisk tramwajowych. Krawgniki i
obrzea.
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1. Bezpiecz@stwo i higiena pracy

W zakresie wykonaniaddbioru obowizuja wytyczne producentow.

W czasie wykonywania robét nayeprzestrzegaprzepisy BHP i ruchu drogowego.

Przy realizacji obiektu nafg speiné wymagania wynikaice z n/w rozporgdzea

1) Rozporadzenie Ministra Gospodarki w sprawie bezpiéstea i higieny pracy podczas
eksploatacji maszyn i innych wdzei technicznych do robot ziemnych budowlanych
I drogowych Dz. Uz2001r. nr 118 poz. 1263

2) Rozporadzenie Ministra Administracji, Gospodarki terenow€chronySrodowiska, Ministra

Komunikacji w spraw bezpieczastwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot drogaivy
mostowych Dz. U. z 1977r. nr 7 poz. 30

3) Rozporadzenie Rady Ministréw w sprawie bezpieggiva i higieny pracy przy robotach
impregnacyjnych i odgrzybieniowych , Dz. U. 1956r5 poz. 25
4) Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu MaterialBwdowlanych w sprawie

bezpieczéstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budomdamontaowych
i rozbiorkowych Dz. U. 1972r. nr 13 poz. 9.3

2. Informacja o bezpieczastwie i zdrowiu ludzi

W trakcie realizacji budowy robotami, ktére mapowodowéa powstanie zagten dla
bezpieczéstwa i zdrowia ludzi &da:
- roboty inynieryjne zwazanez niwelacp terenu, wykonywaniem wykopow i nasypow
- roboty drogowe
Wyej wymienione roboty magstwarza nastpujace zagraenia dla zdrowia ludzi.

Roboty ziemne
— uszkodzenie ciata 0s6b postronnych w wyniku zetiaiz ruchomymi ogciami sprztu
mechanicznego, wpadyia do wykopu lub stoczeniagsze skarpy
— uszkodzenie ciata pracownikéw lub sgtzmechanicznego w wyniku oberwania skarpy
wykopu lub stoczeniagpo skarpie nasypu,
— uszkodzenie ciata pracownikdw w wyniku zetlgia sk z pracujcym sprztem zasypanie
pracuacych w wykopie w wyniku oberwaniagsskarpy

Roboty drogowe
— uszkodzenie ciata pracownikow w wyniku zetfaia st z pracugcym sprztem
W celu unikacia wyzej wymienionych zagren nalery:

— zatrudné pracownikow posiadagych kwalifikacje przewidziane ogsnymi przepisami dla
danego stanowiska, ktorzy majrzeczenie lekarskie dopuszega ich do okrdonej pracy
oraz przeszli przeszkolenie w zakresie przepisow Bbbstugi aywanych przez nich do
pracy maszyn i uegdzen

— wygrodzi plac budowy

— wyznhaczy i oznakowa w poblizu miejsc niebezpiecznych (wykopy, miejsce
pracy dwigu, koparki,) przejcia dla pieszych o szerod@ min |,2m oraz dobrze
je aswietli¢.
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Wyznacz§ miejsce sktadowania materiatow, ktére powinné lokalizowane
w odlegtéci nie mniejszej ri:

O, 75 m od ogrodzezabudowa
5,0 m od statego stanowiska pracy

sktadow& materiaty w miejscu wyrbwnanym do poziomu

zachowywé migdzy stosami, pryzmami lub pojedynczymi elementaomdtrukcji
odlegta¢ min 2,0m oraz o szeroka odpowiadajcej szerokéci natadowanegérodka
transportu

oswietli¢ zgodnie z obowaizujacymi normami w czasie wykonywania robot miejscecpra
plac budowy, ddgia i dojazdy

skrzynki rozdzielcze pdu do zasilania, ugzlzer mechanicznych na placu budowy
zabezpieczy/ przed dosipom 0sob niepowotanych (padkenie, konserwacja, naprawa
skrzynek i uradzen powinna by przeprowadzana przez osoby posiackajpdpowiednie
uprawnienia)

zabroné podczas mechanicznego zatadunku i roztadunku raterbudowlanych, ziemi
itp. Przemieszczania ich beZpednio nad ludmi oraz nad kabipkierowcy (kierowca na
czas wykonywania tych czyném obowhzany jest opfci¢ kabiry)

dopilnow& aby operatorzy maszyn i wdzea nie opuszczali ich zanim nie zastame
unieruchomione (silnik wgczony, maszyna lub wgdzenie zahamowane)

dopilnowa’ aby;

cigzar podnoszonych materiatow budowlanych nie przedaiaedzwigu

dopuszczalnego diaviju jak i jego elementow(hak, liny, irp)
zostat sprawdzony przed przyseniem do pracy stan techniczny maszyn adeen
oraz hakéw, zawiesi itp.
zostato sprawdzone czyg@ei ruchome maszyn i wdzen sa ostonkte tak aby zapobiega
wypadkom
sprzt zmechanizowany byt zabezpieczony przed guesh osob niepowotanych
nie byty dokonywane czynioi zwiazanez napraw, smarowaniem, czyszczeniem sz
zmechanizowanego w czasie jogo pracy

zabroné:

odtluszczania i czyszczenia powierzchni gjprzzmechanizowanego benzayn
etylizowar

ustawt kopark wykonujca wykop w odlegtéci co najmniej 0,6 m poza klinem odtamu
dla danej kategorii gruntu

zabroné wiaczania mechanizmu obrotowego koparki przed aekeniem napetniania
tyzki gruntem

zabroné wytadowania urobku z ki koparki nad skrzynisrodka transportowego przed
zatrzymaniem ruchu obrotowego koparki i na wysckayzszej nz 0,5 m nad dnem
skrzyni tadunkowej

nakazé aby w czasie przejazdu koparki jej wagsik znajdowat si w potazeniu zgodnym
z kierunkiem jazdy a #ka powinna b§ opuszczona na wysoko1,0 m nad teren
nakazé aby w czasie przerwy i po zakezeniu przerwy tyke koparki opyci¢ na ziemg,
podwozie zablokowa silnik zatrzyma i zamkra¢ kabirg.
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