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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot drogowych wynikajacych z biezacych potrzeb Zamawiajacego, prowadzenie robot
zwiazanych z biezacym utrzymaniem polega na profilowaniu i uzupelnianiu ubytkoéw na
drogach gminnych o nawierzchni gruntowej-zwirowej i thuczniowe;.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1. 1 na drogach o nawierzchni zwirowo-ttuczniowej o
powierzchni 369 840 m? w tym:
- rownanie, profilowanie wraz z mechanicznym zageszczaniem -359 720 m 2
- uzupehienie ubytkow o Sredniej glebokosci 10 cm ( wraz z nawozeniem i mechanicznym
zageszczeniem )- 2 219,04 m3

Przewiduje sie dwukrotne rownanie, profilowanie wraz z mechanicznym

zageszczaniem.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem biezacego utrzymania drég o nawierzchni gruntowo- zwirowej i
thuczniowej przy uzyciu materialow spetniajacych normy w drogownictwie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Rownanie i profilowanie wraz z zageszczaniem drég o nawierzchni zwirowo-
tluczniowej - zespot zabiegow technicznych wykonywanych na biezaco zwiazanych z
rownaniem i profilowaniem wraz z zageszczaniem, ktorych celem jest uzyskanie rowne;j
nawierzchni, zwany dalej ,utrzymanie drog".

1.4.2. Ubytek - wykruszenie materialu na gltebokosc srednio 5 cm.
1.4.3. Wybdj - wykruszenie materialu na glebokos¢ srednio 12 cm.

1.4.4. Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu w warunkach optymalnej wilgotnosci przy odpowiednio dobranym uziarnieniu
kruszywa.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych

bezpieczenstwa i higieny pracy. Wykonawca ma obowiazek zabezpieczyC i oznakowac teren
wykonywania robot na drodze. Pojazd wykonujacy prace powinien byc¢ oznakowany zgodnie
zZ przepisami zapewniajac bezpieczenstwo ruchu drogowego.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wykonawca do realizacji zamowienia pozyska pelnowartosciowe kruszywa drogowe

( thuczen, kliniec kamienny lub betonowy ) nalezytej jakosci, gwarantujace osiagniecie
oczekiwanego celu. Jezeli przewidziana do wykonania naprawa bedzie wymagala
zastosowania wyrobow innych niz opisane ponizej, wykonawca moze otrzymac polecenie
zastosowania innych materialow o cenach identycznych lub zblizonych do
zaoferowanych. Decyzje o rodzaju zastosowanych wyrobow podejmie osoba wskazana
przez Zamawiajacego.

2.2. Kruszywo:

a) frakcji 0 - 31,5

b) frakcji 31,5 - 63
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3. 0. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Wykonawca zobowiazany jest do uzywania sprawnego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot.

3. 2. Sprzet do wykonywania robot drogowych.
Wykonawca przystepujacy do wykonywania naprawy drog o nawierzchni gruntowo - zwirowej i
thuczniowej powinien wykazac sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

- rowniarki samojezdne;j,

- walca drogowego samojezdnego,

- zageszczarki plytowej lub ubija mechanicznego w zaleznosci od wielkoSci ubytkow

- samochodu ciezarowego oraz koparko-spycharki.

4.0. TRANSPORT

4.1. Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow
transportowych ktore nie wplywaja niekorzystnie na jakoS¢ przewozonych
materialow.

5.0. WYKONANIE ROBOT
5.1. Warunki przystapienia do robot

Zamawiajacy wraz z Wykonawcg dokona co najmniej raz w miesigcu objazdu drog celem
sprawdzenia stanu nawierzchni w zakresie uszkodzen oraz wyboru techniki i materiatow do
dokonania naprawy. Niezaleznie od tego w przypadku wystapienia naglego zdarzenia
wymagajacego naprawy drogi Wykonawca na wezwanie Zamawiajacego przystapi
niezwlocznie do wykonania rob6t naprawczych.

5.2. Przygotowanie i wykonanie robot

Celem robot jest uzyskanie rownej nawierzchni gruntowej, z ktorej wody
opadowe odprowadzane sg poza pas jezdni. W przypadku zawyzonych
poboczy nalezy wykonac rowki odprowadzajace wode

Rownanie i profilowanie wraz z zageszczeniem drog, obejmuje wykonanie nastepujacych
CZynnosci:

- wzruszenie nawierzchni gruntowej z przemieszczeniem urobku;

- Sciecie i uzupetnienie nier6wnosci;

- uzupelnienie glebokich lokalnych ubytkow materiatem zbliZonym do miejscowego;
- uzyskanie spadku poprzecznego o wartosci 2 %;

- reczne usuniecie nasypanego w trakcie roboty gruntu z pobocza;

- zageszczanie walcem samojezdnym po kazdorazowym przejechaniu
rowniarki.

Warstwe kruszywa nalezy ukladac¢ na osuszong powierzchnie, nie wskazane jest uktadania
kruszywa w czasie niekorzystnych warunkow atmosferycznych ( opady deszczu, $niegu ).
Rownanie i watowanie nawierzchni drogi nalezy wykonac przy zachowaniu optymalnej
wilgotnosci nawierzchni pasa drogi.
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Wykonawca do realizacji zamowienia (uzupelnianie glebokich lokalnych
ubytkow) pozyska materiatl miejscowy lub zbliZony do miejscowego,
niespoisty, o parametrach umozliwiajacych rozlozenie, wyprofilowanie

1 zageszczenie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyskac aprobaty
techniczne na materialy oraz wymagane wyniki badan materiatlow
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawic je zamawiajacemu do
akceptacji.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot
Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonanych robot. Wyniki obmiaru
beda zapisane do ksiegi obmiarow, ktora prowadzi Wykonawca.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru robot przy rownaniu i profilowaniu wraz z zageszczeniem jest m?2
(metr kwadratowy), przy uzupehieniu ubytkéw m 3( metr szescienny).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z specyfikacjami technicznymi,
wymaganiami Zamawiajacego, jesli wszystkie pomiary i badania daty wyniki
pozytywne.

9. Podstawa platnosci
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1l m? réwnania, profilowania i walowania nawierzchni obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie sprzetu na budowe,
- wykonanie naprawy zgodnie z SST,
- odtransportowanie sprzetu z placu budowy.
Cena jednostkowa 1 m3 uzupehienia ubytkow obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie materialow i sprzetu na budowe,
- wykonanie naprawy zgodnie z SST,
- odtransportowanie sprzetu z placu budowy.
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