PRZEDMIAR ROBOT
Nazwa inwestycji - Przebudowa drogi bez nazwy dz. gr nr ew. 27 i 28 w m. WIg. Brzezinski

Adres inwestycji - drogi gminne

Inwestor - Gmina Halindw

Adres inwestora - ul. Spétdzielcza 1; 05-074 Halindéw
Branza: Drogowa

Nr Podstawa Nr SST Opis robot Jm llos¢

Roboty pomiarowe przy linowych robotach ziemnych,

1| Analiza wtasna D-M-00.00.00 i T
trasa drég w terenie réwninnym

km 0,380

Podbudowy z kruszyw famanych frakcji 0-31,5 mm -
2 | Analiza wtasna SST 5.3 warstwa dolna podbudowy o grubosci po zageszczeniu m?2 600,00
5 cm - uzupetnianie kolein

Frezowanie korekcyjne nawierzchni bitumicznej o

3 | Analiza wiasna SST 5.3 L
gruboscido 5 cm

m2 55,00

Skropienie podbudowy emulsjg asfaltowg - krotnosc 2

4 | Analiza wiasna SST5.4
1w ((380mM*5m)*2)=3800m2+60m2=3860 m2

m2 3860,00

Nawierzchnie z mieszanek mineralno - bitumicznych
asfaltowych standard Il (AC11W) warstwa wigzgca o
grubosci warstwy po zageszczeniu nie mniej niz 3 cm
(75 kg masy /m2) (380m*5m)+60m2=1960 m2

5| Analiza witasna SST 5.5 m2 1960,00

Nawierzchnie z mieszanek mineralno - bitumicznych
asfaltowych - warstwa Scieralna (AC11S) o grubosci
warstwy po zageszczeniu nie mniej niz 3 cm ( 275 kg
masy/m2) (380m*5m)+60m2=1960 m2

6 | Analiza witasna SST 5.5 m2 1960,00

Wykonanie poboczy z kruszyw tamanych fr. 0-31,5 mm
7 | Analiza wtasna SST 5.7 o grubosci warstwy po zageszczeniu 10 cm na m?2 380,00
szerokosci 0,5 m

Sporzadzit: Jakub Szpetnar
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