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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej jest realizacja zadania pn.: Biezace utrzymanie
drog gminnych o nawierzchni gruntowo — Zzwirowej i thuczniowej na terenie Gminy Halinow.

1.2. Szczegotowy opis przedmiotu zaméwienia

Prowadzenie robdt zwigzanych z biezagcym utrzymaniem drog o nawierzchni gruntowo — zwirowej
1 thuczniowej polegac bedzie na wykonaniu nw. robot:

1. réwnanie i profilowanie drogi wraz z zaggszczeniem mechanicznym - ilo$¢ szacunkowa
719440 m?%

2. uzupelnianie ubytkow kruszywem tamanym frakcji 4 — 31,5 mm wraz z zaggszczeniem
mechanicznym - ilo$¢ szacunkowa 1000 m?

3. uzupelnianie ubytkow kruszonkg betonowa frakcji 4 — 63 mm wraz z zaggszczeniem
mechanicznym - ilo$¢ szacunkowa 1500 m?

4. wykonanie podbudowy (wraz z korytowaniem) z kruszywa tamanego o frakcji 4 — 31,5 mm -
material Wykonawcy — o grubosci warstwy po zageszczeniu mechanicznym 10 cm - ilos¢
szacunkowa 1000 m?

5. wykonanie podbudowy (wraz z korytowaniem) z kruszonki betonowej o frakcji 4 — 63 mm -
material Wykonawcy - o grubosci warstwy po zageszczeniu mechanicznym 15 cm — ilo$¢
szacunkowa 1000 m?

6. rozwiezienie 1 rozplantowanie wraz z zageszczeniem mechanicznym zuzlu drogowego -
material Zamawiajacego - ilo§¢ szacunkowa 1200 m°.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejsze]j specyfikacji, dotycza zasad prowadzenia i odbioru robot
okreslonych w punkcie 1.2. przy uzyciu materialow 1 sprzetu speliajgcych normy

w drogownictwie.

1.3.2. Podane przez Zamawiajacego ilosci robot sa szacunkowe 1 moga ulec zmianie w trakcie
trwania umowy. W przypadku zlecenia przez Zamawiajacego innego niz zaktadany zakresu robot,
wobec przyjetej zasady, iz wyplata wynagrodzenia nastegpowal bedzie za faktycznie zlecane
1 wykonane roboty, Wykonawca nie jest uprawniony do zglaszania z tego tytulu roszczen do
Zamawiajacego.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Roéwnanie i profilowanie wraz z zageszczaniem drog o nawierzchni gruntowo-

zwirowej i thuczniowej - zespot zabiegow technicznych wykonywanych na biezaco zwigzanych
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z rOwnaniem 1 profilowaniem wraz z zaggszczaniem, ktorych celem jest uzyskanie rownej

nawierzchni, zwany dalej ,,utrzymaniem drog".

1.4.2. Ubytek - wykruszenie materialu na glebokos¢ $rednio 5 cm.

1.4.3. Wybdj - wykruszenie materiatu na gtebokos$¢ srednio 12 cm.

1.4.4. Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zageszczeniu
w warunkach optymalnej wilgotnosci przy odpowiednio dobranym uziarnieniu kruszywa.

1.4.5. Remont drogi — wykonywanie rob6t przywracajacych pierwotny stan drogi, takze przy uzyciu
wyrobow budowlanych innych niz uzyte w stanie pierwotnym.

1.5. Wymagania dotyczgce robot

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. Wykonawca ma obowigzek zabezpieczy¢ 1 oznakowaé teren
wykonywania rob6t na drodze. Pojazd wykonujacy prace powinien by¢ oznakowany zgodnie

Z przepisami zapewniajac bezpieczenstwo ruchu drogowego.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materiatow

Wykonawca do realizacji zamdwienia pozyska pelnowarto$ciowe kruszywa drogowe
o uziarnieniu cigglym (tluczen, kliniec kamienny np. dolomitowy, kwarcytowy) nalezytej
jako$ci, gwarantujace osiagnigcie oczekiwanego celu. Zamawiajacy nie dopuszcza

stosowania kruszyw wapiennych.

Jezeli przewidziana do wykonania naprawa bedzie wymagala zastosowania wyrobow innych
niz opisane ponizej, wykonawca moze otrzymac polecenie zastosowania innych materiatdéw o
cenach identycznych lub zblizonych do zaoferowanych. Decyzje o rodzaju zastosowanych
wyrobow podejmie osoba wskazana przez Zamawiajacego.

2.2.1 Kruszywa
a. kruszywo drogowe frakcji 4 — 31,5 mm
b. kruszonka betonowa 4 — 63 mm
3. SPRZET
3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Wykonawca zobowigzany jest do uzywania sprawnego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

3.2. Sprzet do wykonywania robét drogowych.
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Wykonawca przystepujacy do wykonywania naprawy drog o nawierzchni gruntowo —

zwirowe] 1 tluczniowej powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego
sprzetu:
e rowniarki samojezdnej pozwalajacej nada¢ nawierzchni spadki poprzeczne;
e wibracyjnego walca drogowego samojezdnego;
e zageszczarki ptytowej lub ubijaka mechanicznego w zaleznosci od wielkosci ubytkow;
e samochodu samowytadowczego;
e koparko-tadowarki;

e narzedzi recznych: topaty, taczki, grabie.

4. TRANSPORT

4.1. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportowych

ktére nie wptywaja niekorzystnie na jako$¢ przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Warunki przystgpienia do robét
Zamawiajacy wraz z Wykonawca dokona co najmniej raz w miesigcu objazdu drog celem
sprawdzenia stanu nawierzchni w zakresie uszkodzen oraz wyboru techniki i materiatéw do
dokonania naprawy. Niezaleznie od tego w przypadku wystgpienia nagltego zdarzenia
wymagajacego naprawy drogi Wykonawca na kazdorazowe wezwanie Zamawiajacego
przystapi niezwlocznie do wykonania robdot naprawczych. Uzupeilnianie ubytkéw oraz
rébwnanie drog mozna wykonywaé na drogach suchych lub wilgotnych bez zastoisk wody
1 btota, chyba, Ze Zamawiajac postanowi inacze;j.
5.2. Przygotowanie i wykonanie robét
Celem robot jest uzyskanie rownej nawierzchni gruntowej, z ktorej wody opadowe
odprowadzane sg poza pas jezdni. W przypadku zawyzonych poboczy nalezy wykona¢ rowki
odprowadzajace wodg.
5.2.1 Roéwnanie 1 profilowanie wraz z zageszczeniem drog, obejmuje wykonanie
nastepujacych czynnosci:

e wzruszenie nawierzchni gruntowej z przemieszczeniem urobku;

e $ciecie 1 uzupetnienie nieroOwnosci;

e uzupehienie glgbokich lokalnych ubytkéw materialem zblizonym do miejscowego;

e uzyskanie spadku poprzecznego o wartosci do 3 %;
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reczne lub mechaniczne usunigcie nasypanego w trakcie robot materiatu z pobocza
drogi;

w razie konieczno$ci reczne lub mechaniczne wykonanie rowkéw odwadniajgcych
W zawyzonym poboczu;

zageszezanie walcem samojezdnym po kazdorazowym przejechaniu rowniarki.

5.2.2 Wykonanie podbudowy wraz z zageszczeniem, obejmuje wykonanie nastepujacych

czynno§ci:

w przypadku wystepowania humusu, usunigcie go poprzez wykorytowanie i utylizacj¢
urobku;

wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego lub kruszonki betonowe;;

uzyskanie spadku poprzecznego o wartosci do 3 %;

w razie koniecznosci reczne lub mechaniczne wykonanie rowkéw odwadniajacych
w zawyzonym poboczu;

zageszczanie walcem samojezdnym.

5.2.3 Rozwiezienie i rozplantowanie wraz z zagg¢szczeniem mechanicznym zuzlu drogowego

obejmuje wykonanie nastepujacych czynnosci:

wzruszenie nawierzchni gruntowej z przemieszczeniem urobku;

Sciecie 1 uzupekienie nieréwnosci;

rozplantowanie zuzlu drogowego na zadaj szerokosci i dlugosci pasa drogowego przy
uzyciu rowniarki;

uzyskanie spadku poprzecznego o wartosci do 3 %;

rgczne lub mechaniczne usunigcie nasypanego w trakcie robot materiatu z pobocza
drogi;

w razie koniecznos$ci rgczne lub mechaniczne wykonanie rowkow odwadniajacych
W zawyzonym poboczu;

zageszczanie walcem samojezdnym.

Warstwe kruszywa nalezy uktada¢ na osuszong powierzchnig, nie wskazane jest uktadanie

kruszywa w czasie niekorzystnych warunkow atmosferycznych (opady deszczu, $niegu).

Rownanie i watowanie nawierzchni drogi nalezy wykonaé przy zachowaniu optymalne;.

wilgotnosci nawierzchni pasa drogi.
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Wykonawca do realizacji zamodwienia (uzupehlianie glebokich lokalnych ubytkow,

wykonanie podbudowy) pozyska materiat miejscowy lub zblizony do miejscowego,
niespoisty, o parametrach umozliwiajacych roztozenie, wyprofilowanie i zageszczenie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ aprobaty techniczne na
materiaty oraz wymagane wyniki badan materiatdéw przeznaczonych do wykonania robot
1 przedstawi¢ je Zamawiajagcemu do akceptacji.

6.2.Badania w czasie robét

6.2.1.W trakcie prowadzonych robot Wykonawca powinien sprawdza¢ stan powierzchni
nawierzchni, na ktérej ma by¢ wykonane réwnanie i profilowanie oraz ewentualnie jej
wykonaé oczyszczenie z materialdow obcych.

6.2.2. W trakcie prowadzonych robot Wykonawca powinien sprawdza¢ stan drogi, na ktorej
ma by¢ wykonane uzupelnienie ubytkéw oraz ewentualnie jej wykonaé oczyszczenie

z materiatow obcych.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robét
Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robdt. Wyniki obmiaru beda
zapisane do ksiegi obmiarow, ktorg prowadzi Wykonawca.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru robot przy réwnaniu, profilowaniu i wykonaniu podbudowy wraz z
zageszezeniem jest m? (metr kwadratowy), przy uzupetnieniu ubytkdéw i rozplantowaniu zuzlu
drogowego - m 3(metr szescienny).
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z specyfikacjami technicznymi, wymaganiami
Zamawiajacego, jesli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania | m? podbudowy oraz réwnania, profilowania i walowania nawierzchni
obejmuje:
1. prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;

2. oznakowanie robot;
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3. dostarczenie sprz¢tu na budowe;

4. wykonanie naprawy zgodnie z SST;
5. odtransportowanie sprzetu z placu budowy;
Cena jednostkowa 1 m® uzupehienia ubytkow i rozplantowania zuzlu obejmuje:
1. prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;
2. oznakowanie robot;
3. dostarczenie materialow 1 sprzetu na budowe;
4. wykonanie robdt zgodnie z SST;

5. odtransportowanie sprzetu z placu budowy.

10. BEZPIECZENSTWO I HIGIENA PRACY

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbacd, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzgt i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i s uwzglednione w cenie kontraktowe;.

11. OCHRONA I UTRZYMANIE ROBOT
Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot 1 za wszelkie materiaty.

12. OZNAKOWANIE ROBOT
Zabezpieczenie robot prowadzonych przy odbywajacym si¢ ruchu na objetym

robotami fragmencie drogi jak roOwniez zabezpieczenie uczestniczacych w tym ruchu osob
1 pojazdow nalezy do Wykonawcy. Miejsce robot niezaleznie od rodzaju drogi powinno by¢
odgrodzone od ruchu zaporami drogowymi ustawionymi blisko terenu robdt tak, aby odcinek
jezdni wyltaczony z ruchu byl najkrotszy a jej zwezenie najmniejsze. Do wygrodzenia wzdtuz
jezdni oprécz zapdr drogowych moga by¢ uzywane tasmy ostrzegawcze 1 pachotki drogowe.
Niezaleznie od zapor drogowych umieszczonych w poprzek jezdni nalezy stosowac od strony
najazdu na zawezony przez roboty fragment jezdni tablice kierujagce. W warunkach
niedostatecznej widocznosci na wygrodzeniach w jezdni nalezy umiesci¢ Swiatla
ostrzegawcze.

Oznakowanie robot powinno przede wszystkim ostrzega¢  kierujgcych

o robotach 1 zwigzanych z nim utrudnieniami w ruchu. Znaki powinny by¢ odblaskowe,
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czyste i w razie potrzeby czyszczone, odnawiane lub wymieniane na nowe. Przy duzym

natezeniu ruchu, w razie potrzeby, Wykonawca uzgodni i wprowadzi regulacje, ruch
wahadlowy za pomoca sygnalizatoréw $wiatet lub za pomoca pracownikow sygnalistow,
odpowiednio przeszkolonych.

13. Przepisy zwiazane:

13.1 Wykonawce obowigzujg aktualne normy PN-EN w tym min: PN-EN 12620;

PN-EN 13043; PN-EN 13242; PN-EN 13450; PN-EN 13450; PN-EN 13242.



