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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBROT
ST .01 ZBIORNIK PODCISNIENIOWY
Kod CPV

45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45232423-3 - Roboty budowlane w zakresie przepompowni $ciekéw

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczne] Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
s§ wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdét w zakresie budowy zbiornika
préozniowego na terenie pempowni prézniowo ttocznej obstugujacej sied kanalizacji sanitarnej
w technologii podcisnieniowej w miejscowosciach Hipolitow 1 Jozefin.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robot Budowlanych, jako czesé
Dokumentow Przetargowych 1 Kontraktowych, nalezy odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu
do robot objetych Kontraktern wskazanym w pkt. 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania szczegélowe dla rob6t w
zakresie instalacji zbiomika podciénieniowego.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w nini¢jszej specyfikacji obeymuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majgce na celu wykonanie robot w zakresie robodt instalacji zbiomika podci$nieniowego.
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotyczg wykonania nizej wynuenionych
czynnosei:

» dostawy i montazu zbiornika podcisnieniowego z wyposazeniem

o ulozenia fragmentéw kolektoréw laczgcych zbiornik z istniejacymi kolektorami
podcisnieniowymi

* montazu armatury zaporowej przy zbiorniku,

e wykonania instalacji zasilania 1 sterowania oraz fnonitoringu wraz, 7z montazem
niezbednych urzadzen w budynku pompowni.

s aktualizacji oprogramowania monitoringu 1 wizualizacii na stanowisku operatorskim.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigziygceymi, odpowiednimi polskimi normami 1 z
definicjami podanymi w Ustawie Prawo Budowlane.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt oraz za zgodno$é =z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru- Robét



Budowlanych i poleceniami Inspektora nadzoru. Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw od
tych dokumentéw wymaga akceptacji Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

Przy wykonywaniu robdt budowlanych nalezy stosowaé wyltacznie te wyroby budowlane
(materialy 1 urzadzenia), ktére zostaly wprowadzone do obrotu zgodnie z przepisami (Ustawa
o wyrobach budowlanych z 16.04.2004r. — Dziennik Ustaw Nr 92, poz. 881), 1 ktore posiadajg
wladciwosci uzytkowe umozliwiajace prawidlowo zaprojektowanym i wykonanym obiektom
budowlanym spelnienie podstawowych wymagaf.

Wszystkie materialy i urzadzenia przewidywane do wbudowania bedg zgodne z
postanowieniami Kontraktu i poleceniami Inspektora nadzoru. W oznaczonym czasie przed
wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace Zrodla
wytwarzania i pozyskania materialéw oraz odpowiednie swiadectwa badan, dokumenty
dopuszczenia do obrotu i stosowanta w budownictwie i probki do zatwierdzenia Inspektorowi
nadzoru.

2.1. Wymagania dotyczace materialéw
Materialy do wykonania instalacji nalezy stosowac zgodnie z Dokumentacja Projektowg i

poleceniami Inspektora nadzoru.

e Zbiornik podcisnieniowy o pojemnosci V= 16m3 stalowy z blachy grubosci 8mm
wykonany jako walczak pionowy zamknigty dwoma dennicami wg PN-69/M-35413.
Zbiornik spoczywa na stopach przytwierdzonych do fundamentu. W dnie znajduje si¢
whaz D-900, krééee kabli sygnalizacyjnych 1 zasilajacych oraz 2 szt. zaczepdw
stuzgcych do ustawienia pustego zbiornika. W czesci cylindrycznej na odpowiednich
wysokodciach umieszczone sa krocee technologiczne ssace 1 tloczace o okreslonych
$rednicach i kolnierzach. Wewnatrz zbiornika do dna przyspawane sg plyty mocujace
podstawy pomp tloczacych Scieki do ttoeznej ¢zeéel sieci kanalizacyjnej. Wewnatrz
umieszczone sg przewody laczgce podstawy pomp z kro¢cem ttocznym, prowadnice
pomp. Rozmieszczenie kroccow zgodnie z projektem technicznym.

Zabezpieczenie antykorozyjne powierzchni zbiornika:

Powierzchnie wewngtrzne:

Czyszczenie do I-go stopnia czystosci wg. PN-70/H-97050

Malowanie farba epoksydowa do srodowiska scickowego grubosé powloki min. 300 um.
Powierzchnie zewnetrzne:

Czyszezenie do T-go stopnia czystosci wg. PN-70/H-97050

Malowanie farba epoksydowg grubos¢ powtoki min. 250 um.

s Pompy tloczne zatapialne N=4,7kW, Q= 15,01/s,
H=10 m NPSH = 2,9 m (szt. 2) zainstalowane w zbiomiku podci$nieniowym.
Wymagany tzw. ,,wolny przelot” na wirniku min. 76 mm. Prowadnice, laficuch, steps
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antykorozyjne przy zabezpieczaniu zbiomika. Materialy powinny by¢ jak okreslono w
specyfikacji, badZ inne, o ile zatwierdzone zostana przez Inspektora nadzoru.

e Rury PE100 SDR 17 PN10 Dz 225 (rurocigg podciénieniowy kanalizacji sanitarnej)

s  Rury kwasoodpome Dz 204x2,0 oraz Dz 129x2,0 (rurociag tgczacy zbiornik z
pompami prozniowymi oraz rurocigg ttoczny).

e Zasuwy kohierzowe zeliwne z uszczelnieniem EPDM, przeznaczone do kontaktu ze
Sciekami, do montazu podziemnego, z wrzecionem oraz skrzynka uliczng.

3. SPRZET
Prace zwiazane z wykonaniem robot montazowych prowadzone beda gidéwnie za pomocy
sprz¢tu. Recznie przewiduje sie wykonywanie prac pomocniczych, uzupelniajacych, o
niewielkim zakresie 1 pracochlonnogci.

Wykonawca powinien dysponowac sprzetem sprawnym technicznie, przewidzianym do
rodzaju robot. Sprzegtami, ktére min. moga by¢ uzywane sg:

» D?wig samojezdny do 3,5t

» Koparke podsiebierng o poj. tyzki min. 0,25 m®

» Spycharke gasienicowg

e Ubijak spalinowy 200 kg

« Spalinowa zageszczarka wibracyjna do gruntu

e Wibrator do zageszczania betonu

o ZUraw samochodowy do 40 t

¢« Pompa do betonu

e zgrzewarka do rur PE

» prosciarka do rur PE

« agregat pradotwérczy

s sprezarka

s spawarka elekiryczna

» zerdzie stalowe do wykonania Scianki szczelnegj

* pompy do odwodnien
Wykonawca powinien dysponowaé drobnym sprzetem umozliwiajacym sprawng realizacje

inwestycji. Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na Srodowisko i jakos¢ wykonywanych robét.

Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z programem zapewnienia jakosci 1
ktory uzyskat akceptacje Inspektora nadzoru.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich .srodkéw transportu, kiore nie
wplyng nickorzystnic na jako$¢ wykonywanych robot i wilasciwosei przewozonych
materiatéw. Do transportu materiatdw, sprzetu 1 urzadzen stosowal nastepujace, sprawne
technicznie 1 zaakceptowane przez Inspekiora nadzoru $rodki transportu:

¢ samochody skrzyniowe,

e samochody samowyladowceze do 5t

* samochody dostawcze,

e samochdd do przewozu betonu

s ciagnik siodtowy z przyczepa niskopodwoziowa do przewozu zbiornika podci$nieniowego.

Materialy przewidziane do wykonania robdt mogg byé przewozone dowolnymi $rodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Bebny z kablami nalezy przetaczaé
zgodnie z kicrunkiem strzatki na tabliczce bebna. Nalezy unikaé transportu kabli w
temperaturze nizszej od 15°C. W czasie transportu i przechowywania materiatow
elektrycznych i elektronicznych nalezy zachowal wymagania wynikajace ze specjalnych
whasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych przez producenta.

W czasie transportu, zaladunku i1 wyladunku oraz skladowania aparatory elektrycznej i
urzgdzen nalezy przestrzegaé zalecen producentow, a w szczegdlnodci transportowane
urzgdzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzasami oraz przesuwaniem sig,
aparatur¢ i urzadzenia ostroznie zatadowywac 1 zdejmowacé, nie narazajgc ich na uderzenia,
ubytki lub uszkodzenia powlok. W przypadku jednostek kompletacyjmych, np. szaf
rozdzielezych, przewidzie¢ mozliwo$¢ demontazu najbardziej wrazliwych urzadzen, osobny
ich transport 1 ponowny montaz w szafie na obiekcie.

5, WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot, zgodnie z Kontraktem, oraz za jako..
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodnosci z Dokumentacia.
Budowy, Specyfikaciami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych,
Projektem Zapewnienia Jakoéci, Projektemn Organizacji Robot oraz poleceniami Inspektora
nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé, za dokladne wytyczenie w planie 1
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w Dokumentacji Budowy lub przekazanymi na pis$mie przez Inspektora nadzoru.

Montaz zbiornika podcisnieniowego
W odwodnionym wykopie, na przygotowanym fundamencie posadowi¢ zbiomik podcisnieniowy.

.Glebokos¢ posadowienia powinna spetnia¢ warunki i by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa.

Zbiornik podciénieniowy nalezy instalowaé zgodnie z instrukcja wytwoércy oraz dostawey
technologii. Wlaczenia przewoddw technologiczaych do zbiornika wykonac po jego ustawieniu,
zgodnie z dokumentacjg projektowa. Zasypanie zbiornika wykona¢ po przeprowadzeniu proby
szezelnosel przylaczonych przewoddw. Zbiornik montowac do fundamentu za pomocg kotew
stalowych. Zabronione jest spawanie, cigcie, szlifowanie, zgrzewanie w bezposrednim sasiedztwie
zbiornika.
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Montaz pomp tlocznych
Pompy ustawi¢ na prowadnicach i opuscié na stopy sprzegajace.

Montaz AKPIA,

Urzgdzenia kontrolno pomiarowe oraz sterujace pracg pomp tlocznych, polgczy¢ przewodami
z szafa PLC.

Oprogramowanic komputera na stanowisku operatorskim nalezy zaktualizowal, aby
przytaczony monitoring spelniat swoje zadanie. Aktualizacje przeprowadzi¢ pod nadzorem
dostawcy technologii.

Proby pomontazowe. Po zakofczeniu robdt w obiekeie, przed ich odbiorem Wykonawca
zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. préb pomontazowych, tj. technicznego
sprawdzenia jakosci wykonanych robét wraz z dokonaniem potrzebnych pomiardéw i prébnym
uruchomieniem  poszczegdlnych  urzadzen. Pr6by  pomontazowe powinny  byé
udokumentowane. Dla kazdego obwodu monitoringu powinien zostaé sporzadzony protokol
stwierdzajacy poprawno$¢ wykonanych robdt. Dostarczenie tych protokolow przez
Wykonawce do Inwestora jest warunkiem rozpoczgeia roziuchu danej czescei instalacyi.

Préby i odbiory

Probe szezelnosci rurociggdw z rur PE na wykona¢ zgodnie z norma EN PN-1091/2002
LZewnetrzne systemy kanalizacyi podcinieniowej”.

Pizy odbiorze uzbrojenia technologicznego wykona¢ prébe ruchu 72 godz.

Odbiér koticowy Robot polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ Robét z umowa,
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami technicznymi wykonania 1 odbioru robot,
normami i obowigzujgcymi przepisami. Nalezy sprawdzi¢ udokumentowanie wlasciwej
jakosci wykonania Robét odpowiednimi protokdtami prob montazowych i prob
ciénieniowych. Nalezy sporzadzié protokét z odbioru technicznego Robdt z podaniem
wnioskow i ustalen;



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jako$ci materialow

Urzadzenia, armatura i przewody powinny posiadaé atest fabryczny lub $wiadectwo jakosci
wydane przez producenta, oraz wszystkie niezbedne certyfikaty, gwarancje 1 DTR-ki w

Jezyku polskim.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot
Nalezy skontrolowacé 1 przebadaé:

zgodnosé z Dokumentacjg. Projektowa. 1 przepisami,

poprawnos¢ montazu,

kompletnos¢ wyposazenia,

poprawnos$é¢ oznaczenia,

brak widocznych uszkodzen.,

nalezyty stan izolacji,

poprawnos¢ dziatania algorytméw sterowania,

poprawnos¢ wskazan urzadzed pomiarowych w petnym zakresie pomiarowym, a jezeli to
niemozliwe to w najwigkszym projektowanym zakresie pomiarowym,

poprawnos¢ dziatania algorytmdw zgodnie z wytycznymi technologicznymi.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka. obmiaru jest:

mb wlozenia przewodow i kabli na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiardw w
terenie,

komplet zbiornika podcisnieniowego wraz z wyposarzeniem,

komplet rurociagdw wraz z aramturg.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych, warunkami
technicznymi oraz obowigzujacymi normami.

Zasady odbioru okreslone bedg w umowie z wykonawca.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zasady rozliczen okreslone beda w umowie z wykonawcea.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.2 Normy

1. PN-EN 1091:2002 Zewnetrzne systemy kanalizacji podcisnieniowej

2. PN-B-10736:99 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewoddw wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

3. PN-B-10735:92 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

4. PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.

5. PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia
statyczne i projektowanie.

6. PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

7. ZAT/97-01-001 Rury i ksztattki z polietylenu (PE) i elementy taczace w rurociggach,
8. Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociagdw z tworzyw sztucznych — wydanie
PKTSGGIK Warszawa np. z 1996 roku.

9. Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych — wyd. COBRTI INSTAL
2003r



