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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaajihtécznej (SST) & wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robot zgaanych z przebudawi modernizagj drogi gminnej
dojazdowej do gruntdéw rolnych, stanaegj dziallk nr Ew. 111 w Wielgolesie
Duchnowskim.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi obowyica podstaw jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagpbot zwhzanych z przebudawi
modernizacj drogi gminnej dojazdowej do gruntow rolnych, stargzej dziatic nr Ew. 111
w Wielgolesie Duchnowskim.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogolne, wspdlne dla
robét obgtych specyfikacjami technicznymi.

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowcy calGé
techniczno-uaytkowa (droga) albo jego g&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumgty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.3Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaspatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z oba&ujacymi przepisami, stanoaty urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, ghey do notowania zdarae okolicznaci zachodzcych w
toku wykonywania roboét, rejestrowania dokonywanyotibiorow robot, przekazywania
polecé i innej korespondencji technicznej pawizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawa i projektantem.

1.4.4.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.5.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.6.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym celu ut@enia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.7. Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentacj
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane prdezyniera/Kierownika
projektu.

1.4.8. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstwzsltych do przejmowania i rozktadania

obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniaych dogodne warunki dla ruchu.

a) Podbudowa - dolna € nawierzchni shaca do przenoszenia obhgen od ruchu na
podiaze. Podbudowa ne skladéa sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze).
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1.4.9. Odpowiednia (bliska) zgoda® - zgodndé¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oliteny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddavlanych.

1.4.10.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojuazaow,
umieszczenia ugdzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zska
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.11 Podtze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchni do
glebokasci przemarzania.

1.4.12.Podize ulepszone nawierzchni - gorna warstwa peajtdezaca bezpérednio pod
nawierzchm, ulepszona w celu unliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdawego
wykonania nawierzchni.

1.4.13Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane
Wykonawcy przez liyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dcyce sposobu
realizacji robot lub innych spraw zagianych z prowadzeniem budowy.

1.4.14 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizychadaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.4.15Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$¢zdokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robat.

1.4.16 Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejrici
technologicznej ich wykonania.

1.4.17.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako &goe czs¢ terenu budowy.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robét, bezpiearswo
wszelkich czynnéci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodba
dokumentagj projektows, SST i poleceniami liyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&a
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagji wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowyzglagniajpcym podziat na
dokumentagj projektows:

—  Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentag projektows
oraz projektow dokumentag wykonawca (techniczm) i zostam przekazane
Wykonawcy,

1.5.3.Zgodncosé robot z dokumentacy projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkod@ekumenty przekazane
Wykonawcy przez liyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania
okreslone w ch@éby jednym z nich s obowikzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w catej dokumentaciji.
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Wykonawca nie miee wykorzystywa biedéw lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigsbwiadomé Inzyniera/Kierownika
projektu, ktory podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na @nie @ wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materladgla zgodne z dokumentagi
projektowa i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartei
docelowe, od ktérych dopuszczalng sdchylenia w ramach olkdlenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatdw i elementow budowli sau wykazyw& zgodnd¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekraczé& dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peini zgodne z dokumentacj
projektowa lub SST i wplynie to na niezadowajeq jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostanzasspione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoa@onownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remoet@pod ruchem?”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istnieacych obiektow (jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urgdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkreswania realizacji
kontraktu, a do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przedstawizyinierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednzaradem drogi i organem
zarzadzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania
budowy. W zalénosci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacji ruchu powinienchya
biezaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagakrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczinstaluje i kedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczaye takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze,
sygnalty, itp., zapewnia¢ w ten sposéb bezpiedmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgtiow dziexn i w nocy tych zapoOr i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgdlw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczae kpda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggbadj zaptacie i przyjmuje
Sig, ze jest whczony w cen kontraktova.
1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie wykonywania robot Wykonawcedzie:

a) podejmowawszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i
norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy orgzlzie
unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla osdb lub débr publicznych i innych, a wyndaych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenm ilinych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

1.5.6.0chrona przeciwpazarowa

Wykonawca hdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.
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Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgrearem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przersonel Wykonawcy.
1.5.7.0chrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za gydzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgaoych
wiascicielami  tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiapcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzer w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaldbdjykonawca bezzwitocznie
powiadomi Irzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiladaeaz kedzie z nimi
wspotpracowat dostarczay wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu @aspr
Wykonawca hdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamaw@ggo.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglonieszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydoweszkaniowej w gsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadom.

1.5.8.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadbie przestrzedga przepisow dotyctych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczge,
socjalne oraz speki odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigrste/a publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.9.0chrona i utrzymanie robot
Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i udzenia
uzywane do robot od daty rozpacia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robot
przez Irxyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca bdzie utrzymywad roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowajdéjibelementy byly w
zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi Hygnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegoOtowe informacje dotyg® proponowanegadrédita wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw jak réwriedodpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych
oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegoddta nie oznacza automatycznisg
wszelkie materiaty z danegoodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonedgoddia w sposdb ggly spetlniaj wymagania SST w czasie
realizacji robot.
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2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z
terenu budowy i ztmone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyciem, usungciem i
niezaptaceniem

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mastedo czasu gdydala one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczgsrami, zachowaly swajjakos¢ i
wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez ktyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdgdabzlokalizowane w olgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zzymierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykorawc zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uaywania jedynie takiego spgiri, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych robét. Spez uzywany do robét
powinien by zgodny z ofed Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robo6t, zaakceptowanym
przez Irzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfialv wymienionych wyej
dokumentach, spe¢k powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika
projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robét, zgodnie z
zasadami ok&gonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhidazyniera/Kierownika
projektu.

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow® do pracy. Powinien lyzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Jakikolwiek sprgt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania
warunkéw umowy, zostanprzez Irxyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore
nie wplyra niekorzystnie na jakdé wykonywanych robdt i wikgiwosci przewaonych
materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewfiarowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidiazyniera/Kierownika projektu,

w terminie przewidzianym umaw

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogalglicpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.
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5. WYKONIANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragadnie z warunkami umowy
oraz za jaké& zastosowanych materiatbw i wykonywanych robot, ica zgodné¢ z
dokumentagj projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonaworaz poleceniami liyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggonywania robot.

Btedy popetnione przez Wykonawow wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgan
usungte przez Wykonawgna wtasny koszt, z waikiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem
btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy §raipiprzez layniera/Kierownika
projektu.

Sprawdzenie  wytyczenia  rob6t  lub  wyznaczenia  wgsck przez
Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy aatdpowiedzialnéci za ich
doktadndc¢.

Decyzje Izyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia
materiatdbw i elementéw robdtetla oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a 2akw normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bad&a materiatow i
robét, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatdw,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywage na
rozwazarg kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez
Wykonawe w czasie okrdonym przez Iayniera/Kierownika projektu, pod gtba
zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutmigsie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowa | przedstawd do akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu program zapewnienia ko W programie zapewnienia
jakosci Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony sposob wykonywania robot, Aieosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwaracy wykonanie robot zgodnie z
dokumentagj projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawieré
a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaewbot,

— organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

—  sposO6b zapewnienia bhp.,

b) cz$¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

—  sposob i procedapomiardw i bad& (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja, itp.) prowadzonych podczas dostaw nadfev, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementdaitto

- sposOb pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét &zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakdci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbpc personel, laboratorium, sptz
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zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezkdne do pobierania probek i badaaterialéw oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mee zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanizge poziom ich wykonywania
jest zadowalapy.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatdw oraz robot z
czgstotliwoicia zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostatg tam okrdone, Inzynier/Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest koniecz@py zapewrdi wykonanie robo6t zgodnie z
uMmowg.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem badaateriatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdyyc z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwos¢ udziatu w pobieraniu
probek.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przé/ykonawe do bada
wykonywanych przez lyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przemiera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawca c¢tizie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatow, ktore hkudaatpliwosci co do jakdci, o ile
kwestionowane materiaty nie zosiaprzez Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej
woli. Koszty tych dodatkowych bafigpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanZawiajicy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmaujkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegahe przez liayniera/Kierownika
projektu.

Przed przyspieniem do pomiarow Ilub bafla Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i renie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstavpsmie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw
z wynikami bada jak najszybciej, nie paniej jednak nt w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakii.
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6.6. Badania prowadzone przein zyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania
probek i badania materiatbw w miejscu ich wytwaragpozyskiwania, a Wykonawca i
producent materiatdbw powinien udzietnu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét
prowadzonego przez Wykonagycpoprzez mgdzy innymi swoje badania,etizie ocenia
zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawymikow wiasnych bada
kontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopuci¢c do wycia tylko te materiaty, ktére
posiadaj:

1. certyfikat na znak bezpieéstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

2. deklarag zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

—  Polslg Normg lub

- aprobat techniczm, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jeeli nie s objcte certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktore spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestyymagane przez SST, 4da
partia dostarczona do roboOtedzie posiada te dokumenty, oketajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a
w razie potrzeby poparte wynikami badevykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaigych wymaga beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z
dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru  rob6t dokonuje  Wykonawca po pisemnym  pdamaieniu
Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanyabot i terminie obmiaru, co najmniej
na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kaiki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych wlepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykwcy od obowizku ukaiczenia
wszystkich rob6t. Bidne dane zostanpoprawione wg instrukcji tyniera/Kierownika
projektu na gimie.

Obmiar gotowych robétduzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagam do ptatndgci
na rzecz Wykonawcy w czasie oki@ym w umowie.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Dlugasci i odlegtagici pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymicda
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.
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Jali SST wiaciwe dla danych robot nie wymagajego inaczej, okjosci beda
wyliczone w i jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed geiowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robot, a tate w przypadku wygpowania dhiaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh& lzda wykonane w sposéb
zrozumiatly i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehpsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcieakisi obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice mog by¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki obmiaréw, ktorego
wzér zostanie uzgodniony zAynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezndéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi ostatecznemu,
c) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidireaji ulegra zakryciu.

Odbi6r robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogélnego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje #ynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika
budowy i jednoczesnym powiadomieniemzyniera/Kierownika projektu. Odbidrc¢dzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie Zmiej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia fynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentow zawiegaych komplet wynikéw badealaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumeatgmrojektows, SST 1 uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr ostateczny robot

8.3.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzettggo wykonania robdot w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartdsci.
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Catkowite zakéczenie robo6t oraz gotowdé do odbioru ostatecznegoedzie
stwierdzona przez Wykonawz bezzwlocznym powiadomieniem narpie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicz
od dnia potwierdzenia przez zZyniera/Kierownika projektu zakezenia robdt i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzprzez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adtajaca roboty dokona
ich oceny jakéciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow badlai
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z dokumentacprojektowy i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapaina realizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetnigych i robét poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakaé wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegeyothganej dokumentacprojektows
I SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczestwo ruchu, komisja dokona pateh, oceniagc pomniejszoa wartasé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robot jest protokét
odbioru ostatecznego rob6t spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace
dokumenty:

1. dokumentagjprojektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegoOtowe specyfikacje techniczne (@udsive z dokumentdw umowy i ew.

uzupetniagce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. ksizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz badaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i
ew. PZJ,

6. deklaracje zgodsad lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdow zgodnie z
SSTiew. PZJ,

7. oping technologicza sporadzoms na podstawie wszystkich wynikow bada
pomiaréw zaiczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodri&sE i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rotmdtarzyszacych (np. na przefenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejsweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robo6t wieicielom urzdze,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania
dokumentacyjnego niectla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porogaii z
Wykonawa wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnap lkeda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzunahcych wyznaczy komisja.

8.4. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydiotr zwiazanych z usugciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i nastch w okresie gwarancyjnym.
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Odbiér pogwarancyjny dolzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidrtestny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatnaci jest wielk@¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie.

Cena ryczattowa dalzie uwzgednia®¢ wszystkie czynnii, wymagania i badania
skladajce s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny ryczattowe robotgoa obejmowa:
robocizr bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,
wart@¢ zuwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
wart@¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymagé warunkéw umowy i wymaga ogolnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie waruokreslone w ww. dokumentach, a
nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt organizacji ruchu obejmuje:

(&) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasamwa budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Ireynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalgh zmian i
uzgodni@ wynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania dwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

Koszt utrzymania organizacji ruchu obejmuije:

(@) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i nigilie tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynniei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji organizacji ruchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanego oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZNE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo bu@mowl| (Dz. U. z 2003r Nr 207, poz. 2016
z p&niejszymi zmianami).

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogacHiqantych (Dz. U. z 2004r Nr 204, poz.
2086 z paniejszymi zmianami).
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D —04.04.00

Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtecznej (SST)sgwymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zgzianych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) standwawmzujaca podstaw jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniurdalizacji robot zwjzanych z
przebudow i modernizagi drogi gminnej dojazdowej do gruntow rolnych, stargze]
dzialke nr Ew. 111 w Wielgolesie Duchnowskim.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem podbudow z kruszyw stabiliaoych mechanicznie wg PN-S-
06102.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczalegapcy na odpowiednim
zag:szczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.20kreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 "WYMAGBIIA OGOLNE” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,WYMAGANIA
OGOLNE” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pome
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z krasgtabilizowanych
mechanicznie podano w SST D-04.04.02 Podbudowasziwa tamanego stabilizowanego
mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olitena wedtug PN-B-06714-15 powinnaéé
miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia.
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegéod dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywegugicznej uziarnienia nasiednich sitach.
Wymiar najwekszego ziarna kruszywa nie meoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej
jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetniavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. Wyszczeg6lnienie Kruszywa tamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasadnicza
1 | Zawart@¢ ziarn mniejszych @i0,075 mm, % od 2 do 10 PN-B-06714
(m/m) -15
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie 5 PN-B-06714
wiecej niz -15 [3]
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
o 35
%(m/m), nie wgcej niz -16
4 | Zawartdc ;anlgczysgcjeorganlcznych, PN-B-04481
%(m/m), nie wgcej niz 1
5 [ Wskanik piaskowy po gicio-krotnym od 30 do 70 i
zag:szczeniu metagdl lub 1l wg PN-B-04481 BN 6_5318931
%
6 |Scieralndg¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralnd¢ catkowita po petnej liczbie 35
obrotéw, nie wgcej niz
b) scieralnag¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby PN-B-06714
obrotéw, nie wgcej niz 30 -42
7 | Nasakliwosc, %(m/m), nie wecej niz 3 PN-B-06714
-18
8 | Mrozoodpornéc, ubytek masy po 25 cyklach PN-B-06714
zamraa- 5 -19
nia, %(m/m), nie wicej niz
9 Rozpad krzemianowyzela- PN'B;;GHA'
zawy hcznie, % (m/m), nie wcej niz PN-B-06714
-39
10 | Zawarté¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na .
SGs, %(M/m), nie wecej Nz 1 PN ?2(8)6714
11 | Wskanik nosnosci whes mie-szanki kruszywa,
%, nie mniejszy ri
a) przy zagszczeniud= 1,00 80
b) przy zagszczeniud > 1,03 120 PN-S-06102
2.3.3.Woda

Nalezy stosowd wode wg PN-B-32250.
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3. SPRZET
3.1. Ogllne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazai¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod.
Mieszarki powinny zapewdi wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotob
optymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W
miejscach trudno doginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem aZninmateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostatych materiatdw powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami
norm przedmiotowych.

5. WYKONIANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa ccisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarz& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
konieczndé¢ zapewnienia jednorodsa nie dopuszcza swytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Midsagno wyprodukowaniu powinna &ypd
razu transportowana na miejsce wbhudowania w tals&p, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu.
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5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwie o jednakowej gré&ip
takiej, aby jej ostateczna grudégpo zagszczeniu byta rowna gruba projektowane;.
Warstwa podbudowy powinna byoztazona w sposéb zapewnialy osikgniccie
wymaganych spadkow i gdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skladacst wiccej niz
jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna bywyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéwedaych wysokéciowych.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatla
wilgotnaosci optymalnej, okrédonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448itpda
II). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien z&sbsuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasza od optymalnej 0 20% jej
wartasci, mieszanka powinna bywilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgottanieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o
10% jej wartdci, mieszank nalezy osuszy.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna ldy
utrzymywana w dobrym stanie. zé8 Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten Kagzt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykaér@zadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstamgniki tych badaé Inzynierowi w celu
akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada
Maksymaln
a
powierzchn
ia
podbudowy

Minimalna
Lp. WyszczegOdlnienie bada liczba
bada na
dziennej
dzialce
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roboczej | przy-
padajca na
jedno
badanie
(m?)
1 | Uziarnienie mieszanki
Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébe'ka; 10000
m
. L dla kazdej partii
4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, Kruszywa i przy kedej
pkt 2.3.2 7
zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.
Probki naley pobierg w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na bieaco przekazywane aynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiaélawilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]tgda Il), z tolerangj +10% -20%.
Wilgotnas¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagniecia wymaganego
wskanika zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nale sprawdzé wedtug BN-77/8931-12. W przypadku,
gdy przeprowadzenie badania jest nielwee ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo,
kontrok zag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 i
nie rzadziej ni raz na 5000 M lub wedtug zaledelnzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe,
gdy stosunek wtérnego moduliy do pierwotnego modutu odksztalceliajest nie wigkszy
od 2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Es
=S

< 2.2

6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 3.

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
pomiaréw pomiaréw
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1 |Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposob cigly planografem albo

2 |Rowna¢ podizna co 20 m fatna kadym pasie
ruchu

3 |ROwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 |Rzedne wysokéciowe co 100 m

6 |Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m

7 |Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce
roboczej, lecz nie rzadziejmiaz
na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziepr
raz na 2000 M

8 | Nosnos¢ podbudowy:

- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach
na kade 1000 m

- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach na
kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksateania osi w planie natg wykona
w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cm, -5 cm.

6.4.3.Rownaci¢ podbudowy

Nierowndaci podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrows tata lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04.

Nierowndci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé 10 mm dla podbudowy zasadniczej

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashimny by zgodne z
dokumentagj projektows, z tolerang + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rd&znice pome¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi
projektowanymi nie powinny przekragz#& 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pazaito

O$ podbudowy w planie nie nie by przesungta w stosunku do osi projektowanej o
wigcej nz £ 5 cm.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rozni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz +10%,
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6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert kgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiccie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudow
a Wskaznik o Minimalny modut
5 zamszczen Maksymalne ugicie odksztat-cenia
kruszywa iagf nie | SPRZyste pod kotem, mierzony ptys o
w S mm $rednicy 30 cm, MPa
0 mniejszy '
wskazniku niz
Whnes NiE
mniejszym
niz, % 40 kN 50kn | od od
pierwszeg| drugiego
0] obcigzenia
obciazenia E,
=
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykaaujeksze odchylenia od
okreslonych w punkcie niniejszej SST powinnydayaprawione przez spulchnienie lub
zerwanie do ghbokadici co najmniej 10 cm, wyrOwnane i powtdrnie gszrzone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargésiyniedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésigorojektowanej o wicej niz 5
cm i nie zapewnia podparcia warstwomzejylezacym, to Wykonawca powinien na wiasny
koszt poszerzypodbudow przez spulchnienie warstwy na pefgrubaé¢ do potowy
szerokdci pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzigm grubéci, Wykonawca
wykona napraw podbudowy. Powierzchnie powinnybgaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiedngicbokasé, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich \étawosciach, wyréwnane i ponownie zggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkdu tych robot nasgpi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty nieziine do zapewnienia wymaganegnaci, zalecone przez hyniera.
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Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodhudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie nénosci podbudowy wynikito z niewkiwego wykonania robot przez Wykonawc
podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednosty obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy

stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatnaci jest wielka¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébeityr
2. PN-B-06714-12Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zawart@ci zanieczyszczeobcych
3. PN-B-06714-15Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu
ziarnowego
4. PN-B-06714-16Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu
ziarn
5. PN-B-06714-17Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
wilgotnosci
6. PN-B-06714-18Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
nasakliwosci
7. PN-B-06714-19Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
mrozoodpornéci metody bezpdredni
8. PN-B-06714-26Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zawartdci zanieczyszczeorganicznych
9. PN-B-06714-28Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zawartgci siarki metod bromows
10. PN-B-06714-37Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego
11. PN-B-06714-39Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
zelazawego
12. PN-B-06714-42Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
scieralngci w bebnie Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo
budowlane i drogowe. Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nathealo
nawierzchni drogowych.wir i mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdoe
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16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.

27.

28.

29.

30.

nawierzchni drogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nanealo
nawierzchni drogowych. Piasek

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad,
wymagania i ocena zgod§w

PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

PN-B-30020 Wapno

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betorapraw

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmisz
stabilizowanych mechanicznie

PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@aehnia z
ttucznia kamiennego

PN-S-96035 Popioty lotne

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane
do nawierzchni drogowych

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wagk&a
piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie ptyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdoonawierzchni
planografem i tat

BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ggipodatnych
ugigciomierzem belkowym

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnychpotsztywnych,
Warszawa 1997.
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D — 04.04.02

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikamhhicznej (SST)aswymagania
ogolne dotyczce wykonania i odbioru robét zgaanych z wykonywaniem podbudowy
z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stadokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji rob&wiazanych z przebudowi modernizagj drogi gminnej
dojazdowej do gruntéw rolnych, stanaeaej dziatke nr Ew. 111 w Wielgolesie
Duchnowskim.

1.3. Zakres robd6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego
mechanicznie.

Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagaugiae”
pkt 1.3.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nnéxzrae - jedna lub wicej
warstw zagszczonej mieszanki, ktGra stanowi warstvasnag nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-04.®4,Bodbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogodlne wymagania dotygeze robot podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, poe
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiarmgjgbkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw fanwmystabilizowanych
mechanicznie powinno bykruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeni@vgca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw altaorezwiru wickszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszaasbcych i bez domieszek gliny.
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2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolng¢"208.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetntawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyece spretu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolwragzyw.
Wymagania ogoélne” pkt 4.

5. WYKONIANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0d00#odbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.

5.1. Przygotowanie podiea

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne"5R.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoind 8.

Jali dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem
lub popiotami przy WP od 20 do 30% lub powey 70%, szczegotowe warunki i wymagania
dla takiej podbudowy okig SST, zgodnie z PN-S-06102.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszankkruszywa

Ustalenia dotycgce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00
.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne"5&.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw,
zgodnie z ustaleniami SST D-04.04.00 ,PodbudoweugZyw. Wymagania ogolne”
pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow kontrolnych w czasie rob6t podano w
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiarmmgjgbkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cechgeometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w SST D-04.04.00 ,Bddwa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady posipowania z wadliwiewykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowdpno w SST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojid’6.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-0400R0dbudowa z kruszyw.

Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawy
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-04.04820dbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatnaci jest wielk@¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusgyymagania
ogolne” pkt 10.
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D —04.08.05

Wyréwnanie podbudowy kruszywem stabilizowanym
mechanicznie.
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1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclaniej (SST) $ wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgzianych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i
podiuznego podbudowy kruszywem stabilizowanym mechangzni

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) standekument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji rob6ét zwianych z przebudow i modernizagi drogi gminnej
dojazdowej do gruntdow rolnych, stanaeej dziallkk nr Ew. 111 w Wielgolesie
Duchnowskim.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem wyrdwnania podbudowy kruszywiamianymi stabilizowanymi
mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyrOwnawcza - warstwa o zmiennej gdgbaktadana na istniggej
warstwie w celu wyréwnania jej nierow§wm w profilu poprzecznym i podinym.

1.4.2.Pozostate oki&enia s zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definiciami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagarogoélne” pkt 1.4 oraz w ST
D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolplet’1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdélne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania wyréwnaniapodbudowy kruszywem stabilizowanym

mechanicznie
Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanyechmanicznie naky
stosow@ materiaty spetniace wymagania okétone w:

SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogbpkt 2,
SST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanegolstavianego mechanicznie” pkt 2,
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2.3. Skladowanie materiatéw

Kruszywa aywane do robot naky sktadowa w zasiekach materialtowych na padio
utwardzonym, dobrze odwodnionym w warunkach zaleezaicych je przed zmieszaniem z
innymi gatunkami kruszyw i frakcjami.

Materiat w okresie sktadowania nie #@oulec zanieczyszczeniu.

3. SPRZAET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robo6t

Do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem tamnmarsgabilizowanym
mechanicznie Wykonawca powinien dysponéwprztem okrglonym w SST D-04.04.00
~Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport kruszyw powinien spetdiwymagania okrdone w SST D-04.04.00
.,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONIANBIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywwipoy spetnigé wymagania
okreslone w SST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamarstgbilizowanego
mechanicznie” pkt 5.
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5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy do wyréwnania kruszywem
stabilizowanym mechanicznie

Przed przyspieniem do wykonywania wyréwnania powierzchnia paatiwvy
powinna zostaoczyszczona z wszelkich zanieczys#czgodnie z SST D-04.03.01
,Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnyplkt 5.

Powierzchnia podbudowy tluczniowej lub z kruszymewidziana do wyréwnania
powinna zostaprzed uktadaniem warstwy wyréwnawczej zoskardowemngtbokas¢ 7 cm,
co pozwoli na wigciwe zwhzanie wykonanej warstwy wyrownawczej z istaaj
podbudovs.

Prace pomiarowe powinny &wykonane w sposéb umldwviajacy wykonanie
wyréwnania podbudowy zgodnie z dokumenfaarjojektowa.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wystania podbudowy powinny by
wczesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrayarye w czasie robot przez
Wykonawe.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach rownolegtych do osi
drogi lub w inny sposob zaakceptowany przeziera. Rozmieszczenie palikow lub
szpilek powinno umdiwia¢ nacigniccie linki do wytyczenia robot w odgiach nie
wigkszych nk co 10 m.

Po wytyczeniu wyrownania podbudowy najeistawt wzdtuz istniepcej
podbudowy prowadnice w taki sposéb, aby wyznacaagscisle warstve wyréwnawca
podbudowy w stanie niezeggczonym. Prowadnice winny bystawione stabilnie, w sposéb
wykluczapcy ich przesuwanie sw czasie uktadania i zaggczania kruszywa.

5.4. Wbudowanie i zagzczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabikanego
mechanicznie nie mie by¢ po zagszczeniu mniejsza od nagkiszego wymiaru ziarna w
kruszywie. Warstwwyréwnawca z kruszywa stabilizowanego mechanicznie uktaga si
zag:szcza wedtug zasad oklenych w SST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa taegan
stabilizowanego mechanicznie” pkt 5.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania zgodnie z
ustaleniami zawartymi w SST D-04.04.02 ,Podbudowkauszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie” pkt 6.
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6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania wyrownania
podbudowy podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowy zAnws Wymagania ogolne” pkt 6.
6.4.Wymagania dotycace cechgeometrycznych wykonanego wyréwnania podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygach cech geometrycznych wykonanego
wyroéwnania powinny by zgodne z okrdonymi dla podbudowy w SST D-04.04.00
,PODBUDOWY Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE” pkt 6.

7. OBMIAR OBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST DOM@.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wbudowanego kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST DEMB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje ¢sza wykonane zgodnie z SST i wymaganiamiyimera,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytya:

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw ptatnaci jest wielka¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania kruszywem stabilizoywan
mechaniczniegspodane w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wyanéa ogolne” pkt
10.

38



PPU Konstruktor 05-300 Miznsk Mazowiecki Barczgca 5

D —04.04.01

Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowe] specyfikamhhicznej (SST)aswymagania
dotyczce wykonania i odbioru rob6t zgaanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanmlvawiazujaca podstaw jako
dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji Gblzwiazanych z przebuday i
modernizacj drogi gminnej dojazdowej do gruntow rolnych, staig@ej dziatic nr Ew. 111
w Wielgolesie Duchnowskim.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa nat@gdnstabilizowanego
mechanicznie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegdhargcznie - jedna lub wtej
warstw zagszczonej mieszanki, ktGra stanowi warstvasna nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczalegahacy na odpowiednim
zagzszczeniu w optymalnej wilgotd§oi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdélne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetniavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. Wyszczegdlnienie Kruszywa naturalne Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasadnicza
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych @i 0,075 mm, 9 od 2 do 10 PN-B-06714-15
(m/m)
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie wdej niz 5 PN-B-06714-15
3 | Zawartdc¢ ziarn nieforemnych 35 PN-B-06714-16
%(m/m), nie wecej niz
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: . . 0
4 Z_awqrtég zgnleczyszcieorgan|cznych, O%(M/m) PN-B-04481
nie wiecej Nz 1

5 | Wskanik piaskowy po picio-krotnym od 30 do 70 BN-64/8931-01
zagszczeniu metadl lub 1l wg PN-B-04481, %

6 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralna¢ catkowita po petnej liczbie obrotoy
nie wiecej niz 35 PN-B-06714-42
b) scieralndg¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby
obrotéw, nie w¢cej niz 30

7 | Nasikliwosé, %(m/m), nie wecej niz o5 PN-B-06714-18

8 | Mrozoodpornéé, ubytek masy po 25 cyklach PN-B-06714-19
zamraa- 5
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 | Rozpad krzemianowysela- PN-B-06714-37
P wy PN-B-06714-39

zawy hcznie, % (m/m), nie wicej niz -

10 | Zawarté¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SQ PN-B-06714-28
%(m/m), nie wgcej niz 1

=

11 | Wskanik nosnosci wye Mmieszanki kruszywa, 9
nie mniejszy ni:

a) przy zagszczeniud = 1,00 80 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud= 1,03 120

Woda:
Nalezy stosowa wodg wg PN-B-32250.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy pomocnicze] zauskywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie, powinna¢bynieszanka piasku, Ewiru, spetniagca
wymagania niniejszej specyfikaciji.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszaasbcych i bez domieszek gliny.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem aZninmateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostatych materialtdow powinien odb§\s® zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne”
pkt 5.
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5.1. Przygotowanie podiea

Podbudowa powinna byutozona na podtzu zapewniaicym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa dcisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarza& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
konieczndé¢ zapewnienia jednorodéad nie dopuszcza swytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Migsagoo wyprodukowaniu powinna &yd
razu transportowana na miejsce wbudowania w tads@p, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu. kruszyw.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej gré&ip
takiej, aby jej ostateczna grudopo zagszczeniu byka réwna grubc projektowanej.
Gruba¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie neoprzekracza 20 cm po zagszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna ®yroziazona w sposéb zapewnigy o0sSkgniecie
wymaganych spadkéw i ¢dnych wysokéciowych.  Wilgotnd¢é mieszanki kruszywa
podczas zagpzczania powinna odpowiatlailgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda IlI). Matenadmiernie nawilgocony, powinien
zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldeilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka powinna By wilzona okrélona iloscia
wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdygetinas¢ mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpo\ai
przyjetemu poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna ldy
utrzymywana w dobrym stanie. zé8 Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten Kagzt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstamyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji materiatow.
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6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres bada przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
Minimalna Maksymalna|

Lp. Wyszczegoélnienie bada liczba powierzchnig
P y g bada na podbudowy

dziennej |Pr4Y"

dzialce paCldaﬁca na
. |jedno
roboczej badanie ()
Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
Zag:szczenie warstwy 10 prébefta 10000 rh

dla kazdej partii kruszywa
i przy kazdej zmianie
kruszywa

4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1

6.3.2.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiaélawilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metdga tolerancy +10% -20%.
Wilgotnas¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 .

6.3.3.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagniecia wymaganego
wskanika zagszczenia.

Zageszczenie  podbudowy  nale  sprawdza wedlug < BN-77/8931-12.

Zageszczenie podbudowy stabilizowane] mechaniczniezgalena za prawidtowe,
gdy stosunek wtérnego moduliy do pierwotnego modutu odksztalceliajest nie wigkszy
od 2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wtaciwosci okreslonych w
pkt 2.1 Probki do badapetnych powinny by pobierane przez Wykonawev sposéb losowy
w obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

44



PPU Konstruktor 05-300 Missk Mazowiecki Barczgca 5

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiarébw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegél_nie,nie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
pomiaréw

1 |Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 |R6Wna¢ podiuna vr;/];ptz)séb agty planografem albo co 3
3 |ROwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 |Rzedne wysokéciowe co 100 m

6 |Uksztaltowanie osi w planie co 100 m

7 |Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce robocze
lecz nie rzadziej giraz na 400 m
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejznmaz na

2000 nf
8 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoOch przekjach ng
- ugiecie spezyste kazde 1000 m
co najmniej w 20 punktach naZde 100(
m

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cm, -5 cm.

6.4.3.Rownac¢ podbudowy

Nierowndaci podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrow fata lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04 .

Nierowndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekracz& 10 mm.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy powinny lagodne z dokumentacprojektows, z
tolerancy £ 0,5 %.

6.4.5.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podéeo

Gruba¢ podbudowy nie mege st rézni¢c od grubdci projektowanej o wicej niz
+ 10%,

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy
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Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuyvicksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny kbynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gszrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szerésigorojektowanej o wicej niz 5
cm i nie zapewnia podparcia warstwomzaelylezacym, to Wykonawca powinien na wtasny
koszt poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pehgrubgé do potowy
szerokdci pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wziim grubéci, Wykonawca
wykona napraw podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednigicbokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich \étawosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkou tych robot nagpi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedlug wiej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nadnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezfiine do zapewnienia wymaganefgnasci, zalecone przez hyniera.
Koszty tych dodatkowych robdét poniesie Wykonawealhudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie nénosci podbudowy wynikto z niewkiwego wykonania robot przez Wykonawc
podbudowy.
" pkt 6.3.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawy
kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatnaci jest wielka¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-12Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawairto

zanieczyszczeobcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadunavaego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#ttnzi
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétho

abrw
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No

10.
11.
12.
14.
16.
20.
26.
28.

30.

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanieahkdigrosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodagorn
metody bezpdredni

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirto
zanieczyszczeorganicznych

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirtsiarki
metody bromowg

PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego

PN-B-06714-39Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
zelazawego

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczad@eralngci w
bebnie Los Angeles

PN-B-11111  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych.Zwir i mieszanka

PN-B-11113  Kruszywa mineralne. Kruszywa nhaturalne do nawiemzch
drogowych. Piasek

PN-B-32250  Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie waklia piaskowego

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdoo nawierzchni
planografem i tat

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
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D - 04.03.01

Oczyszczenie | skropienie
warstwkonstrukcyjnych
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaeghnicznej (SST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zwdanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw
konstrukcyjnych nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) standwawmzujaca podstaw jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniurealizacji robét zwizanych z
przebudow i modernizagy drogi gminnej dojazdowej do gruntow rolnych, stagce]
dzialke nr Ew. 111 w Wielgolesie Duchnowskim.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRsyjaych przed utgeniem
nastpnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,8Jymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogdlne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, poma
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow do wykonaniakropienia

- Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw gakcyjnych nawierzchni jest
kationowe emulsjéredniorozpadowa wg WT.EmA-1994.

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94.

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne zzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni

wynosi 04 do 1,2 km/fDoktadne ziycie lepiszczy powinno liyustalone w zal@osci od
rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i zaakceydoe przez liayniera.
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2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i ola@nia jego
jakaosci.

Emulsg mazna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnych
zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgdu na tworzenie sina
duzej powierzchni cieczy ,kiaucha” asfaltowego zatykajego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalerzestrzegazasad ustalonych przez
producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogdélne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprzt do oczyszczania warstwawierzchni

Wykonawca przysgpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien azgk
si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— sprzarek,
— zbiornikéw z wod,

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni najeizywac skrapiarlg lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendigzolowany termicznie tak, aby byto mave
zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z toleramej 10% od ilgci zatlazone).

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport lepiszczy

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkach,
beczkach i innych opakowaniach pod warunkiem,nie lgda korodowaty pod wpltywem
emulsji i nie leda powodowaly jej rozpadu.

5. WYKONIANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne”
pkt 5.
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5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsimniuznego materiatu i brudu.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatmczyszczona.

Skropienie warstwy nm® rozpocaé sie po akceptacji przez hyniera jej
oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w
miejscach trudno daginych rcznie (za pomagcweza z dysz rozpryskova).

Temperatury lepiszczy powinny i@ sic w przedziale 20 do 4G.

Skropiona warstwa powinna bypozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas
niezledny dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstwodparowania wody z emulsji.

Przed utgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Glyawca powinien
zabezpieczy skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzaiylko
niezledny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadzprobne
skropienie warstwy w celu okdlenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki ieslania
wymaganej iléci lepiszcza w zalsosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do
skropienia.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Badania lepiszczy
Ocena lepiszczy powinna byparta na atestach producenta z tym,Wykonawca
powinien kontrolowé dla kadej dostawy lepk& wg EmA-94.
6.3.2.Sprawdzenie jednorodéd skropienia i zaycia lepiszcza
Nalezy przeprowadz kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza.

7. OBIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@ANymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z SST | wymaganiamiyimera, jeeli
wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLTNOSCI

Podstaw ptatngci jest wielka¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsfalasve EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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D — 05.03.05

Nawierzchnia z betonu asfaltowego.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikae@hnicznej (SST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgdanych z wykonywaniem warstw konstrukcji
nawierzchni z betonu asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) standvwawmzujaca podstaw jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniurdalizacji robot zwjzanych z
przebudow i modernizagy drogi gminnej dojazdowej do gruntow rolnych, stagze]
dzialke nr Ew. 111 w Wielgolesie Duchnowskim.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem warstwgieralnej, wazacej, wyrownawczej i wzmacnigej z
betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa ipeipiacza mineralnego o
okreslonym skfadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedsiiloscia
asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona na gur, w okrglony sposéb, speiaja
okreslone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-astaioutazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyktéa poprawia adhegpsfaltu
do materiatdbw mineralnych oraz aksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa
na odmywanie wagl maze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podioe pod warstw asfaltowa - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowe;.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w tpos zawiesiny rozproszonego
asfaltu w wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu
sprawdzenia, czy jej wdaiwosci 3 zgodne z receplaboratoryjmn.

1.4.9.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wigae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruclaudolz.

1.4.10.Pozostate oké&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.
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1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogdlne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, poda
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okridone w PN-C-96170:1965.
W zaleznosci od rodzaju warstwy natg stosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetniacy wymagania okrdone w PN-S-96504:1961
dla wypetniacza podstawowego i zg&izego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatdbw do warsiaigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiato

nrnormy

1 |Kruszywo tamane granulowape
wg PN-B-11112:1996, PN-B-

11115:1998 Kl. I; gat.1
a) ze skat magmowych |i jw.
przeobraonych

b) ze skat osadowych jw.

C) z surowca sztucznegaugle
pomie-dziowe i stalownicze)
2 | Kruszywo tamane zwykie

wg PN-B-11112:1996 kl. I; gat.1
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 Kl 1,
4 | Grys izwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnggo kl. I; gat.1
wg WT/MK-CZDP 84
5 |Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy,
zastpczy
b) innego pochodzenia W pyly z odpylania,
orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne
7 | Asfalt drogowy D 50

wg PN-C-96170:1965
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Tablica 2. Wymagania wobec materiatdbw do warstwyzagej z betonu asfaltowego

i _ Wymagania wobec materiatow
Lp. Rodzaj materiatu

nr normy

1 | Kruszywo tamane granulowane wg
PN-B-11112:1996, PN-B-
11115:1998 Kl I, Il; gat.1, 2
a) z surowca skalnego
b) z surowca sztucznegaugle jw.

pomiedziowe i stalownicze)

2 | Kruszywo tamane zwykie

wg PN-B-11112:1996 kL. I, II; gat.1, 2
3 |Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 kIl I, 1l
4 | Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnggo kl. 1, 1I; gat.1, 2
wg WT/MK-CZDP 84
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1, 2
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy,
zastpczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania,
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 D 50,D 70

Dopuszcza gistosowanie wypetniacza innego pochodzenia, ny. pgdpylania, popioty
lotne z vegla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraiegg | za zgoglInzyniera.

2.4. Kruszywo

W zaleznosci od warstwy nalgy stosowad kruszywa podane w tablicy 1 i 2.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyivaie w warunkach zabezpiecaaych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi tas@ntami kruszywa lub jego
frakcjami.

2.5. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okidone w PN-C-
96173:1974.

2.6. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowé& drogowe kationowe emulsje asfaltowe spejti@j wymagania
okreslone w WT.EmA-99.
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3. SPRZAET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z betonuasfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu astedigo
powinien wykazé sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
— wytworni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubagiym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,
— ukfadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcéw lekkich,srednich i cézkich ,
— walcéw stalowych gtadkich ,
— walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych agdzen czyszcacych,
— samochodow samowytadowczych z przykryciem lub tesdmv.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltow drogowych e odbywa sie w:
— cysternach kolejowych,
— cysternach samochodowych,
— bebnach blaszanych,
lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2.Wypetniacz

Wypeltniacz luzem naky przewozé¢ w cysternach przystosowanych do przewozu
materiatdw sypkich, umdiwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany nima przewozi dowolnymisrodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzenienkdva

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mnngsortymentami
kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoien.

4.2.4.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé¢ pojazdami samowytadowczymi z
przykryciem w czasie transportu i podczas oczekizvaa roztadunek.
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Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieirpew przekracz& 2 godzin z
jednoczesnym spetnieniem warunku zachowania terpgrasbudowania.

Zaleca si stosowanie samochodéw termoséw z podwéjnyitianami skrzyni
wyposaonej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM ,Wymagania ogo6lne”
pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Przed przysipieniem do robdét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca
dostarczy laynierowi do akceptacji projekt skiadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz
wyniki bada laboratoryjnych poszczegolnych sktadnikow i probkateriatow pobrane w
obecndci Inzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna duié& sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢ hystalony na podstawie bada
prébek wykonanych wg metody Marshalla.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym
lub ciagtym zapewniajcej prawidtiowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenig/mieszanie
oraz zachowanie temperatury sktadnikdw i gotowejsnanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie sktadnikéw, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i
zautomatyzowane oraz zgodne z regepbpuszcza gidozowanie okjtosciowe asfaltu, przy
uwzgkdnieniu zmiany jegogptasci w zaleznosci od temperatury. Tolerancje dozowania
sktadnikdbw mog wynost: jedna dziatka elementarna wagi, wadylie przeptywomierza, lecz
nie wiecej niz £ 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb gedni, z uktadem
termostatowania, zapewniaym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wygosi
-dlaD 50 od 145C do 165 C,

-dlaD 70 od 140C do 160 C,

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minegadndodaniu
wypetniacza uzyskata wdaiwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa
nie powinna by wyzsza o wecej niz 3° C od maksymalnej temperatury mieszanki
mineralno-asfaltowe;.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powmgaost:

-zD50 od 14@ do 176 C,
-zD70 od 135C do 165 C,

5.4. Przygotowanie podiga

Poditae pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinng lagyprofilowane i
rébwne. Powierzchnia podta powinna b¥ sucha i czysta.
Nieréwnaci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbyicksze:
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Podtaze pod warstw

scieralm | wiazaca i
wzmacniajca

12 15

W przypadku gdy nieréwrioi podiaza @1 wigksze od podanych, podie naley
wyroéwna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed rozteeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowegoiq@dnaley skropi
emulsp asfaltowg lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SST. Powierzchnie czotowe
kraweznikow, wtazéw, wpustow itp. uslzeh powinny by pokryte asfaltem lub materiatem
uszczelniajcym okrélonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

5.5. Pohczenie mgdzywarstwowe

Kazda utozona warstwe nalezy skropt emulsjy asfaltowg lub asfaltem uptynnionym
przed ulgeniem naspnej, w celu zapewnienia odpowiedniego apaEnia
migedzywarstwowego, w il&ci ustalonej w SST.

Skropienie powinno ky wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na
odparowanie wody lub ulotnienie uptynniacza co magn8h.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendy ukiadana, gdy temperatura
otoczenia jest nie #mza od +8 C dla wykonywanej warstwy grubc > 8 cm i + 18 C dla
wykonywanej warstwy gruldgi < 8 cm. Nie dopuszczaesuktadania mieszanki mineralno-
asfaltowej na mokrym podio, podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnegorwviaft >
16 m/s).

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna lwbudowywana uktadaskwyposaong w
uktad z automatycznym sterowaniem gréavarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z
dokumentagj projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn& Ibyzsza od minimalnej
temperatury mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyivsic bezzwtocznie zgodnie ze schematem
przeg¢ walca ustalonym na odcinku probnym.

Zageszczanie nalgy rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. d6za w nawierzchni
powinny by wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopgado osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byprzesunite wzgkdem siebie co
najmniej o 15 cm. 4cza powinny b§ catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny
by¢ w jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno byéwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna
by¢ posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyepgma asfaltowo-kauczukogv
Sposéb wykonywania @tz roboczych powinien ldyzaakceptowany przezayniera.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdéndéadania asfaltu,
wypetniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkegszanki mineralno-asfaltowe;j i
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarbw w czasie wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej podano w tablicy 3.
6.3.2.Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skiadu mieszanki mineralno-asfaltowej galea wykonaniu ekstrakcji wg
PN-S-04001:1967. Wyniki powinny bygodne z recepiaboratoryjma z toleranci okreslona
w tablicy 10. Dopuszczaegwykonanie badainnymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg zaytego wypetniacza natg okreli¢ uziarnienie i wilgotnéé
wypetniacza.
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Tablica 3. Cgzstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowe;j

Czestotliwos¢ bada

Lp. WyszczegOdlnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dziatce roboczej

1 | Skiad i uziarnienie mieszanki 1 prébka przy produkcji do 500
mineralno-asfaltowej pobranej w Mg
wytworni 2 prébki przy produkcji ponad

500 Mg

2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)

3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg

4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie

5 | Temperatura sktadnikow mieszanki

mineralno-asfaltowej dozor cagty

6 | Temperatura mieszanki mineralnpkazdy pojazd przy zatadunku i w
asfaltowej czasie wbudowywania

7 | Wyglad mieszanki mineralno- jw.
asfaltowej

8 | Wiasciwosci prébek mieszanki
mineralno-asfaltowej pobranej w
wytworni

jeden raz dziennie

Ip.1 1 Ip.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-
96025:2000

6.3.5.Badanie whaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralstai#owe]

Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki minerastaltowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zaowenego na otaczarce. Temperatura
powinna by zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboyptey i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki  mineralno-asfaltovpgilega na kilkakrotnym
zanurzeniu termometru w mieszance i odczytaniu ésatpry.

Doktadn@¢ pomiaru+ 2° C. Temperatura powinna byzgodna z wymaganiami
podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenreialnej jej
wygladu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i winugwania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci  mieszanki mineralno-asfaltowej naje okrela¢c na prébkach
zag:szczonych metagdMarshalla. Wyniki powinny by/zgodne z receptiaboratoryjn.
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6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wigiwosci warstw nawierzchni
Z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z
betonu asfaltowego podaje tablica 4.

Tablica 4. Cgzstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarbw wykonanej warstwy z betonu
asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Szeroke&¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 | ROWNG¢ podiuzna| kazdy pas ruchu planografem lubgato 10
warstwy m

3 [ ROwna¢ poprzecznanie rzadziej ni co 5m
warstwy

4 | Spadki poprzeczne warstwiO razy na odcinku drogi o dtugm 1 km

5 [ Rzdne wysokéciowe| pomiar rzdnych niwelacji podhanej i
warstwy poprzecznej oraz usytuowania osi wedtug

6 | Uksztaltowanie  osi ndokumentacji budowy
planie

7 | Gruba¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni dg

3000 nf

8 |Zlacza podhine i| cata dlugéc ztacza
poprzeczne

9 | Krawedz, obramowanigcata dtugéc
warstwy

10 | Wyghd warstwy ocena ggta

11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z ¥@ego pasa o powierzchni dd

3000 nf

12 | Wolna przestrze  w|jw.

warstwie

6.4.2.Szerokdé¢ warstwy

Szeroké¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinna¢byggodna z
dokumentagj projektows, z tolerang +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej tie] potazonej,
nie ograniczonej kragznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzch powinna
by¢ szersza z kalej strony co najmniej o grub® warstwy na niej potmonej, nie mniej
jednak nz 5 cm.

6.4.3.ROwnaG¢ warstwy

Nieréwnaci podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mmerzeg BN-
68/8931-04 nie powinny kywicksze od :
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- warstwascieralna 9 mm
- warstwa wizaca 12 mm

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegoduinkach prostych i na tukach
powinny by zgodne z dokumentacprojektows, z toleranci + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzgdne wysokéciowe warstwy powinny hy zgodne z dokumentacprojektows, z
tolerancy + 1 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentgpjojektows, z
tolerancy 5 cm.

6.4.7.Gruba¢ warstwy
Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z tolerancg + 10 %.
6.4.8.Ztacza poditane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub
prostopadle do osi. Z¢za w konstrukcji wielowarstwowe] powinny dyprzesungte
wzgledem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny by catkowicie zwiazane, a
przylegajce warstwy powinny hyw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna
wystawa& od 3do 5 mm ponad ich powierzchni Warstwy bez opornikbw powinny by
wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieézmickcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednolity tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszcygch se i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami
ustalonymi w SST i recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@ANymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu
asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
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Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows i SST, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&tu PN-S-96025:2000 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Podstaw ptatnagci jest wielk@¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,
— dostarczenie materiatéw,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itjgnsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzer obcych i krawznikow,
— skropienie mgdzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemnzch
drogowych.Zwir i mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywamane do nawierzchni
drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzch
drogowych. Piasek
4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznewla stalowniczego
do nawierzchni drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory na#o Pakowanie, znakowar
i transport
6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltyginae
7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty ympione AUN do nawierzchni
drogowych
8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody Madaias mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych
9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypelniacz kamienny do mas
bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaé.
Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowgomiar réwnéci nawierzchni planografei
| tatg
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10.2. Inne dokumenty

12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatimny pétsztywnych. IBDiM, Warszawa,
1997

13.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsjdaleave EmA-99. Informacie,
instrukcje - zeszyt 60, IBDIM, Warszawa, 1999

14.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jasiogrysow i zwirow kruszonych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przezmsgo do nawierzchni drogowych,
CZDP, Warszawa, 1984

15.Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiedrzia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpada& drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430).
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D —06.04.02

Rowy
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaajhtecznej (SST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zgdanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) standwawizujaca podstaw jako
dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji Gblzwiazanych z przebudaoy i
modernizacj drogi gminnej dojazdowej do gruntow rolnych, staing@ej dziatic nr Ew. 111
w Wielgolesie Duchnowskim.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia roboét
zwiazanych z oczyszczaniem, pelgianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.ROw - otwarty wykop o gbokdasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza

WOodk.

1.4.2.ROw przydrany - row zbierajcy wock z korony drogi.
Podbudowa z tlucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadaja s¢ z jednej lub
wigcej warstw nénych z ttucznia i kiica kamiennego.

1.4.3.Pozostate oki&enia s zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZAET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogdlne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonywania robo6t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t powinien wykazsic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
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— koparek podsbiernych,

— spycharek lemieszowych,

— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,

— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okgnych w niniejszej SST, nioa korzysté z
dowolnychsrodkéw transportowych

5. WYKONIANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Pog¢bianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nale uzyska& podane poriej wymiary geometryczne
rowu i skarp, zgodne z PN-S-02204:

- dla rowu przydrénego w ksztaicie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1dig51:1,3,
gkebokas¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jakoznica pozioméw dna i nszej krawdzi
goérnej rowu;

Najmniejszy dopuszczalny spadek paaiy rowu powinien wynosi0,2%; w wygatkowych

sytuacjach na odcinkach nie przekragzggh 200 m - 0,1%.

Najwigkszy spadek podimy rowu nie powinien przekracz8%.

5.3. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzgo z remontowanych rowow i skarp rigle
wywiez¢ poza olb¢b pasa drogowego i rozplantodwa miejscu zaakceptowanym przez
Inzyniera.

Sposob zniszczenia pozostaliopo usunitej roslinnosci powinien by zgodny z
ustaleniami SST lub wskazaniamiymiera.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.
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6.2. Pomiary cech geometrycznyclemontowanego rowu i skarp

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiarow
1 |Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
Szerokdc¢ i gigbokasé rowu 1raz na 100 m
3 | Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.2.1.Spadki podtane rowu

Spadki podtiane rowu powinny b§ zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj +
0,5% spadku.

6.2.2.Szerokad¢ i gigbokas¢ rowu

Szerokéc¢ i giebokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentacprojektows z
tolerancy £ 5 cm.

6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp naley sprawdzéa szablonem. Przeit migdzy skarp a
szablonem nie powinien przekra¢Zxm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@ANymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za zgodne z SST i wymaganiamizyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatnaci jest wielk@¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie.

10. PEZPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoalmoty ziemne
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