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1 Czes¢ ogolna
1.1  Nazwa zadania budowlanego

Budowa o$wietlenia drogowego w miejscowosci Stary Konik — osiedle mieszkaniowe przy drodze
krajowej nr 2 dz. dz. nr ew. 4/33, 3/24, 3/27, 3/30, 4/27, 140 Halin6w.
Roboty instalacyjne elektryczne: 45310000-3

Instalowanie urzadzen oswietlenia drogowego: 45316110-9
1.2 Zakres robét budowlanych

Przedmiotem robo6t budowlanych jest: Budowa oswietlenia wzdtuz ulicy.
KOD CPV 45316110-9 Instalowanie urzadzen oswietlenia drogowego.
Zakres rob6t budowlanych obejmuje:

Usadowienie stupow;

budowa linii kablowych;
montaz przewodow napowietrznej linii oswietleniowej;

montaz opraw oswietleniowych;

montaz SON;

Y V V V V VY

podigczenie wykonanej instalacji.
1.3  Ogélne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja

projektowa, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.3.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w danych kontraktowych przekaze wykonawcy teren
budowy, wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
dziennikiem budowy oraz z dwoma kompletami dokumentacji projektowej i specyfikacji

techniczne;j.

1.3.2 Dokumentacja techniczna kontraktu

Wykaz dokument6éw do przekazania wykonawcy po przyznaniu mu kontraktu.

» Dokumentacja projektowa (Projekt budowlano — wykonawcezy);

> przedmiar robot;
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»  specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét (STWiOR).

1.3.3 Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektows

Wszystkie dokumenty przekazane wykonawcy stanowig cze$é kontraktu, a wymagania
wyszezegolnione choéby w jednym z nich sg obowiazujace dla wykonawcy tak, jakby byly
zawarte w calej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych
dokumentéw obowiazuje nastepujaca kolejnosé ich waznosci:

1) specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

2) dokumentacja projektowa

3) przedmiary robét

Wykonawca robét wykaze si¢ dysponowaniem pracownikami z niezbednymi uprawnieniami tj.
pracownicy wykonujacy prace instalacyjne elektryczne - $wiadectwem kwalifikacyjnym
uprawniajagcym do zajmowania si¢ eksploatacja urzadzen, instalacji i sieci na stanowisku
eksploatacji z wpisem w punkcie 7 sieci elektrycznego o$wietlenia ulicznego. Pracownik
odpowiedzialny za prace instalacyjne i pomiarowe - $wiadectwem kwalifikacyjnym
uprawniajacym do zajmowania si¢ eksploatacjg urzadzen, instalacji i sieci na stanowisku dozoru z
wpisem w punkcie 7 sieci elektrycznego os$wietlenia ulicznego. Wykonawca wykaze si¢
dysponowaniem osoby odpowiedzialnej za proces budowlany z uprawnieniami budowlanymi do
kierowania robotami budowlanymi w specjalnosci instalacyjnej w zakresie sieci instalacji

1 urzadzen elektrycznych i elektroenergetycznych.

1.3.4 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest obowigzany do utrzymania ruchu publicznego w bezposrednim sgsiedztwie
terenu budowy, w okresie trwania kontraktu, az do koncowego odbioru robot. Przed
przystapieniem do robét wykonawca przedstawi Inzynierowi (inspektorowi nadzoru) do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
rob6t w okresie prowadzenia prac remontowo-budowlanych. Wykonawca ma obowigzek
sporzadzenia planu bezpieczenistwa na terenie placu budowy zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpieczefistwa i ochrony zdrowia Dz.U. 2003 nr 120 péz. 1126

(obowigzuje od 11 lipca 2003r.)

1.3.5 Odbiér frontu robot

Przed rozpoczeciem robot w zakresie instalacji elektrycznych wykonawca winien zapoznac si¢ z
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obiektem budowlanym oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robét. Odbiér frontu
robot przez wykonawce od zleceniodawcy (generalny wykonawca; inwestor) winien byé
dokonany komisyjnie z udzialem zainteresowanych stron i potwierdzony spisanym protokotem
oraz wpisem do dziennika budowy. Wykonywanie rob6t instalacyjnych nalezy koordynowaé na

biezaco z kierownikiem budowy robdt ogélnobudowlanych.

1.3.6 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegal przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegdlnosci ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia
zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze
wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegajg odrebne;j

zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.3.7 Zaplecze techniczne dla wykonawcy

Zabezpieczenie zaplecza technicznego dla potrzeb budowy nalezy po stroniec Wykonawcy.
Zaplecze wyznaczone w pasie drogowym wymaga uzyskania niezbednych uzgodnien w formie
projektu czasowej organizacji ruchu. Zaplecze wyznaczone poza pasem drogowym wymaga
zgody whadciciela terenu. Uznaje si¢ ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione przez wykonawce w

ofercie cenowe;.

1.3.8 Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone rob6t oraz za wszelkie materialy i urzadzenia do
nich uzywane - od daty rozpoczgcia robdt budowlanych do daty wydania przez Inspektora

Nadzoru potwierdzenia ich zakonczenia. Wykonawca bedzie utrzymywal wykonane roboty

w catosci i wszystkie ich elementy w stanie zadawalajacym az do momentu konicowego odbioru.
Jezeli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba ich utrzymanie, to na polecenie Inspektora

Nadzoru powinien usung¢ zaniedbania, nie pézniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.3.9 Zabezpieczenia intereséw oséb trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,

6
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takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wilascicielami tych
urzadzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni whasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie

straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel

wykonawcy.

1.3.10 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie obowigzujgce podczas wykonywania prac
budowlanych przepisy, wszystkie normy, normatywy i wytyczne ktére sg w jakikolwiek sposob
zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
i wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych
ibedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowatl

Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne potrzebne dokumenty.
2  Materialy

2.1 Ogélne wymagania

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy, dla ktérych normy PN i BN przewiduja
posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki
dokument. Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inspektora

Nadzoru
2.2 Zrodla uzyskania materialéw

Wykonawca przedstawi zamawiajacemu szczegblowe informacje dotyczace proponowanego

zrédta wykorzystywanych materialow oraz odpowiednie certyfikaty wybranych materiatow.

2.3  Materialy podstawowe

2.3.1 Slupy oswietleniowe

Shupy o$wietleniowe nalezy zastosowac zgodnie z dokumentacjg projektowa. Zastosowac
slupy zelbetowe E10,5/4,3, E10,5/2,5 zgodne z PN — EN 12843:2008. Skladowanie stupéw na

placu budowy, powinno by¢ na wyréwnanym podiozu w pozycji
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poziomej, z zastosowaniem przektadek z drewna migkkiego.

2.3.2 Przewody samono$ne

Przewody samonos$ne uzywane do o$wietlenia drog powinny spelniaé wymagania PN-93/E-
90401. Zastosowaé przewody samonosne AsXSn 2x25mm”. o napieciu znamionowym 0,6/1 kV,
dwuzylowe o zytach aluminiowych w izolacji polwinitowej. Bebny z przewodami samono$nymi

nalezy przechowywaé w miejscach zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi

1 bezposrednim dziataniem promieni stonecznych.

2.3.3 Kable ziemne

Kable ziemne uzyte do budowy linii kablowej powinny spetnia¢ wymagania PN-HD 603 Si :2006
+TEC 60502-1. Zastosowaé kable YAKXS 2 x 25mm” o napieciu znamionowym 0,6/1 kV. Bebny
z kablami nalezy przechowywaé w miejscach zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi

i bezposrednim dziataniem promieni stonecznych.

2.3.4 Oprawy oswietleniowe i zZrédla swiatla

Oprawy powinny charakteryzowaé sie szerokim ograniczonym rozsylem $wiatta. Ze wzgledow
eksploatacyjnych nalezy stosowac oprawy o konstrukeji zamknigtej, stopniu zabezpieczenia przed
wplywami zewnetrznymi komory lampowej IP 66 i II klasy ochronnosci. Elementy oprawy, takie
jak uktad optyczny i korpus, powinny by¢ wykonane z materiatéw nierdzewnych. Jako zrédla
Swiatta zaleca sie stosowanie wysokopreznych lamp sodowych o mocy 70 W. Oprawy
o$wietleniowe i zrédla $wiatta powinny by¢ przechowywane w fabrycznych opakowaniach

w pomieszezeniach o temperaturze nie nizszej niz -5 °C i wilgotnosci nie przekraczajacej 80%.

2.3.5 Wysiegniki

Zastosowaé wysiegniki zgodnie z dokumentacja projektowa. Zastosowaé wysiegniki
wierzchotkowe typu Wo-4 lub inne przeznaczone do zerdzi wirowanych. Wysiggniki powinny by¢
dostosowane do opraw i stupéw. Diugosé wysiggnika 1000 mm, kat pochylenia wysiggnika do
poziomu 15°.

Wysiggniki powinny by¢ wykonane z rur stalowych ocynkowanych. Sktadowanie wysiggnikow

na placu budowy powinno by¢ w miejscu suchym i zabezpieczonym przed ich uszkodzeniem.

2.3.6 Oprawa bezpiecznikowa

Zastosowaé oprawe bezpiecznikowg do  sieci napowietrznych SV 29.253.W oprawie

bezpiecznikowej montowaé bezpiecznik BiWTz 6A.
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2.3.7 Szafa oswietleniowa

Szafa oSwietlenia ulicznego SON - zgodna z dokumentacja projektowa. Szafe przechowywacé w

pomieszczeniu zadaszonym o temperaturze nie nizszej niz -5 °C i wilgotnosci nie przekraczajacej
80%.

2.3.8 Wariantowe stosowanie materialow

Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczna przewiduje mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania materiatu w wykonywanych pracach, wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
o swoim wyborze co najmniej trzy tygodnie przed jego uzyciem lub wczesniej, jezeli bedzie to
wymagane dla przeprowadzenia badafh. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢

potem zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru.
3  Sprzet
3.1 Sprzet do wykonania oSwietlenia drogowego

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez
przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wyladunku
materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskaé akceptacje
Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowac wykonanie robot zgodnie
z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, OST, SST i wskazaniach Inzyniera
w terminie przewidzianym kontraktem.

Wykonawca robot budowlanych polegajacych na budowie o$wietlenia wykaze sig
dysponowaniem nastgpujgcego sprzetu:

- zageszczarka wibracyjna;
3.2  Srodki transportu

Wykonawca robot budowlanych polegajacych na budowie o$wietlenia wykaze sie
dysponowaniem nastgpujacych srodkéw transportu:

- zuraw samochodowy;

- samochdd skrzyniowy;

- samochéd specjalny z platforma ;

- przyczepa dluzycowa;
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- samochdd dostawczy.

Na srodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich

przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytwérce.
4  Wykonywanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,

wymaganiami STWiOR, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

4.1 Linie kablowe

Kabel nalezy uktadaé w trasie wytyczonej przez jednostke geodezyjnag. Uktadanie kabla powinno
byé¢ zgodne z normg SEP-E 004. Kabel powinien by¢ ukladany w sposéb wykluczajacy ich
uszkodzenie przez zginanie, skrecanie, rozcigganie itp. W miejscach skrzyzowania z kablem
energetycznym zasilajacym ZK kabel prowadzié w rurze ochronnej wzmocnionej. Kabel ukiada¢
na glebokosci 0,8 m z dokladnoscig: 5 cm na warstwie piasku o grubosci 10 cm oraz przykry¢ 10
cm warstwa piasku. Na catej trasie kabla 25 cm nad kablem umiesci¢ foli¢ koloru niebieskiego
szerokosci 20 cm, nastgpnie zasypaé wykop gruntem rodzimym zageszczajgc co 15 cm
zageszczarka wibracyjna. Na wyjsciu kabla z ziemi w ztaczu kablowym natozy¢ na kabel opaski z
typem kabla, rokiem budowy, przeznaczeniem. Po wykonaniu linii kablowej nalezy zmierzy¢
rezystancje izolacji poszczegélnych odcinkéw kabla miernikiem rezystancji izolacji. Pomiar
wykonaé napieciem nie mniejszym ni. 2,5 kV, rezystancja izolacji kabla nie moze by¢ mniejsza
od 20 MQ/m.

4.2 Wykopy pod stupy

Przed przystapieniem do wykonywania wykopéw, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunk6w
gruntowych. Nalezy zwrdci¢ uwage, aby nie byla naruszona struktura gruntu dna wykopu, a
wykop byt zgodny z PN-68/B-06050. Pod stupy zaleca si¢ wykonywanie wykopow punktowych

metoda wiercenia.
43  Osadzenie stupéw o$wietleniowych.
Stupy ustawia¢ sprzetem mechanicznym np. dzwigiem w uprzednio przygotowanym wykopie,
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przestrzegajgc zasad okreslonych w ,Instrukcji bezpiecznej pracy w energetyce". Odchylka osi
stupa od pionu po jego ustawieniu nie moze by¢ wigksza niz 0,001. Stupy strunobetonowe nalezy
montowa¢ na podiozu wyréwnanym w pozycji poziomej. Do stupéw zastosowaé ustoje UBI.
Polaczenia stalowe elementéw ustéjowych powinny byé chronione przed korozjg przez
malowanie lakierem asfaltowym spelniajacym wymagania BN-78/6114-32. Zasypanie stupa
wykona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (korzeni, odpadkéw). Zasypanie wykonaé
warstwami grubosci od 15 do 20cm 1 zageszczaé zageszczarkg wibracyjng. Wskaznik
zaggszcezenia gruntu powinien wynosi¢ 0,95 wedtug BN-77/8931-12. Nadmiar gruntu z wykopu,

pozostajacy po zasypaniu stupa, nalezy rozplanowaé lub przewiez na miejsce wskazane przez

Inspektora Nadzoru.
4.4 Montaz przewodow

4.4.1 Ogoélne wymagania

Do montazu przewoddéw izolowanych nalezy uzy¢ przeciagnigtej wstepnie linki nylonowej oparte]
na rolkach montazowych zamocowanych do stupa w poblizu uchwytéw przelotowych lub
naroznych. Na koncu linki przymocowaé oponczg do rozciagania przewodow wigzkowych.
Przew6d podczas rozciggania nie powinien dotykaé ziemi, ani ociera¢ si¢ o zadne przeszkody. Po
dociagnieciu przewodu do stupa krancowego nalezy go zamontowac na stupie w uchwycie na
state. Pozniej nalezy przystapi¢ do naciggu przewodu. Naciag nalezy dobra¢ jak dla temperatury o
5°C nizszej od panujacej w czasie montazu. Przy montazu przewodéw izolowanych nalezy

przestrzegaé zasad prawidlowego dokrecenia uchwytow i zaciskéw z sita podana w katalogu.

4.4.2 Odleglosci przewodéw od powierzchni ziemi

Najmniejsze dopuszczalne odleglosci pionowe przewodéw  izolowanych, bedacych pod
napieciem, przy najwickszym zwisie normalnym na calej dtugosci linii napowietrznej z wyjatkiem
przeset krzyzujacych drogi ladowe i wodne oraz obiekty, od powierzchni ziemi powinny wynosi¢

Sm.

4.5 Montaz wysi¢gnikow

Wysiegniki nalezy montowa¢ na stupach przy pomocy samochodu specjalnego z platforma.
Zaleca sie ustawianie pionu wysiegnika przy obcigzeniu go oprawa lub cigzarem rownym
ciezarowi oprawy. Wewnatrz wysiggnika nalezy umiesci¢ - przewod YDY 2x2,5mm?2

umieszczony w gietkiej rurze izolacyjnej w catej przestrzeni wysiggnika.
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4.6  Montaz opraw oswietleniowych

Montaz opraw o$wietleniowych na wysiegnikach nalezy wykonywa¢ przy pomocy samochodu
specjalnego z platforma. Kazdg oprawe przed zamontowaniem nalezy wyposazy¢ w zrédlo $wiatta
i podigczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie. Oprawy montowaé po uprzednim wciagnieciu
przewodow zasilajacych do wysiegnikéw. Od oprawy bezpiecznikowej zainstalowanej na linii do
kazdej oprawy nalezy prowadzi¢ przewody miedziane o przekroju nie mniejszym niz 2,5 mm?2.
Przewody nalezy podlaczy¢ pod zaciski oprawy i oprawy bezpiecznikowej. Oprawy nalezy
mocowac¢ na wysiegnikach w sposéb wskazany przez producenta opraw po wprowadzeniu do nich
przewodow zasilajacych i ustawieniu ich w potozenie pracy. Oprawy nalezy montowaé w sposob
trwaly, aby nie zmienialy swego potozenia pod wpltywem warunkéw atmosferycznych i parcia
wiatru.

4.7  Montaz szafy oSwietleniowej

Szafe o$wietlenia ulicznego wykonaé o konstrukcji ostonietej, w ostonie izolacyjnej z tworzywa
wykonanego w technologii termo utwardzanej. Zastosowac szafe o stopniu ochrony IP 44 w
drugiej klasie ochronnosci. W gniezdzie roztacznika bezpiecznikowego zamontowaé rozigcznik
bezpiecznikowy na jednej fazie 32A (pozostate pozostawi¢ nie zalgczone). Zastosowal
zabezpieczenie przelicznikowe wylacznik nadmiarowopradowy typu C16A przystosowany do
plombowania. Do sterowania o$wietlenia zastosowa¢ zegar astronomiczny. Na zewngtrznej
stronie drzwiczek ztacza zamontowaé tabliczke ostrzegawcza i wykona¢ opisy. Drzwiczki zlacza
wyposazyé w typowy zamek jezyczkowy, uszy do zalozenie kiodki oraz przystosowaé do

plombowania.
4.8 Ochrona odgromowa

Ochrone odgromows stanowig odgrommiki, ktére nalezy zamocowac zgodnie z instrukcja
montazowa na stupach krancowychK1 i K8. Odgromniki nalezy uziemié poprzez polaczenie ich z
uziomem szpilkowym miedziowanym. Uziom szpilkowy laczyé z odgromnikami za pomoca
bednarki ocynkowanej ukltadanej na stupie, mocowanej za pomocg tasmy stalowej. Bednarke
malowa¢ nalezy na zélozielone pasy o szerokosci 10cm. Bednarkg tgczy¢ z uziomem szpilkowym

za pomocg uchwytu skrecanego miedziowanego.
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4.9 Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa

Jako system ochrony przeciwporazeniowej dla projektowanego o$wietlenia, jest zastosowanie
urzadzen II klasy ochronnosci. Realizacje ochrony przeciwporazeniowej maja zapewnié:

- 1izolacyjne zlacza bezpiecznikowe, dla polaczenia przewoddéw zasilajacych oprawe
o$wietleniows;

- przewod YDY 2x2,5mm?2 montowany w gietkiej rurze izolacyjnej w przestrzeni wysiegnika i
elementu mocujgcego oprawe;

- oprawa oswietleniowa — II klasa ochronnosci.

Ochrong przeciwporazeniowa wykonaé¢ zgodnie z zapisem normy PN-IEC 60364-7-

714:2003, pkt. 714.413.2.

5  Kontrola jakoSci robot

5.1  Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli jest stwierdzenie osiaggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robét. Wykonawca
ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wskazania Inspektorowi
Nadzoru zgodnos$ci dostarczonych materiatéw i realizowanych robot z dokumentacja projektows.
Materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami podanymi
w specyfikacjach, mogg by¢ przez Inspektora Nadzoru dopuszczone do uzycia bez badan. Przed
przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o rodzaju i
terminie badania. Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do
akceptacji Inspektora Nadzoru. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru
o zakonczeniu kazdej roboty zanikajgcej, ktorg moze kontynuowaé dopiero po stwierdzeniu przez

Inspektora Nadzoru
5.2 Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét, Wykonawca powinien uzyskaé od producentéw zaswiadczenia
o jakosci lub atesty stosowanych materiatow. Na zadanie Inspektora Nadzoru, nalezy dokonac
testowania sprzetu posiadajgcego mozliwo$é nastawienia mechanizmow regulacyjnych. W

wyniku badan testujacych nalezy przedstawié¢ Inspektorowi Nadzoru $§wiadectwa cechowania.
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5.3  Badania w czasie wykonywania robét

S5.3.1 Wykopy pod stupy

Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopdw, ich wymiary oraz ewentualne zabezpieczenie Scianek

przed osypywaniem si¢ ziemi. Wykopy powinny by¢ tak wykonane, aby zapewnione byto w nich

ustawienie fundamentow lub ustojéw, ktérych lokalizacja i rzedne posadowienia byty zgodne z

dokumentacja projektows.

5.3.2 Ustoje

Program badan powinien obejmowaé sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw, wygladu zewnetrznego

oraz wytrzymatosci. Parametry te powinny by¢é zgodne z wymaganiami zawartymi w

dokumentacji projektowej oraz wymaganiami PN-80/B-03322 i PN-73/B-06281. Ponadto nalezy

sprawdzi¢ usytuowanie fundamentéw w planie i rzgdne posadowienia. Po zasypaniu fundamentéw

lub wykonaniu ustojow ziemnych, nalezy sprawdzi¢ stopien zageszczenia gruntu, ktory powinien

wynosi¢ co najmniej 0,85 wg BN-72/8932-01.

5.3.3 Shupy oSwietleniowe

Elementy stupé6w powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.

Stupy oswietleniowe, po ich montazu, podlegajg sprawdzeniu pod wzgledem:

- prawidlowosci ustawienia wysiegnika i opraw wzgledem osi oswietlanej jezdni,

- jakosci potgezen kabli i przewodéw w oprawie bezpiecznikowej oraz na zaciskach oprawy,
- jakoSci potaczen srubowych stupdw, wysiggnikow i opraw,

- stanu antykorozyjnej powloki ochronnej wszystkich elementow.

5.3.4 Szafa oSwietleniowa

Przed zamontowaniem sprawdzi¢, czy szafa oswietleniowa lub jej czesci odpowiadajag
wymaganiom dokumentacji projektowe;.

Sprawdzeniem nalezy podda¢ jako$¢ wykonania i wykonczenia, a zwlaszcza:

- jako$¢ wykonania potaczen w obwodach gléwnych i pomocniczych,

- jakos$¢ konstrukcji.

Po zamontowaniu szafy sprawdzi¢:

- jako$¢é mocowania do fundamentu szafy

- stan powlok antykorozyjnych,

- jako$¢ polaczen kabli zasilajacych odptywowych i sterowniczych,
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- 2godnos¢ schematu szafy ze stanem faktycznym. Schemat taki powinien by¢ zamieszczony

na widocznym miejscu wewngtrz szafy.

5.3.5 Zawieszenie przewodéw

Podczas montazu przewodow nalezy sprawdzi¢ jako$¢ potaczen zamontowanych konstrukeji
stalowych i osprzetu oraz przeprowadzié kontrole wartodci naprezen zawieszanych przewodéw.
Naprezenia nie powinny przekraczaé dopuszczalnych warto$ci normalnych. Wartosci dla
poszczegblnych rodzajow przewodow i typow linii nalezy przyja¢ z Dokumentacji Projektowe;j.
Po zamontowaniu opraw sprawdzi¢ spadki napie¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa. Po
wybudowaniu linii nalezy sprawdzi¢ wysoko$¢ zawieszonych przewodéw nad obiektami

krzyzujacymi. Przewody zawieszone powinny spetnia¢ warunki, zamieszczone w Dokumentacji
Projektowej i PN-75/E-05100.

5.3.6 Ochrona przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uziomoéw tasmowych nalezy wykona¢ pomiar glebokosei utozenia
bednarki, stanu potaczen spawanych, a po zasypaniu wykopu, sprawdzenie stopnia zagg¢szczenia
gruntu, ktory powinien osiagna¢ co najmniej 0,85 wg BN-72/8932-01. Po wykonaniu uzioméw
nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancji uziemienia . Wartosci rezystancji uziemienia powinny

by¢ mniejsze od 10 Q.

5.3.7 Sprawdzenie ciaglosci zyl
Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych nalezy wykona¢ przy uzyciu przyrzadow o
napieciu nie przekraczajgcym 24 V. Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli

poszczegolne zyty nie majg przerw.

5.3.8 Pomiar rezystancji izolacji

Pomiar nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza napigciem pomiarowym nie mniejszym niz
2,5 kV, dokonujac odczytu po czasie niezbednym do ustalenia si¢ mierzonej wartosci. Wynik
nalezy uznaé za dodatni, jezeli rezystancja izolacji wynosi co najmniej:

- 20 MQ/km - linii wykonanych kablami elektroenergetycznymi o izolacji z papieru nasyconego,
o napieciu znamionowym do 1 kV,

- 0,75 dopuszczalne]j wartosci rezystancji izolacji kabli wykonanych wg PN-76/E-90300 [6].
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6 Obmiar robot

Obmiaru rob6t dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacje projektows i ewentualnie dodatkowe
ustalenia, wyniklte w czasie budowy, akceptowane przez Inspektora Nadzoru . Obmiar robét

bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjs projektowa
1 STWiOR, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

7 Odbior robot

Przy przekazywaniu linii napowietrznej i kablowej do eksploatacji, Wykonawca zobowigzany jest
dostarczy¢ Zamawiajagcemu nastgpujace dokumenty:

- projektowg dokumentacje powykonawcza,

- geodezyjng dokumentacje powykonawcza,

- protokoty z dokonanych pomiaréw,

- protokoty odbioru robdt zanikajacych,
8  Podstawa platnosci

Platno$¢ za km linii nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci uzytych materialow i
wykonanych rob6t na podstawie wynikéw pomiaréw i badan kontrolnych.

Cena jednostkowa wykonanych robot obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie, dostarczenie i wbudowanie materiatow,

- podtaczenie linii do sieci, zgodnie z dokumentacjg projektowa,

- wykonanie inwentaryzacji lokalizacji shupéw napowietrznych linii.
9  Dokumenty odniesienia

9.1 Ustawy i rozporzadzenia

Roboty nalezy prowadzi¢ zgonie z przepisami prawa budowlanego, wiedza budowlang oraz
warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét elektrycznych.
Roboty nalezy oznakowa¢ zgodnie z:

- Ustawa ,, Prawo o ruchu drogowym” z dnia 20 czerwca 1997 roku ( Dz. U. Nr. 98 poz. 602
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z dn. 19.08.1997 roku — z pézniejszymi zmianami)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 w sprawie szczegdlowych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywaniu nadzoru nad tym zarzadzaniem
- Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczegdtowych warunkow technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych ora urzgdzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach ( Dz. U. Nr. 220

poz. 2181 z dnia 23.12.2003 roku)

9.2 Normy

1. PN-88/E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.

2. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania
przy odbiorze.

3. BN-78/6114-32 Lakier asfaltowy przeciwrdzewny do ochrony biernej szybkoschnacy czarny.
4. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie 1 budowa.
5. PN-74/E-06401 Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu znamionowym
do 60 kV. Ogo6lne wymagania i badania.

6. PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce
Polwinitowej na napigcie znamionowe 0,6/1 kV.

7. N SEP-E-003 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa. Linie pradu
przemiennego z przewodami petnoizolowanymi oraz przewodami niepetnoizolowanymi

8. BN-68/6353-03 Folia kalendrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.

9. BN-73/3725-16 Znakowanie kabli, przewodow i zyt (analogia).

Koniec

mgr inz. Wiodzimierz Kfuczek .
Uprawnienia budowlane do projektowania

bez ograniczen w specjamoéci,instalacyjnej
w zakresle slecl, Instalacii | urzadzen elekirycznych
| elektroenergetycznych
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