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1. CZESC OGOLNA

1.1 Nazwa nadana zamdéwieniu przez zamawigagego
Budowa gwietlenia

1.2Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem robét budowlanych jest:
Wykonanie instalacji éwietlenia ulicy.

KOD CPV 45316110-9 Instalowanie gdzen oswietlenia drogowego

Zakres rob6t budowlanych obejmuje:
Montaz przewoddw napowietrznej liniisavietleniowej na istniejcych stupach linii nn,
monta opraw dwietleniowych, moderniza¢jSON, poddczenie wykonanej instalaciji.

Ogolne wymagania dotyaze robot:

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgoditoz
dokumentagj projektows, STWIOR i poleceniami inwestora nadzoru.

Dokumentacja projektowa, STWIOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez inspektora
nadzoru wykonawcy stanogvicz&¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w &ho
jednym z nich g obowizujace dla wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obpwe kolejngé

ich waznosci wymieniona w umowie.

Wykonawca nie mae wykorzystywa bieddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiada@minspektora nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek przy udziale nadzoru autorskiego.

W przypadku rozbienosci opis wymiar6w waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow (
ewentualnie zgodnie z decya)adzoru autorskiego)

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatalzgodne z dokumentacprojektows

i STWIOR.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STWIiORede uwazane za warti
docelowe, od ktorych dopuszczalng sdchylenia w ramach oldlenego przedziatu
tolerancji. W przypadku gdy materiaty lub roboty nigdpw petni zgodne z dokumentacja
projektowa lub STWIOR i wptynie to na niezadowaled jakas¢ elementu budowli, to takie
materialy zostaq zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.

1.3Wyszczegodlnienie i opis prac towarzyszych i robot tymczasowych.
1.3.1. Prace towarzysze

nie dotyczy

1.3.2. Prace tymczasowe

nie dotyczy
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1.4 Niezbedne informacje o terenie budowy w zakresie:
1.4.1. Organizacja rob6t budowlanych

Zamawiajcy w terminie okrédonym w dokumentacji umowy przeka wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami, uzgodnieniami prawnynaimiistracyjnymi,
dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentaciji projektowej i jeden komplet STWIOR.
Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do robo6t od daty rozpacia do daty zakaczenia robét ( do wydania potwierdzenia
zakaczenia przez inspektora nadzoru).

Wykonawca zobowzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktégensjakikolwiek sposob zwizane z robotami

i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisémytycznych
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywd& sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach ymhrow
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne d&a skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dgseém oso6b trzecich.

1.4.2 Zabezpieczenia interes6w o0s6b trzecich

Wykonawca odpowiada za ochronnstalacji na powierzchni ziemi i za wgdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadzlaoych
wiascicielami  tych urzdzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
zamawiagcego w ramach planu ich lokalizaciji.

Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i uradzex w czasie trwania budowy. Wykonawcagdiie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane zamem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez
personel wykonawcy.

1.4.3. Ochronarodowiska

Wykonawca ma obowkek zna& i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t wykonawcatizie:
1. Utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej
2. Podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniezsio przepisow
i norm dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredie
unika¢ uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wiasrigi spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zsttvie jego
sposobu dziatania.
Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
1. Lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych
2. Srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekbw wodnych pytami lub substancj
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
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- maliwosci powstania pgaru

Materiaty, ktore w sposob trwalya sszkodliwe dla otoczenia, niegdtys dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza simateriatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu
wigkszym od dopuszczonego, oflmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobat techniczia wydary przez
uprawniony jednostk, jednoznacznie okfkjaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po #ekeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika ( np.: materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. zé8 wymagaj tego odpowiednie przepisy
zamawiggcy powinien otrzyméa zgod: na wycie tych materiatbw od wéaiwych organow
administracji pastwowe.

Jezeli wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikaicja
ich uwzycie spowodowato jakiekolwiek zagmnie srodowiska, to konsekwencje poniesie
zamawiajcy.

1.4.4 Warunki bezpiecastwa pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcaedhie przestrzega przepisow dotycrych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelyta) odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieam#wa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie w cenie umownej.

1.4.5 Zaplecza dla potrzeb wykonawcy

Zabezpieczenie dla potrzeb budowyylgo stronie Wykonawcy. Zaplecze wyznaczone w
pasie drogowym wymaga uzyskania nigdych uzgodni@ w formie projektu czasowej
organizacji ruchu. Zaplecze wyznaczone poza pasem drogowym wymad \aigciciela
terenu. Uznaje sj ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie w cenie umownej.

1.4.6 Warunkéw dotyezych organizacji ruchu

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji umowyz do zak@éczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zadzapcym ruchem
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwardawy. W zalenosci od
potrzeb i posfpu robdét projekt organizacji ruchu powinien ¢byaktualizowany przez
Wykonawe na bieaco.

W czasie wykonania robét Wykonawca dostarczy, zainstalugezie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczge takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaty itp.
zapewniajce w ten sposob bezpiedstwo pojazdoéw i pieszych.
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Wykonawca zapewni stale warunki widoczoiow dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie lxda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w rmolejscdosciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktérychs¢ trbedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjula bitrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje §ize jest
wiaczony w cen umown.

Roboty naley oznakowd zgodnie z:

Ustawa ,Prawo o ruchu drogowym” z dnia 20 czerwca 1997 r. ( Dz. U. Nr 98 poz. @6z
19 sierpnia 1997 r. — z pdiejszymi zmianami)

Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 wfme&a 2003 r. w sprawie
szczegO6towych warunkéw zadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzadzeniem.

Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w spraw@zegotowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych orazdmea bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach ( Dz. B20Npoz. 2181 z dnia
23 grudnia 2003 r. — z poiejszymi zmianami)

1.4.7 Ogrodzenia
nie dotyczy
1.4.8. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni

Sposob zabezpieczenia jezdni i chodnikéw g&krdymczasowa organizacja ruchu.
Wykonawca stosowa sig bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na 6 przy
transporcie materiatéw i wypasenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie nidnb od
wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposgiycbedzie o kadym
takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powaedopdmierne
obciazenie osiowe nie dula dopuszczone ngéwiezo ukaiczony fragment budowy w odrie
terenu budowy i wykonawcactizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami inspektora nadzoru.

1.50kreslenia podstawowe, zawierajce definicje poje¢ i okreslen nigdzie wczéniej
nie zdefiniowanych, a wymagajcych zdefiniowania w celu jednoznacznego
rozumienia zapisOw dokumentacji projektowej i specyfikacji tehnicznej
wykonywania i odbioru rob6t budowlanych.

Nie dotyczy

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEA SCIWO SClI WYROBOW
BUDOWLANYCH.
( oraz niezledne wymagania zwigzane z ich przechowywaniem, transportem,
warunkami dostawy, sktadowaniem i kontroh jakosci poszczegd6lne wymagania
odnosi s¢ do postanowi&é norm)
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2.1 Materiaty podstawowe

Materiatami podstawowymi stosowanymi przy wykonanigwietlenia wg niniejszej
STWIOR s

Lp Nazwa materiatu Jedn. miary llosé
1. | Wyskgnik jednoramienny ( dt. ramienia 1m) szt 5
2 | Oprawa sodowa 150W zeddiemswiatta szt 5

3 | ASXSn 4x25mm-trasa m 258
4 | ASXSn 4x25mm— SON- linia nn ( odptyw) m 10
5 | Przewdd lampowy YDY 2x2,5nfm m 25

6 | Oprawa bezpiecznikowa SV29.253+wkladka topikowg 4A szt 5

7 | Odgromnik 10Zb 0,66/2,5 szt 4
8 | Hak wieszakowy SOT 21.116 szt 6
9 | Uchwyt kaxcowy szt 2
10 | Uchwyt przelotowy szt 4
11 | Zacisk odgatny izolowany szt 15
12 | Uziom szpilkowy szt 4
13 | Wyposaenie SON rys. nr 2 kpl 1
14 | Materiaty pomocnicze W(g potrzeb

2.2 Materiaty
2.2.1. Przewody samofie

Przewody samorioe wywane do éwietlenia drog powinny spetniawymagania PN-93/E-
90401. Zastosowagprzewody samorioe o nagjciu znamionowym 0,6/1 kV, czterglowe 0
zytach aluminiowych w izolacji polwinitowej. Przekrayt zostat dobrany w zal@osci od
dopuszczanego spadku ngga, dopuszczalnej temperatury nagrzania przewodu prady pr
robocze i zwarciowe oraz skutecZoiozastosowanej ochrony przeciwpagaiowe;.

Bebny z przewodami samofioymi naley przechowywé w miejscach pokrytych dachem,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i Bezgoim dziataniem promieni
stonecznych.

2.2.2.7r6dkaswiatta i oprawy

Ze wzgkdu na wysok skuteczné swietlna, trwatcsé i statg¢ strumieniaswietinego w
czasie, oraz oddawanie barw rglestosowd oprawy zezrodtami sodowymi. Oprawy
powinny charakteryzoweasie:

- obudowa wykonana z odlewu aluminiowego

- klosz wykonany z poliwglanu odpornego na dziatanie promieni ultrafioletowych

- IP66 dla komory lampy i komory ospitn

- regulacja rozsytu strumiensavietinego — 5 stopniowa regulacja optyki

- ruchomy zaczep montawy umaliwiajacy regulact kata pochylenia oprawy

Zrodio $wiatta — wysokopgzna lampa sodowa, 0 podwgszonym strumieniuswietinym
150W. Dane fotometryczne oprawy zostaly zawarte w komputerowym rgonae
fotometrycznym. Oprawy powinny bByprzechowywane w pomieszczeniach o temperaturze
nie nizszej ng —5C i wilgotngci wzglkdnej powietrza nie przekracaagj 80% i w
przystosowanych do nich opakowaniach .
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2.2.3. Wysggniki

Wysiegniki powinny by wykonane zgodnie z dokumentapjojektows.

Wysiegniki powinny by dostosowane do opraw i stupow. Wggiiki nalezy montowa na
wysokasci okreslonej w programie fotometrycznym. Diugioramienia wysignika 1,0 m.
Oprawe oswietleniona montowa, zachowuic kat odchylenia oprawy od poziomu réwny
10°, wysokd¢ zawieszenia oprawy- 9 m.

Wysiggniki powinny by wykonane z rur stalowych ocynkowanych. Skiadowanie
wysiegnikow na placu budowy powinno &y miejscu suchym i zabezpieczonym przed ich
uszkodzeniem.

2.2.4. Stupy éwietleniowe
Stupy Gwietleniowe - istnigjce.
2.2.5. Skrzynka bezpiecznikowa

Zastosowa skrzynlke bezpiecznikow SV 29.253 do przewoddéw linii izolowanych. W
skrzynce bezpiecznikowej montoiviaezpiecznik BIWTz 4A.

2.2.6. Szafa awietleniowa
Szafa éwietleniowa powinna byzgodna z dokumentagcjprojektows.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETUI MASZYN NIEZB EDNYCH LUB
ZALECANYCH O WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.

3.1Sprzet do wykonania Gwietlenia drogowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania €wietlenia drogowego winien wykaZasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacych maszyn i spezu gwarantuyjcych wiaciwa jakosc
robot:

- samochodu specjalnego z platfarimbalkonem

- spawarki transformatorowej do 500A,
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robot.
Liczba i wydajndé¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robét. Liczb i wydajido
sprztu gwarantowé bedzie przeprowadzenie robot, zgodni z zasadami stakmgmi w
dokumentacji projektowej, STWIOR i wskazaniach Inspektora Nadzoru nwirie
przewidzianym umow
Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyseymi jego uytkowania.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1. Transport materiatow i elementow éwietleniowych.
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Wykonawca przyspujacy do wykonania €wietlenia winien wykaza sig mazliwoscia
korzystania z nagpujacych srodkéw transportu:

- samochodu skrzyniowego

- przyczepy do przewenia kabli
Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie
wpltyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wikxiwosci przewaonych
materiatow.
Liczba srodkéw transportu dmlzie zapewniata prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIOR i wskazaniach InspektosdzNru, w
terminie przewidzianym umay
Przy ruchu na drogach publicznych pojazagdspetnid wymagania dotycze przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychagétina osie i innych parametréw
technicznychSrodki transportu nie odpowiada@e warunkom dopuszczalnych obin na
osie mog by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego gytkowanych odcinkéw drog na koszt wykonawcy.
Wykonawca kdzie usuwé na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

(z podaniem sposobu wykficzenia poszczegoélnych elementéw tolerancii
wymiarowych, szczeg6tow technologicznych oraz niegline informacje dotyczce
odcinkéw robét budowlanych, przerw i ograniczé, a takze wymagania specjalne).

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z amooaz za jak&d
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych rob6t, za ich zg@dno dokumentagj
projektows, wymaganiami STWIOR, projektu organizacji robét oraz poleceniami ke
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziak®o za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementow rob6t zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrélonymi w
dokumentaciji projektowej lub przekazanymi nanie przez nadzor autorski oraz Inspektora
Nadzoru.

Nastpstwo jakiegokolwiek kidu spowodowanego przez Wykonawev wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostan jesli wymaga tego ledzie nadzor autorski oraz Inspektor
Nadzoru, poprawione przez Wykonawta witasny koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robot keda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentaciji
projektowej i w STWIOR, a tale w aktualnych normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor Nadzoru uwzgini wyniki bad& materiatéw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw swiadczenia z przeszo,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzam kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzorwdh wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawgod gr@ba zatrzymania robo6t. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.1. Montaz napowietrznej linii oswietleniowej

Przewéd samorioy ASXSn 4x25mr instalow& na istniejcych stupach oznaczonych
numerami 1/08 do 6/08. Przewdd izolowany ASXSn 4x25mozchga: przy pomocy
przecagnictej wsepnie linki nylonowej opartej na rolkach moatavych zamocowanych do
stupa w poblty uchwytoéw przelotowych. W celu zmniejszenia sit pionowych na Eeeyw
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rolce, naley ustawt beben z przewodem w odlegin ok. 20m od stupa z radk Przewéd
rozciagat w sposob nie powodagy uszkodze zewretrznej powtoki izolacyjnej. Na ostatnim
stupie kraacowym zamocowaprzewoéd w uchwycie kacowym na state i przygpi¢ do jego
nacagu. Pomg¢dzy uchwytem Zabka) a stupem kracowym do ktérego prowadzony jest
nachg zamocowé dynamometr. Nagg dobiera z tabel zwisow do przgiego napgzenia
podstawowego, maksymalnej diggdo przgsta w nacigane] sekcji oraz temperatury
przewodu w czasie moria W rozwhzaniu projektowym przgto napezenie 30 MPa dla
diugdsci przesta 50m. Zateony max zwis przy temp. 400C ~ 1,5m. Po wykonaniuagaci
wyregulowaniu zwiséw w poszczegolnych gstach, przewod izolowany przegiez rolek
montazowych na uchwyty przelotowe. Naphie zatay¢ uchwyt odcagowy na stupie
krancowym powekszapc jednoczénie naciag przewodu tak, aby po zwolnieniu uchwytu
nachgowego (zabki), sita nacigu byta zgodna z powgzym doborem.

5.2. Montaz wysiggnikow

Wysiegniki nalezy montow& na stupach stegych przy pomocy samochodu z balkonem.
Zaleca s} ustawianie pionu wysgnika przy obcizeniu go opraw lub cigzarem réwnym
cigzarowi oprawy. Wysigniki powinny by ustawione pod katem 90 stopni z doktagmp+
2 stopnie do osi jezdni lub stycznej do osi w przypadku, gdy jezdnia jest w tukayNale
dazy¢, aby czsci ukosne wysegnikow znajdowaty siw jednej ptaszczinie rownolegtej do
powierzchni dwietlanej jezdni.

5.3. Montaz opraw.

Montaz opraw na wysignikach naley wykonywa przy pomocy samochodu z balkonem.
Kazda oprawe przed zamontowaniem nalepodhczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie

( sprawdzenie Zaviecenia sj lampy).

Oprawy naley montow& po uprzednim waignieciu przewodow zasilagych do
wysiegnikow. Naley stosowa przewody YDY 2x2,5mrfy w rurze ostonowej PCV 37. Rura
winidurowa powinna wystawal0 mm na obu kicach wystgnika. Gorny koniec rury
uszczelnt preparatem silikonowym. Oprawy powinnyébmocowane w sposob trwaty, aby
nie zmienity swego polania pod wptywem warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru dla |
sfery wiatrowej. Wysok& zawieszenia oprawy — oklena zostata w programie
fotometrycznym. Kada oprawe nalezy zabezpieczy odrebna wkiadka bezpiecznikow typu
BiWTz gG 4A , umieszczanw oprawce bezpiecznikowe] SV29.253.

5.4. Montaz szafy Gwietleniowej

Projektuje st adaptagj ziacza SON. W tym celu nalg zdemontowé aparaty z ptyty

montaowej w skrzynce stacji trafo ( komora SON). Na ptycie zamontaparaty zgodnie z
rys. nr 2. Obudowy roztznika bezpiecznikowego i wydznika nadmiarowego,
przedlicznikowego, przystosowao plombowania.

Rozkcznik bezpiecznikowy zasiliz zabezpiecZe zlokalizowanych w komorze obwodow
zasilapco odptywowych.

5.5. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwpparowej
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Jako system ochrony przeciw paeaiowe] zastosowaurzadzenia Il klasy ochronriai.
Realizacg ochrony przeciwpotagniowej maj zapewnd:

- izolacyjne zidcza bezpiecznikowe, dla pokenia przewodéw zasitagych opraw
oswietleniowg — Il klasa ochronnii

- przewéd YDY 2x2,5mmontowany w gitkiej rurze izolacyjnej w przestrzeni wysiika

I elementu mocugego opraw

- oprawa éwietleniowa — Il klasa ochrongoi

Ochrorg przeciwporaeniowa wykona zgodnie z zapisem normy PN-IEC 60364-7-714
System ochrony przeciw paeniowej polegaicy na zastosowaniu wdzen Il klasy
ochronndci nie wymaga wykonania pomiaréw ochrony przeciwpengowe;.

Oprawy istniejce posiadaj| kl. ochronndci. Zachowé& w tym przypadku istnigry system
ochrony przeciwpotegeniowej-szybkie wyczenie w uktadzie sieci TN. Po wykonaniu prac
montaowych sprawdz poprawnd¢ dziatania ochrony przeciwpaoraniowe).

Na stupach nr 1/08 i 6/08 na przewodach roboczych, zamo#tmdgaomniki 10Zb 0,66/5.
Odgromniki podczy¢ z projektowanym uziomem sztucznym ( np. typu Galmar). Rezyatanc
uziemienia odgromnikow nie nie przekraczal0Q.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROL A, BADANIAMI ORAZ
ODBIOREM WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zatazona jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jak@¢ materiatow. Wykonawca
zapewnia odpowiedni system kontroli,agzapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie

i wszystkie urzdzenia niezkdne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robaot.
Wykonawca kdzie przeprowadzagpomiary i badania materiatéw oraz robo6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentaciji projektowej i STWIOR.

Minimalne wymagania co do zakresu baddch czstotliwosci sa okreslone w normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam dkree, inspektor nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetvniykonanie robét zgodnie z umawwWszystkie
koszty zwhzane z organizowaniem i prowadzeniem Basateriatbw ponosi wykonawca.

6.1 Napowietrzna linia gwietleniowa

W czasie wykonywania i po zakczeniu rob6t montwych naley przeprowadzi
nastpujace pomiary:
- rezystanciji izolacji i eigtosci zyt przewodu samorsmego

6.2. Latarnie cswietleniowe

Elementy latat powinny by zgodne z dokumentagcprojektow.

Latarnie dwietleniowe, po ich montal, podlegaj sprawdzeniu pod wzgllem:

- doktadndci ustawienia pionowego stupow,

- prawidtowaci ustawienia wysignika i opraw wzgidem osi éwietlanej jezdni,

- jakosci polaczen kabli i przewoddw w skrzynce bezpiecznikowej oraz na zaciskach oprawy,
- jakasci polaczen srubowych stupdw, wysgnikéw i opraw,

- stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow.

10
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6.3. Szafa éwietleniowa

Przed zamontowaniem nalesprawdz¢, czy szafa gwietleniowa lub jej cgsci odpowiadag
tym wymaganiom dokumentacji projektowej, ktdrych spetnienieanxy stwierdzone bez
uzycia naredzi i bez demontal podzespotéw.

Sprawdzeniem natg objac¢ jakas¢ wykonania i wykdczenia, a zwtaszcza:

- ciagtos¢ przewoddéw ochronnych i ich pagizenie do wszystkich metalowych elementow
mogacych znale¢ sic pod napiciem,

- jakas¢ wykonania patczen w obwodach gtownych i pomocniczych,

- jakos¢ konstrukcji.

Po zamontowaniu szafy najesprawdzt:

- jakos¢ polaczen srubowych pomgdzy stupem a konstrukcgzafy,

- stan powtok antykorozyjnych,

- jakos¢ polaczen kabli zasilagcych odptywowych i sterowniczych,

- zgodnd¢ schematu szafy ze stanem faktycznym. Schemat taki powinéerahyieszczony
na widocznym miejscu wewtrz szafy.

6.6. Instalacja przeciwporaeniowa

Po wykonaniu instalacjiswietleniowej naley pomierzy rezystangj uziemienia i
skutecznéci zerowania- gniazdo 1f w SON.
Wszystkie wyniki pomiarOw naky zamigci¢ w protokole pomiarowym.

6.7. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spetnage wymaga ustalonych w odpowiednich punktach
STWIOR zostaa przez Inspektora Nadzoru odrzucone.

Wszystkie elementy robét, ktére wykazwjdstpstwa od postanowieSTWIOR zostas
rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentac;
projektowa i STWIOR, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiar robét wykonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 ded gym terminem.
Wyniki obmiaru keda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie w ikwiach podanych wélepym kosztorysie lub gdzie
indziej w STWIOR nie zwalnia wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostarmpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru name.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzany z €#oscia wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w umowie.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Roboty polegaj nastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu

b) odbiorowi ostatecznemu
c) odbiorowi po okresieckojmi za wady

11
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8.10dbidr rob6t zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegkryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoinegppasbit.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza kierownik budowy wpisem do dziennika
budowy z jednoczesnym bezzwiocznym powiadomieniem &@ai@ilnspektora Nadzoru.
Odbiér kedzie przeprowadzony niezwitocznie, niezpi@j jednak nt w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i pisemnym powiadomieniu o #gcrefenspektora
Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, STWIOR i uprzednimi ustaleniami.
Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj

- wykonanie uziomow szpilkowych

8.20dbidr ostateczny robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoraréaw odniesieniu do

ich ilosci, jakcici | wartasci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegaedzie stwierdzona
przez kierownika budowy wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiademieni
na pgmie o tym fakcie inspektora nadzoru.

Odbior ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru fakenie robot i przyicia dokumentow, o ktérych
mowa w pkt. 8.3.1. Odbioru ostatecznego robé6t dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajcego w obecnii Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiecaj roboty
dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow badla
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania rob6t z dokumentacprojektow i
STWIOR.

W toku ostatecznego odbioru robo6t komisja zapozaaz Siealizacj ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robét uzupetniajcych i robét poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych
robo6t poprawkowych, robét uzupetriaych lub robét wykaczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.3.1 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do odbioru_ostatecznego robot jest protokét bidru
ostateczneqo robét spormzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiagego.

Do odbioru kaicowego wykonawca jest zobaany przygotowanastpujace dokumenty:
- dokumentagj projektowsg powykonawcz

- dziennik budowy

- protokoty z pomiarow rezystancji izolagjyt przewodow samorsmych

- protokoty z pomiaréw rezystancji uziemienia

12
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- certyfikat na znak bezpiearswa dla przewodow samasmych

- certyfikat na znak bezpieargwa dla oprawzrédetswiatta

- karte katalogows zastosowanych opraw swietleniowych, potwierdzaga spetnienie
wymaganych parametrow.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykanayanaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robét. Wszystkieadaane przez komisjroboty
poprawkowe lub uzupeinigge Ipda zestawione wedlug wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego. Termin wykonania robot poprawkowych i uzupedcigh wyznaczy
komisja.

8.30dbidr po okresie rekojmi za wady

Odbior po okresie ¢ckojmi za wady polega na ocenie wykonanych robdétazanych z
usungciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zalgtmav okresie gkojmi.
Odbior po okresieckojmi za wady bdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu w
uwzglkdnieniem zasad opisanym w pkt. 8.2 ,Odbiér ostateczny robét”.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC
TOWARZYSZ ACYCH

Nie dotyczy
10.DOKUMENTY ODNIESIENIA

Roboty naley prowadzé zgonie z przepisami prawa budowlanego, syztmkdowlan oraz
warunkami technicznymi wykonania i odbioru robo6t elektrycznych.

Roboty naley oznakowé zgodnie z:

- Ustawa ,, Prawo o ruchu drogowym” z dnia 20 czerwca 1997 roku ( Dz. U98Ipoz. 602
z dn. 19.08.1997 roku — z fxdiejszymi zmianami)

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wénéa 2003 w sprawie szczegolowych
warunkow zarzdzania ruchem na drogach oraz wykonywaniu nadzoru nad tygdzariem

- Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczego6towych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowsahuradzen
bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach ( Dz. @20
poz. 2181 z dnia 23.12.2003 roku)

10.1 Normy
1. EN 13201:2007 SWetlenie drog
2. PN-55/E-05021 Urgdzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie
obciazalnasci przewodow i kabli
3. PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i
budowa

10.2 Inne dokumenty.

13



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowlanychsprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano-mamba/ch i
rozbiérkowych (Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-mawgch — Czs¢ V.
Instalacje elektryczne

Rozporadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990r. w sprawie warunkéw techaigzny
jakim powinny odpowiada urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporaeniowej. (Dz. U. Nr 81 z dn. 26.11.1990)

Instrukcja zabezpiecagrzed korozj konstrukcji budowlanych nr. 240 ITB 1982r.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy nomy nie zwalnia
Wykonawcy od obowizku stosowania wymogéw okréonych prawem polskim.

Koniec
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