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1. CZESC OGOLNA

1.1 Nazwa nadana zamdwieniu przez zamawiagego
Budowa @wietlenia ulicznego

1.2Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem rob6t budowlanych jest:
Wykonanie budowy gwietlenia na ul. bez nazwy (przedanie ul. Czynu Spotecznego) w
miejscowdci Grabina gm. Halindw.

KOD CPV 45316110-9 Instalowanie gdzen oswietlenia drogowego

Zakres rob6t budowlanych obejmuje:
Montaz stupow, montakabli cswietleniowych, montaopraw gwietleniowych, monta
skrzynki pomiarowo steragej SOK, podiczenie wykonanej instalaciji.

Ogoblne wymagania dotygee robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodioz
dokumentagj projektows, STWIOR i poleceniami inwestora nadzoru.

Dokumentacja projektowa, STWIOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez inspektora
nadzoru wykonawcy stanowicze&é¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w &ho
jednym z nich s obownzujace dla wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obpwe kolejndé

ich waznosci wymieniona w umowie.

Wykonawca nie mize wykorzystywa biedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o0 ich wykryciu winien natychmiast powiaddminspektora nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek przy udziale nadzoru autorskiego.

W przypadku rozbienosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow (
ewentualnie zgodnie z decyzjadzoru autorskiego)

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabjalzgodne z dokumentacprojektowa

i STWIOR.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STWIiORede uwazane za warti
docelowe, od ktorych dopuszczalng sdchylenia w ramach oldienego przedziatu
tolerancji. W przypadku gdy materiaty lub roboty nigdpw petni zgodne z dokumentacja
projektowa lub STWIOR i wptynie to na niezadowaley jakas¢ elementu budowli, to takie
materialy zostaq zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.

1.3Wyszczegodlnienie i opis prac towarzyazych i robot tymczasowych.
1.3.1. Prace towarzysze
nie dotyczy

1.3.2. Prace tymczasowe
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nie dotyczy
1.4 Niezbedne informacje o terenie budowy w zakresie:
1.4.1. Organizacja robo6t budowlanych

Zamawiajcy w terminie okrglonym w dokumentacji umowy przeka wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami, uzgodnieniami prawnynamiaistracyjnymi,
dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowej i jeden komplet STWIOR.
Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobdt i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do robét od daty rozpacia do daty zakiczenia robét ( do wydania potwierdzenia
zakaiczenia przez inspektora nadzoru).

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktGgensjakikolwiek sposdb zwizane z robotami

i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisémytycznych
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzedgaprzepisow ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpgarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach ysbrow
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne &a sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dgsem o0sob trzecich.

1.4.2 Zabezpieczenia interes6w 0séb trzecich

Wykonawca odpowiada za ochroninstalacji na powierzchni ziemi i za wgdzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzlaoych
wiascicielami tych urzdzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
zamawiagcego w ramach planu ich lokalizaciji.

Wykonawca zapewni wiaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy. Wykonawcadaie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane zaoem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez
personel wykonawcy.

1.4.3. Ochronarodowiska

Wykonawca ma obowkek zng& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot wykonawceastizie:
1. Podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowaniezgio przepiséw
i norm dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredie
unika¢ uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wiasrigi spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zstvie jego
sposobu dziatania.
Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
1. Lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych
2. Srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekbw wodnych pytami lub substancj
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
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- maliwosci powstania pgaru

Materiaty, ktore w sposob trwalya sszkodliwe dla otoczenia, niegdts dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza simateriatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu
wigkszym od dopuszczonego, oflmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobat techniczia wydary przez
uprawniony jednostk, jednoznacznie okfkjaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po #ekeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika ( np.: materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. zé8 wymagaj tego odpowiednie przepisy
zamawiggcy powinien otrzyméa zgod: na wycie tych materiatbw od wéaiwych organow
administracji pastwowe.

Jezeli wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikaicja
ich uwzycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje poniesie
zamawiajcy.

1.4.4 Warunki bezpiecastwa pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcaedhie przestrzega przepisow dotycrych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelyta) odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieam#wa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie w cenie umownej.

1.4.5 Zaplecza dla potrzeb wykonawcy

Zabezpieczenie dla potrzeb budowyylgo stronie Wykonawcy. Zaplecze wyznaczone w
pasie drogowym wymaga uzyskania nigdych uzgodni@ w formie projektu czasowej
organizacji ruchu. Zaplecze wyznaczone poza pasem drogowym wymad \aigciciela
terenu. Uznaje sj ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie w cenie umownej.

1.4.6 Warunkéw dotyezych organizacji ruchu

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji umowyz do zak@éczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zadzapcym ruchem
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwardawy. W zalenosci od
potrzeb i posfpu roboét projekt organizacji ruchu powinien ¢byaktualizowany przez
Wykonawe na bieaco.

W czasie wykonania robét Wykonawca dostarczy, zainstalugezie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczge takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaty itp.
zapewniajce w ten sposob bezpiedstwo pojazdoéw i pieszych.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca zapewni stale warunki widoczoiow dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie lxda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w rmolejscdosciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktérychi¢ trbedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjul bitrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje §ize jest
wiaczony w cen umown.

Roboty naley oznakowd zgodnie z:

Ustawa ,Prawo o ruchu drogowym” z dnia 20 czerwca 1997 r. ( Dz. U. Nr 98 poz. @6z
19 sierpnia 1997 r. — z pdiejszymi zmianami)

Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 wfme&a 2003 r. w sprawie
szczegO6towych warunkéw zadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzadzeniem.

Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w spraw@zegotowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych orazdmea bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach ( Dz. B20Npoz. 2181 z dnia
23 grudnia 2003 r. — z poiejszymi zmianami)

1.4.7 Ogrodzenia
nie dotyczy
1.4.8. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni

SposOb zabezpieczenia jezdni i chodnikéw g&krdymczasowa organizacja ruchu.
Wykonawca stosowa sig bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na 6 przy
transporcie materiatéw i wypasenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie nidnb od
wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposgiycbedzie o kadym
takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powaedopdmierne
obciazenie osiowe nie dula dopuszczone ngéwiezo ukaiczony fragment budowy w odsie
terenu budowy i wykonawcactizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami inspektora nadzoru.

1.50kreslenia podstawowe, zawierajce definicje poje¢ i okreslen nigdzie wczéniej
nie zdefiniowanych, a wymagajcych zdefiniowania w celu jednoznacznego
rozumienia zapisOw dokumentacji projektowej i specyfikacji tehnicznej
wykonywania i odbioru rob6t budowlanych.

Nie dotyczy

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEA SCIWO SClI WYROBOW
BUDOWLANYCH.
( oraz niezledne wymagania zwigzane z ich przechowywaniem, transportem,
warunkami dostawy, sktadowaniem i kontroh jakosci poszczegd6lne wymagania
odnosi s¢ do postanowi&é norm)
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2.1 Materiaty podstawowe

Materiatami podstawowymi stosowanymi przy wykonanigwietlenia wg niniejszej
STWIOR g
LP NAZWA MATERIALU JEDN. ILOSC
MIARY
1 |Stup d@wietleniowy— stup aluminiowy, cylindryczrio szt 5
stazkowy, anodowany na kolor grafitowy CI-65, o min.
grubagci anody 2@m, zabezpieczony elastomerem
poliuretanowym do wysokeai 350mm.
Wys. zawieszenia oprawy 6,5m
2 | Fundament stupa&wietleniowego — B70 szt 5
3 | Oprawa zérodiemswiatta 70W szt 5
4 | Kabel YAKXs 4x25mm- trasa m 143
5 | Przew6d lampowy YDY 3x2,5nfm m 30
6 | Rura ostonowa DVR 75 m 143
7 | Bednarka FeZn 25x4 m 134
8 | Skrzynka ZK1+SP+SOK z wypasaniem wg rys nr 2 kpl 1
9 | Odgromnik 1ZO 0,66/5 kpl 1
10 | Zacisk odgatny - izolowany szt 2
11 | Materiaty pomocnicze Wg potrzeb

2.2 Materiaty
2.2.1. Fundamenty prefabrykowane

Pod stupy éwietleniowe zastosowdundamentéw prefabrykowanych wedtug ustale
dokumentaciji projektowe|. Natg wykona zabezpieczenie antykorozyjne, zgodnie z
»Instrukcja zabezpieczeprzed koroz konstrukcji betonowych”. Sktadowanie
prefabrykatow powinno odbywaic na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym
podtazu, na przektadkach z drewna sosnowego.

2.2.2. Rury ostonowe i przepusty kablowe

Rury ostonowe kabli powinny ldéywykonane z materiatéw niepalnych, z tworzyw
sztucznych, wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku
elektrycznego.

Whgtrzascianek powinny b§ gtadkie lub powleczone warsiwvygtadzajca ich
powierzchnie dla utatwienia przesuwanialsabli.

Zastosowarurg BE 50 — wprowadzenie kabla na stup linii nn

Zastosowarury DVR 75 dla przewodow zasii@jych i odptywowych — ZK i SOK.
Zastosowarury DVR 75 dla ostony kabli.

Rury przechowywana utwardzonym placu, w nie nastonecznionych miejscach
zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem.
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2.2.3. Kable

Zastosowa kable typu YAKXs 4x25mrh— zasilanie zicza kablowego i zasilanie stupéw
oswietleniowych.

Bebny z kablami natey przechowywé w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych
przed opadami atmosferycznymi i beggalinim dziataniem promieni stonecznych.

2.2.4.7r6dkaswiatta i oprawy

Ze wzgkdu na wysok skutecznéc swietlna, trwatcsé i statg¢ strumieniaswietinego w
czasie oraz oddawanie barw, stoséwgsokopezne lampy sodowe dlawietlenia
drogowego.

Oprawy powinny charakteryzowai¢ szerokim ograniczonym rozsyteiwiatta. Ze
wzgledow eksploatacyjnych nalg stosowad oprawy o konstrukcji zamketiej, stopniu
zabezpieczenia przed wptywami zestranymi komory lampowej IP 66 i klaochronndci |.
Elementy oprawy, takie jak uktad optyczny i korpus, powinnywykonane z materiatow
nierdzewnych. Zastosowaprawy typu SGP340 zgodnie z dokumeniacpjektows.
Oprawy powinny by przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze rseaji n -
5°C i wilgotnadéci wzglednej powietrza nie przekraczagj 80% i w opakowaniach zgodnych
z PN-86/0-79100.

2.2.5. Stupy éwietleniowe

Stupy gwietleniowe powinny b§ wykonane zgodnie z dokumentapyojektows.
Zastosowa stupy aluminiowe, cylindryczno stkowe, anodowane na kolor CI-65, o min.
grubaci anody 2@um, zabezpieczone elastomerem poliuretanowym do wysb80mm.
Stupy powinny przeni obciazenia wynikagce z zawieszenia opraw i wgghikow oraz
parcia wiatru dla | strefy wiatrowej, zgodnie z PN-75/E-05100. Wysgogiopa — 6,5m.
Sktadowanie stupéwswietleniowych na placu budowy, powinnodya wyréwnanym
podtazu w pozycji poziomej, z zastosowaniem przektadek z drewnkkiego.

2.2.6. Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa

Tabliczke bezpiecznikowo-zaciskaywnalery wykona zgodnie z dokumentagcprojektows.
Zastosowa zfacze stupowe TB1.

2.2.7. Zespol ztzowo — pomiarowo - stergy (zlacze kablowe, zkcze pomiarowe,
szafa @wietleniowa)

ZespoOt zhczowo — pomiarowo — stergy powinien by zgodny z dokumentag
projektows. Zespoét powinien skladssie z cztonow:

- zasilajicego dostosowanego do patitenia kabla o przekrojuyt do 70mnf, sktadajca s
z rozhcznika bezpiecznikowego 160A

- pomiarowego sttacego do pomiaru energii elektrycznej

- sterowniczego realizagego lokalne wymagania zawarte w dokumentacji projektowej.
Stopier ochrony skrzynki — IR 44,
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2.2.8 Zwir na podsypk

Zwir na podsypk pod prefabrykowane elementy betonowe powinienkigsy co najmniej
[l

3 WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETUI MASZYN NIEZB EDNYCH LUB
ZALECANYCH O WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.

3.2 Sprzet do wykonania aGswietlenia drogowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania €wietlenia drogowego winien wyka&asig
mozliwoscia korzystania z nagbujacych maszyn i spetu gwarantujcych wiaciwa jakosé
robot:

- zurawia samochodowego

- samochodu specjalnego z platfarimbalkonem

- koparki

- spawarki transformatorowej do 500A,
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robot.
Liczba i wydajnd¢ sprztu hedzie gwarantowa przeprowadzenie robét. Liczba i wydajbo
sprztu gwarantowé bedzie przeprowadzenie robot, zgodni z zasadami stakrgmi w
dokumentacji projektowej, STWIOR i wskazaniach Inspektora Nadzoru nwirie
przewidzianym umow
Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyseymi jego uytkowania.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU
4.1. Transport materiatow i elementow éwietleniowych.

Wykonawca przyspujacy do wykonania €wietlenia winien wykaza sig mazliwoscia
korzystania z nagpujacych srodkéw transportu:

- samochodu skrzyniowego

- przyczepy do przewenia kabli

- przyczepy do przewenia stupow
Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie
wpltyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wikkiwosci przewaonych
materiatow.
Liczba $rodkéw transportu dmlzie zapewniata prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIOR i wskazaniach InspektosdzNru, w
terminie przewidzianym umay
Przy ruchu na drogach publicznych pojazagdspetnida wymagania dotycze przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychagétina osie i innych parametréw
technicznychSrodki transportu nie odpowiada@e warunkom dopuszczalnych obin na
osie mog by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego gytkowanych odcinkéw drog na koszt wykonawcy.
Wykonawca kdzie usuwé na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

(z podaniem sposobu wykfczenia poszczegblnych elementéw tolerancji
wymiarowych, szczegétow technologicznych oraz niegtine informacje dotyczce
odcinkéw robot budowlanych, przerw i ograniczé, a takze wymagania specjalne).

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z wrooaz za jakéd
zastosowanych materiatbw i wykonywanych robot, za ich zg@dro dokumentag
projektows, wymaganiami STWIOR, projektu organizacji robét oraz poleceniami kisize
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziak®o za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami gdreymi okreélonymi w
dokumentaciji projektowej lub przekazanymi nénpie przez nadzor autorski oraz Inspektora
Nadzoru.

Nastpstwo jakiegokolwiek kidu spowodowanego przez Wykonawev wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostan jesli wymaga tego ledzie nadzor autorski oraz Inspektor
Nadzoru, poprawione przez Wykonawta wiasny koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementow
robot keda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentaciji
projektowej i w STWIOR, a tale w aktualnych normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor Nadzoru uwzgini wyniki bad& materiatéw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw swiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzamn kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzorwdh wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawgod gr@ba zatrzymania robo6t. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.1 Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przysipieniem do wykonywania wykopéw, Wykonawca ma ok@ek sprawdzenia
zgodndci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkow
gruntowych.

Metoda wykonywania robét ziemnych powinna lopbrana w zaleosci od gkbokasci
wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.

Pod fundamenty prefabrykowane oraz przyzasiiach do urgdzeh infrastruktury
podziemnej, zalecagiwykonywanie wykopowecznie.

Wykopy wykonane powinny l&bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu. Wykop
rowka pod kabel powinien bygodny z dokumentacprojektowa lub wskazaniami
Inspektora Nadzoru. Wydobyty grunt powinier¢lsktadowany z jednej strony wykopu.
Skarpy rowka powinny ywykonane w sposéb zapewniey ich stateczni.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniemanodpaddw atmosferycznych, nafe
powierzchng terenu wyprofilowé ze spadkiem unitiwiajacym tatwy odptyw wody poza
teren przylegacy do wykopu.

Zasypanie fundamentu lub kabla nglelokon& gruntem z wykopu, bez zanieczyszcgep.
darniny, korzeni, odpadkdéw). Zasypanie aglerykona warstwami grubgci od 15 do 20 cm
I zagszcza@ ubijakami gcznymi lub zagszczarlg wibracyjna. Wskanik zag;szczenia gruntu
powinien wynost 0,95 wedtug BN77/8931-12. Zegyczenie naley wykonywa w taki
sposbb aby nie spowodoiwvaszkodzé fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostey po zasypaniu fundamentu lub kabla, nale
rozplantowa w poblizu lub odwie¢ na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.
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5.2. Monta. fundamentow prefabrykowanych

Montaz fundamentow nalg wykona zgodnie z wytycznymi monta dla konkretnego
fundamentu, zamieszczonymi w dokumentacji projektowe;.

Fundament powinien Byustawiany przy pomocyza/igu, na 10 cm warstwie betonu B 10
lub zagszczonegawiru. Przed jego zasypaniem nalesprawdzt rzedne posadowienia, stan
zabezpieczenia antykorozyjnegmanek i poziom gornej powierzchni, do ktorej
przytwierdzona jest ptyta mociga.

Maksymalne odchylenie gérnej powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno
przekroczy 1:1500, z dopuszczairolerancy rzgdnej posadowienia = 2 cm. Ustawienie
fundamentu w planie powinno &yykonane z doktadricia £ 10 cm.

5.3. Monta. stupéw

Stupy naley ustawi@ dzwigiem na uprzednio przygotowanych fundamentach.
Odchyika osi stupa od pionu, po jego ustawieniu, nieennt wicksza ni. 0,001 wysokoi
stupa.

Stup naley ustawi# tak, aby jego wegka znajdowata giod strony chodnika, a przy jego
braku, od strony przeciwnejinnadjedzajace pojazdy oraz nie powinnadgotazona niej
niz 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.

5.4. Monta. opraw

Montaz opraw na trzpieniu stupa nalewykonywa przy pomocy samochodu z balkonem.
Kazda oprawe przed zamontowaniem nalepodhczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie
(sprawdzenie Zaviecenia st lampy).

Oprawy naley montowa po uprzednim waigni¢ciu przewodow zasilagych do stupow.
Nalezy stosowad przewody kabelkowe o izolacji wzmocnionejytami miedzianymi o
przekrojuzyty nie mniejszym ri. 2,5 mmz2. Od tabliczki bezpiecznikowej dazéaj oprawy
nalezy prowadzt¢ przewdéd trzyprzewodowy. Oprawy najemocowa w sposob wskazany
przez producenta opraw, po wprowadzeniu do nich przewodow zegihji ustawieniu ich
w potazenie pracy. Oprawy powinny bynocowane w sposoéb trwaty, aby nie zmieniaty
swego potaenia pod wptywem warunkoéw atmosferycznych i parcia wiatru dla Il strefy
wiatrowej.

5.6. Ukladanie kabli

Kable naley uktad& w trasach wytyczonych przez fachowezblyigeodezyjne. Kable
powinny by uktadane w sposob wyklucaay ich uszkodzenie przez zginanie,¢slanie,
rozciaganie itp. Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinhanhigjsza ni.
0oC.

Kabel mana zgin& jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym prdngiecia
powinien by mazliwie duzy, jednak nie mniejszy ni. 10-krotna zesnzna jegasrednica.
Kable naley uktada w rurach ostonowych na catej didgotrasy, na gibokasci 0,7 m z
dokfadndcia £ 5 cm na warstwie piasku o grdiso10 cm z przykryciem réwnie. 10 cm
warstwg piasku, a nagpnie warstw gruntu rodzimego o gruboi co najmniej 15 cm. Jako
ochrore przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdtatej trasy, co najmniej 25 cm nad
kablem, nalgy uktada foli¢ koloru niebieskiego szeroka 20 cm. Przy skrzyowaniu z
innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami, kabel aplektad& w przepustach
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kablowych. Przepusty powinny &yabezpieczone przed przedostawanientgiich wrgtrza
wody i przed ich zamuleniem.

W miejscach skrzyowan kabli z istniegcymi drogami o nawierzchni twardej, zaleca si
wykonywanie przepustow kablowych mejosiercenia poziomego, przewidgjpo jednym
przepycie rezerwowym na kalym skrzyowaniu. Kabel utéony w ziemi na catej swej
diugcéci powinien posiadaoznaczniki identyfikacyjne.

Zaleca st przy latarniach, szafieswietleniowej, przepustach kablowych; pozostawienie 2,5-
metrowych zapaséw eksploatacyjnych kabla.

Po wykonaniu linii kablowej naly pomierzy rezystangj izolacji poszczegoélnych odcinkéw
kabla induktorem o naggiu nie mniejszym ni. 2,5 kV, przy czym rezystancja nieenm¢
mniejsza ni 20 MQ/m.

5.7. Monta ztacza kablowego, ztza pomiarowego i szafywietleniowej

Przed zamontowaniem nalesprawdzé, czy zhcze kablowe, alcze pomiarowe i szafa
oswietleniowa odpowiadajwymaganiom dokumentacji projektowej. Skrzynki zamontowa
na stupie fundamencie. Wewtre szafy umiéci¢ schemat zasilania.

5.8. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwp@am@owej

Dla projektowanej linii éwietlenia ulicznego, jako system ochrony przeciw pengowe]
projektuje st samoczynne wytzenie zasilania w uktadzie TN. Projektuje sziom
wykonany z ptaskownika FezZn 25x4 aémy we wspolnym wykopie z kablem
oswietleniowym. Bednark zakop@ w dnie rowu kablowego naggokasci co najmniej
10cm. Uziom pailczy¢ z uziomem stupa linii nn (nr L1) i zaciskami ochronnymi
projektowanych stupéwswietleniowych. Do zicza TB1 przydczy¢ przewod LgY164czac
go z zaciskiem ochronnym stupsnoetleniowego. Zacisk ochronny opraw§woetleniowe;j
pofaczyt z zaciskiem ochronnymagza TB1 przewodem min. 2,5Mm

Pokczenia nalgy realizow& wykorzystuac zaciskisrubowe stanowice wyposaenie
fabryczne, a w przypadku ich braku stoséwhejmy i zhczki zakltadane na elementach
przytaczonych do uktadu uziomowego w sposéb zapewecygpewne galwaniczne pmizenie
Z elementem obfym ochron.

W przypadku stosowania peoizer miedz —zelazo, w miejscu patzenia zastosowa
przektadki bimetaliczne.

Inwestorowi przedstawiprotokoty ochrony przeciwpotaniowej, rezystancji uziemie
rezystancji izolacji kabli.

Inwestorowi przedstawiprotokoty ochrony przeciwpotaniowej, rezystancji uziemia
rezystancji izolacji kabli.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROL A, BADANIAMI ORAZ
ODBIOREM WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zatazona jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jak@¢ materiatow. Wykonawca
zapewnia odpowiedni system kontroli,agzapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie

i wszystkie urazdzenia niezkdne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robaot.
Wykonawca kdzie przeprowadzgpomiary i badania materiatéw oraz robo6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentaciji projektowej i STWIOR.
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Minimalne wymagania co do zakresu b&dach czstotliwosci 3 okreslone w normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam dkree, inspektor nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetvniykonanie robét zgodnie z umawWszystkie
koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem batateriatdw ponosi wykonawca.

6.1. Wykopy pod fundamenty i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczerfiglan wykopu powinno byzgodne z dokumentag;j
projektows. Po zasypaniu fundamentéw lub kabli agleprawdzt wskanik zag:szczenia
gruntu wg p. 5.1 oraz sprawdzposob usugncia hadmiaru gruntu z wykopu.

6.2. Fundamenty

Program badapowinien obejmowasprawdzenie ksztattu i wymiarow, wydu
zewrgtrznego oraz wytrzymaiai.

Parametry te powinny lByzgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe;.
Ponadto naley sprawdzé doktadnd¢ ustawienia w planie i ezine posadowienia.

6.3. Latarnie i masztyswietleniowe

Elementy latat i masztéw powinny byzgodne z dokumentacprojektows.

Latarnie i maszty @vietleniowe, po ich montal, podlegaj sprawdzeniu pod wzgllem:

- doktadndci ustawienia pionowego stupow,

- prawidtowaci ustawienia wysignika i opraw wzgidem osi éwietlanej jezdni,

- jakasci polaczen kabli i przewodow na tabliczce bezpiecznikowo-zaciskowej oraz na
zaciskach oprawy,

- jakasci polaczen srubowych stupdw, masztow, wysginikow i opraw,

- stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow.

6.4. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakezeniu robot kablowych nalg przeprowad#i nastpujace
pomiary:

- gigbokasci zakopania kabla,

- grubaci podsypki piaskowej nad i pod kablem,

- odlegtaci folii ochronnej od kabla,

- rezystanciji izolacji i aigtosci zyt kabla.

Pomiary naley wykonywa co 10 m budowanej linii kablowej, za vatiem pomiaréw
rezystancji i cigtosci zyt kabla, ktére natey wykonywa dla ka&dego odcinka kabla.
Ponadto naley sprawdzé wskanik zag:szczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie
nadmiaru ziemi.

6.5. Zhcze kablowe, alcze pomiarowe, szafgwietleniowa

Sprawdzeniem natg objac¢ jakas¢ wykonania i wykdczenia, a zwtaszcza:

- ciagtos¢ przewodow ochronnych i ich pagkzenie do wszystkich metalowych elementéw
mogcych znalec sic pod napiciem,

- jakos¢ wykonania patczer w obwodach gtéwnych i pomocniczych,

- jakos¢ konstrukcji.

Po zamontowaniu szafy nalesprawdzs:
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- jakos¢ polaczen srubowych pomgdzy stupem a konstrukcgzafy,

- stan powtok antykorozyjnych,

- jakos¢ polaczen kabli zasilagcych odptywowych i sterowniczych,

- zgodnd¢ schematu szafy ze stanem faktycznym. Schemat taki powinéerahyieszczony
na widocznym miejscu wewtrz szafy.

6.6. Instalacja przeciwpataniowa

Podczas wykonywania uziomowstaowych naley wykona pomiar gebokasci utozenia
bednarki oraz sprawdzstan padczen spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdeskaznik
zagszczenia i rozplantowanie gruntu.

Pomiary gébokasci utozenia bednarki naly wykonywa co 10 m, przy czym bednarka
powinna by zakopana w tym samym wykopie , w ktérymadoo kabel. Bednatkzakopé
w dnie rowu kablowego naglokasci co najmniej 10cm.

Wskaznik zag;szczenia gruntu powinien ygodny z wymaganiami podanymi w punkcie
5.1.

Po wykonaniu uzioméw ochronnych nafevykona pomiary ich rezystancji. Otrzymane
wyniki nie mog by¢ gorsze od wartei podanych w dokumentaciji projektowe;.

Po wykonaniu instalacjiswietleniowej naley pomierzy rezystangj uziemienia.
Wszystkie wyniki pomiaréw naky zamigci¢ w protokdle pomiarowym ochrony
przeciwporaeniowej.

6.7. Instalacja odgromowa

Po wykonaniu instalacjiswietleniowej naley pomierzy rezystangj uziemienia
odgromnikow.
Wszystkie wyniki pomiarow naky zamigci¢ w protokéle pomiarowym.

6.8. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi elementami rob6t

Wszystkie materiaty nie spetnige wymaga ustalonych w odpowiednich punktach
STWIOR i dokumentacji projektowej zostaprzez Inspektora Nadzoru odrzucone.
Wszystkie elementy robét, ktére wykaz@dstpstwa od postanowiaeSTWIOR i
dokumentaciji projektowej zostanozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Obmiar robot bdzie okrdlac¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentac;
projektowa i STWIOR, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiar rob6t wykonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru
zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 ded gym terminem.
Wyniki obmiaru lzda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie w ikziach podanych wélepym kosztorysie lub gdzie
indziej w STWIOR nie zwalnia wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostarmpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru name.

Obmiar gotowych robotdalzie przeprowadzany z €#cicia wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz wykonawcy lub w innym czasie gknaym w umowie.
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8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Roboty polegaj nastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu
b) odbiorowi ostatecznemu

c) odbiorowi po okresiegkojmi za wady

8.10dbidr rob6t zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegkryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uriwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoinegppasbit.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza kierownik budowy wpisem do dziennika
budowy z jednoczesnym bezzwiocznym powiadomieniem &@ai@ilnspektora Nadzoru.
Odbiér kedzie przeprowadzony niezwitocznie, niezpi@j jednak nt w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i pisemnym powiadomieniu o &aie feaspektora
Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, STWIOR i uprzednimi ustaleniami.
Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj

- utozenie kabli

- utozenie bednarki

- wykonanie uziomow szpilkowych

- ustawienie fundamentéw

8.2 0dbidr ostateczny robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoraréaw odniesieniu do

ich ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegaedzie stwierdzona
przez kierownika budowy wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiademieni
na pimie o tym fakcie inspektora nadzoru.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru f@kenie robot i przycia dokumentdéw, o ktérych
mowa w pkt. 8.3.1. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajcego w obecnii Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiecaj roboty
dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow badla
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaoowykonania robot z dokumentacprojektowy i
STWIOR.

W toku ostatecznego odbioru robo6t komisja zapozeez siealizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robét uzupetniajcych i rob6t poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych
robo6t poprawkowych, robét uzupetriaych lub robét wykaczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
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8.2.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiapo.

Do odbioru kaicowego wykonawca jest zobaany przygotowanastpujace dokumenty:

- dokumentagj projektowa powykonawcz

- dziennik budowy

- protokoty z pomiaréw ochrony przeciwpaesmiowej, rezystancji uziemienia, rezystanciji
izolacji kabli

- certyfikat na znak bezpieargwa dla kabli

- certyfikat na znak bezpiearstwa dla oprawzrédetswiatta

- kark katalogows zastosowanych opraw swietleniowych, potwierdzaga spetnienie
wymaganych parametréw.

- atesty wbudowanych materiatéw

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykanayanaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robét. Wszystkieadaane przez komisjroboty
poprawkowe lub uzupeinigge Ipda zestawione wedlug wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego. Termin wykonania robot poprawkowych i uzupedcigh wyznaczy
komisja.

8.30dbidr po okresie rekojmi za wady

Odbior po okresie ¢ckojmi za wady polega na ocenie wykonanych robdétazanych z
usungciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zalgtmav okresie gkojmi.
Odbior po okresieckojmi za wady kdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu w
uwzglkdnieniem zasad opisanym w pkt. 8.2 ,Odbiér ostateczny robét”.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC
TOWARZYSZ ACYCH

Nie dotyczy
10.DOKUMENTY ODNIESIENIA

Roboty naley prowadzé zgonie z przepisami prawa budowlanego, sztomkdowlan oraz
warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét elektrycznych.

Roboty naley oznakowad zgodnie z:

- Ustawg ,, Prawo o ruchu drogowym” z dnia 20 czerwca 1997 roku ( Dz. U98Ipoz. 602
z dn. 19.08.1997 roku — z fpdiejszymi zmianami)

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wénéa 2003 w sprawie szczegolowych
warunkoéw zarzdzania ruchem na drogach oraz wykonywaniu nadzoru nad tygdzariem

- Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakow i sygnatow drogowsehuradzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach ( Dz. @20
poz. 2181 z dnia 23.12.2003 roku)
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10.1 Normy

1. EN 13201:2007 Wietlenie drog

2. PN-55/E-05021 Usdzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie glatmasci
przewodow i kabli

3. PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i
budowa

4. BN-77/8931-12 Oznaczenia wskaka zagszczenia gruntu.

5. SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe

Projektowanie i budowa

10.2 Inne dokumenty.

Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowlanychsprawie
bezpieczastwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano-maoiaych i
rozbiérkowych (Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972)

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-mamtgch — Czs¢ V.
Instalacje elektryczne

Wiedza techniczna

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy nomy nie zwalnia
Wykonawcy od obowizku stosowania wymogéw okréonych prawem polskim.

Koniec
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