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ZAY.ACZNIK NR 10 do SIWZ

do przetargu nieograniczonego na zadanie :
Budowa o$wietlenia drogowego w miejscowosciach Gminy Halinow

. SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I

ODBIORU ROBOT - NAPOWIETRZNYCH LINII
OSWIETLENIA DROGOWEGO

Opracowanie : Zaktad Wykonawstwa Instalacji i Sieci
Elektroenergetycznych Robert Kudlinski Sulejéwek ul. 15 Sierpnia 1

Wstep

2.1 Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji sa wymagania dotyczace budowy linii
napowietrznej i kablowej oswietlenia drogowego ulic : Cisie ulica Gtéwna ,
Halinow ul. Powstania Styczniowego , Hipolitow ulice Cisowa -
uzupetnienie , Halinow ul. Basniowa , Nowy Konik —Jozefin ul. Stoteczna,
Hipolitow ul. Hipolitowska

Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy realizacji i1 zleceniu robot wymienionych w punkcie 1,1

Zakres robot objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwiazanych z
budowa oswietlenia drogowego 1 obejmuja :

a) budowg linii napowietrznych oswietlenia dla obiektéw

Hipolitow ul. Hipolitowska

Cisie ulica Gtéwna , Halinéw ul Powstania Styczniowego

Halinow ul. Basniowa

Hipolitow ul. Cisowa - uzupetnienie

Konik Nowy — J6zefin ul. Stoleczna

montaz shupéw przelotowych typu PP-10/ZN

montaz stupdéw krancowych - blizniaczych Kpb-10/ZN

- montaz opraw oswietlenia OUSb-100 dla ul Powstania
Styczniowego 1 OUSb-70 dla ul. Basniowej i Cisowej i
hipolitowskiej

- montaz opraw o$wietlenia OUSe-70 1 100W dla pozostatych

- montaz rozdzielnic SON-2

- montaz wysiggnikow do opraw

D =

. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw
transportu , ktore nie wptyna na niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych
robot.

Na srodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone
przed przemieszczeniem i uktadane zgodnie z zaleceniami wytworcy.



4. Wykonanie robot
Metoda wykonania prac zgodna z instrukcja technologii montazu
przewodow izolowanych oraz zgodna z wymaganiami uzytkownika.

5. Kontrola jakosci robot
Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jako$ci
wykonywanych robot przy budowie linii o§wietleniowe;]
5.1 - aparaty i urzadzenia powinny posiadac¢ atest fabryczny lub
swiadectwo  jakos$ci wydane przez producenta
5.2 - kontrola i badanie w trakcie robot
- shupy po zmontowaniu i ustawieniu sprawdzi¢ w zakresie
kompletnosci 1 lokalizacji oraz sprawdzi¢ stan powlok
izolacyjnych
5.3  Badania i pomiary powykonawcze
Po zakonczeniu prac sprawdzi¢ 1 pomierzy¢
a) jakos¢ i kompletno$¢ wykonanych robot
b) jako$¢ potaczen i osprzetu , stan zerdzi
c) prawidlowos¢ naprezenia przewodow
d) wykona¢ pomiary elektryczne i geodezyjne.

6. Obmiar robét
obmiar rob6t zgodnie z jednostkami przedmiaru robot w uktadzie
kosztorysowym

7. Odbior robét
7,1 odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
a) ustoje stupow wykopy dotow
b) ulozenie kabla w wykopie
c) izolacja przeciwwilgociowa
d) przepusty kablowe

7.2 zasady odbioru ostatecznego

Wykonawca zobowiazany jest dostarczy¢ nastgpujace dokumenty
a) projektowa dokumentacj¢ powykonawcza

b) geodezyjna dokumentacje powykonawcza

c) protokoéty z przeprowadzonych pomiarow

d) odbior robot przez ZEW-T Dystrybucja Sp. z o.0.

8. Zagrozenia
Prace na wysokosciach - korzysta¢ ze sprzetu tj. podnosnikow PMH

Prace na linii czynnej wykonywac¢ przy wytaczonym napigciu po
uzgodnieniu z rejonowa Dyspozycja Ruchu w Otwocku.
Przed przystapieniem do prac przeszkoli¢ pracownikdéw na temat
Zakresu zadan do wykonania oraz zasad organizacji bezpiecznej pracy.
Pracownicy pracujacy na wysokosci musza mie¢ aktualne badania
dopuszczajace ich do wykonywania tych prac.
Prace beda prowadzone na terenie drog gminnych i powiatowych.
wejscie w drogi uzgodni¢ z zarzadcami drog.



